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1 Przedmowa

1.1 Wylaczenie odpowiedzialnosci

Informacje zawarte w niniejszym dokumencie uwaza sie za prawidtowe, jednak Watson-Marlow
nie bierze odpowiedzialnosci za jakiekolwiek btedy w niej zawarte oraz zastrzega sobie prawo do
zmian w specyfikacji bez powiadomienia.

Jesli produkt jest uzywany w sposdb niezgodny z przeznaczeniem lub opisem w niniejszej
instrukcji, moze to mie¢ negatywny wptyw na ochrone, wydajnos¢ i/lub zywotnosc.

1.2 Tilumaczenie oryginalnych instrukcji

Niniejsza instrukcja obstugi zostata oryginalnie napisana w jezyku angielskim. Inne wersje
jezykowe tej instrukcji stanowig ttumaczenie oryginalnej instrukgji.
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2  Wprowadzenie do dokumentu

2.1 Grupy uzytkownikow

Niniejsze instrukcje sg instrukcjami instalacji i konserwacji pompy Watson-Marlow DriveSure
(ADC, En, lub Pn), do ktérych mozna sie odwotywac w trakcie cyklu eksploatacji produktu.

Istniejg dwie gtéwne grupy uzytkownikéw zdefiniowane ponizej:

[ Grupa s )
uzytkownikéw Dt
Osoba Osoba fizyczna w zaktadzie uzytkownika lub dziatajgca w jej imieniu,

odpowiedzialna za instalacje, konserwacje lub bezpieczne uzytkowanie
produktu przez operatoréw.

Operator Osoba obstugujgca produkt zgodnie z jego przeznaczeniem

AN J

odpowiedzialna

Niniejsza instrukcja moze by¢ wykorzystywana wytgcznie przez osobe odpowiedzialng. Osoba
odpowiedzialna musi sporzadzi¢ ostateczng informacje dotyczacg bezpieczenstwal oraz
instrukcje (instalacji, obstugi i konserwacji) dla urzadzenia, z ktérym pompa DriveSure bedzie
zintegrowana.

Operatorowi nie wolno uzywac niniejszej instrukcji jako odniesienia.

Forma i format ostatecznych informacji oraz instrukcji dotyczgcych
UWAGA 1 bezpieczenstwa zalezg od ostatecznego projektu, ryzyka resztkowego i
wymagan certyfikacyjnych urzadzenia, z ktérym pompa DriveSure
bedzie zintegrowana.
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2.2 Rodzaje informacji

Specyficzne informacje niedotyczace bezpieczenstwa sg przedstawione w niniejszej instrukgji
w nastepujgcym formacie:

[ Typ informacji Wyjasnienie

Czesto uzywane skroéty sg identyfikowane przy pierwszym uzyciu, za
Skroty pomocga nawiaséw, po petnej nazwie elementu:

Przyktad: Sprzet ochrony indywidualnej (PPE)

Notatka to dodatkowa informacja, ktérg nalezy wzig¢ pod uwage.
Notatka jest oznaczona indeksem gérnym

Uwaga Przyktad:

[ UWAGA 1 | Treé¢ uwagi ]

2.3 Znaki towarowe

o DriveSure, PureWeld, Bioprene, Marprene, LoadSure iPumpsil sg zastrzezonymi
znakami towarowymi firmy Watson-Marlow Limited.

o PROFINET jest zastrzezonym znakiem towarowym firmy PROFINET International (PI).
o EtherNet/IP jest zastrzezonym znakiem towarowym firmy ODVA, Inc..

o Watson-Marlow, Pumpsil, PureWeld, LoadSure, LaserTraceability, Bioprene i Marprene
sg zastrzezonymi znakami towarowymi firmy Watson-Marlow Limited. STA-PURE PCS,
STA-PURE PFL i Styl 400 sg znakami towarowymi WL Gore & Associates Inc..

e Tygon jest zastrzezonym znakiem towarowym firmy SAINT-GOBAIN PERFORMANCE
PLASTICS CORPORATION
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3 Bezpieczenstwo

3.1

Symbole bezpieczenstwa

Na produkcie, opakowaniu i w niniejszej instrukcji mogg by¢ uzywane nastepujgce symbole

bezpieczenstwa:

-

Symbol

Nazwa

Opis

Jeden z tych
symboli

Gorgca
powierzchnia

Obracajgce sie
czesci

Potencjalne
zagrozenie

Ten symbol wskazuje, ze oznaczony element moze by¢
goracy i nie nalezy go dotykac¢ bez zachowania
Srodkéw ostroznosci.

Ten symbol oznacza, ze przed przystgpieniem do
zadania nalezy zatozy¢ Sprzet ochrony indywidualnej
(PPE)

Ten symbol oznacza obracajgce sie czesci, ktérych nie
nalezy dotykac bez przestrzegania instrukgji
bezpieczenstwa.

Ten symbol oznacza, ze nalezy przestrzegac
odpowiednich instrukcji bezpieczehstwa lub ze istnieje
potencjalne zagrozenie.

3.1.1

Wymiana etykiet bezpieczenstwa

Jesli etykiety bezpieczehstwa na produkcie zostang przypadkowo uszkodzone, nalezy
skontaktowac sie z lokalnym przedstawicielem Watson-Marlow w celu uzyskania informacji na
temat uzyskania zamiennikow.
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3.2 Sygnaly bezpieczenstwa

Sygnaty wskazujg na mozliwe zagrozenie. Sygnaty sg uzywane w niniejszych instrukcjach, gdy
majg bezposrednie znaczenie dla informacji, zadania lub procedury.

3.2.1 Sygnaly: Z ryzykiem obrazen ciata

Sygnaty wskazujgce na ryzyko obrazen ciata sg prezentowane, gdy sg istotne dla zadania w tym
formacie:

UWAGA

Stowo sygnatowe ,,PRZESTROGA"” wskazuje na zagrozenie. Ryzyko niewielkich lub
umiarkowanych obrazen istnieje, jesli nie uniknie sie zagrozenia. Moze réwniez dojs¢
do uszkodzenia sprzetu lub mienia.

Informacja o zagrozeniu — Informacja wyjasniajaca:

Symbol
b .y . e Rodzaj lub charakter zagrozenia
ezpieczenstwa
wskazuje na o Co moze sie stac
niebezpieczenstwo « Jak unikna¢ zagrozenia

zwigzane z ryzykiem
obrazen ciata.

3.2.2 Sygnaly: Tylko ryzyko uszkodzenia sprzetu lub
mienia

Sygnaty wskazujgce na ryzyko uszkodzenia sprzetu lub mienia sg prezentowane tylko wtedy, gdy
sg istotne dla zadania w tym formacie:

Informacja o zagrozeniu — Informacja wyjasniajaca:

e Rodzaj lub charakter zagrozenia
« Co moze sie stac

o Jak unikng¢ zagrozenia
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3.3 Sprzet ochrony indywidualnej (PPE)

Ponizsze minimalne PPE bedg wymagane w przypadku kazdego zadania lub procedury w
niniejszej instrukgji.

1. okulary ochronne

2. buty ochronne

3. Rekawice kompatybilne chemicznie z pompowanymi substancjami chemicznymi
Osoba odpowiedzialna musi przeprowadzi¢ ocene ryzyka w celu ustalenia, czy:

e Przydatnos¢ PPE do kazdego zadania lub procedury w niniejszej instrukcji.

 Jesli do wykonania jakiegokolwiek zadania lub procedury opisanej w niniejszej instrukgcji
wymagane sg dodatkowe PPE.
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4 Przeglad produktow

Ta sekcja zawiera przeglad produktéw i specyfikacji.

4.1 Wprowadzenie

Watson-Marlow DriveSure tgczy w sobie silnik, mocowanie, naszg technologie sterowania
najnowszej generacji i oprogramowanie komputerowe WM Connect, aby zapewni¢ niezréwnang
wydajnos¢. Zaprojektowany do integracji ze sprzetem, takim jak szafka lub obudowa. Wszystkie
modele DriveSure to wyporowe pompy perystaltyczne, w petni przetestowane i certyfikowane,
zapewniajace niezawodnos¢ w wielu zastosowaniach.

Jako kompletne rozwigzanie do montazu panelowego DriveSure pomaga producentom OEM
skrécic czas wprowadzania produktéw na rynek i osiggng¢ przewage konkurencyjng poprzez
uproszczenie kazdego etapu procesu rozwoju.

DriveSure jest wyposazony w naszg cyfrowg technologie sterowania w petli zamknietej nowe;j
generacji, ktéra zapewnia ulepszong kontrole predkosci w celu uzyskania doktadnych natezen
przeptywu, w potgczeniu z chtodng i cichg praca.

Wysoka doktadnosc i stabilnos¢ predkosci w catym zakresie jest osiggana dzieki dostrojeniu
specjalnie do zastosowan zwigzanych z pompami perystaltycznymi.

Chtodna praca jest osiggana poprzez ciggte dostosowywanie pradu fazowego silnika w
odpowiedzi na wymagany moment obrotowy, co pozwala unikng¢ nadmiernego pradu, a tym
samym ciepta. Jesli obcigzenie nieoczekiwanie wzrosnie z powodu zmian w zastosowaniu
DriveSure moze zarzgdzac wyzszymi niz oczekiwane obcigzeniami w kontrolowany i bezpieczny
spos6b dzieki sterowaniu w petli zamkniete;.

4.2 Oprogramowanie komputerowe WM
Connect

Oprogramowanie WM Connect jest dostepne do uzytku z DriveSure. Moze stuzy¢ do
nastepujacych zadan:

« Konfigurowanie ustawien sterowania i wydajnosci pompy

o Reczne przesterowanie na potrzeby testowania wydajnosci i symulowania awarii
o Wyswietlanie informacji o stanie pompy

o Wczytywanie/zapisywanie konfiguracji pompy

o Wykonywanie aktualizacji oprogramowania sprzetowego pompy

o Wyswietlanie dziennika pompy

Informacje znajdujg sie w rozdziale 16.
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4.3 O0Ogdllne rozmieszczenie

Ilustracja ogdlnego rozmieszczenia znajduje sie ponizej:

Vs

~

ell\:el:nr:?\';u Nazwa Zdjecie przedstawiajgce element
1 Naped pompy
........... 2G}0W|capompyperysta|tyczneJ
e 3 ............. P}ytamontazowag}owmypompy
........... 4qu|ube|ementperysta|tyczny
........... 5POdJ@CZemedOtoruprzep+ywu
ptynu technologicznego
........... 6Torprzep+ywup*ynu
technologicznego

4.4

Przeznaczenie

Wszystkie modele DriveSure sg zaprojektowane jako komponenty wymagajace integracji z innym
sprzetem lub systemem przed uzyciem. Aby zapewni¢,1 kontrolowany ruch ptynu, w zwyktych
bezpiecznych lokalizacjach, z wyjatkiem ptynéw lub zastosowan wymienionych ponizej:

441 Zabronione uzycie:

« Srodowisko, ktére wymaga certyfikacji przeciwwybuchowe;j.

e Z ptynami tatwopalnymi.

e Zastosowania, ktore bezposrednio podtrzymuja zycie.

e Zastosowania w obrebie wyspy nuklearnej.

UWAGA 1

Przedstawiono procedure sprawdzania kompatybilnosci chemicznej: (See page

175)
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4.5 Modele pomp

Pompa DriveSure jest potgczeniem

o modelu napedu DriveSure

« modelu gtowicy pompy Watson-Marlow

Warianty modeli, og6lne rozmieszczenie i cechy kazdego z tych komponentéw zostaty
wyjasnione w ponizszych podrozdziatach.

4.5.1 Naped: Modele

Istniejg 3 modele napedow

e Model DriveSureADC: Sterowanie za pomocg 4-20 mA, 0-10V, 2-2000 Hz
« Model DriveSureEn: Sterowanie sieciowe poprzez EtherNet/IP

« Model DriveSurePn: Sterowanie sieciowe poprzez PROFINET

4 Przeglad produktéow
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4.5.2

Naped: Ogélne rozmieszczenie

Ogolny uktad napedu DriveSure zilustrowano ponizej

Przedstawiony model 520R2DriveSureEn2,4 mm WT, doktadny wyglad i rozmieszczenie beda sie
rézni¢ w zaleznosci od modelu.

r N
Numer
elel:neitu NCHE
1 Wbudowany sterownik
........... 2 5,|mk
........... 3 POdJ{qczemekabIaWbUdowanegocqumkaOtwamapOkryWy
........... 4 podijczemekamaprzyc,skuza|ewan,a
........... 5E|ementywyrownujacep}ytymontazowej
........... 5 GwmtowanemOSIezneWk}adkldosrmeontaZOWyChpompy
........... 7 podyfaczemezdamegosterowama
........... 8 DIOdyWSkaZUchestan
........... 9 Zj@czeUSBCdooprogramowamakomPUterowegOWMconnect
.......... 10Zac'skuz'em'emafunkqona|nego1
.......... 11pod+aczemeza5,|ama)
- ~
UWAGA 1 | Otwor gwintowany M4 x 0,7 (gteboko$¢ gwintu 4,0 mm) jest dostepny jako
opcjonalny zacisk uziemienia funkcjonalnego.
L )
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4.5.3 Gtowica pompy: Modele

Pompe DriveSure mozna zaméwi¢ z dowolng z nastepujacych gtowic pompy Watson-Marlow.

e N\

Seria gtowic pomp Modele z gtowicg pompy Zdjecie

« 114DV
« 114DVP

Seria 100

.............................................................................................................

Seria 300

.............................................................................................................

Seria 400 ¢ RXMD

.............................................................................................................

Seria 500
« 520REL

+ 520REM
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4.5.4 Glowica pompy: Ogélne rozmieszczenie

Ogoblne rozmieszczenie gtowicy pompy przedstawiono na ponizszym rysunku

Seria 100 Seria 300

| B |

Numer elementu Nazwa
1 Pokrywa gtowicy pompy '
2 Rotor 2
3 Obejmy weza 3
4 Waz (lub element) perystaltyczny
5 Ptyta montazowa gtowicy pompy

UWAGA 1 Odblokowanie narzedziowe (tylko Seria 500)

UWAGA 2 Zalezy od typu weza i cisnienia (tylkoSeria 500)

UWAGA 3 | wytacznie waz ciagly

4 Przeglad produktéow 16



45.5 Gtowica pompy: Weze

Gtowica pompy Watson-Marlow zapewnia przeptyw ptynu na zasadzie wyporu za pomocg weza
perystaltycznego Watson-Marlow zainstalowanego wewnatrz gtowicy pompy.

4.5.5.1 Waz: rodzaje

Gtowice pomp Watson-Marlow sg przeznaczone do uzytku z dwoma gtéwnymi rodzajami weza
perystaltycznego:

N
‘o dzaa?tllv?lvqi Rodzaj podtaczenia ptynu Zdjecie
Waz ciagly, dostepny w réznych diugosciach, ", )
Waz ciggty do przyciecia na wymiar w celu uzycia w g‘
danym zastosowaniu. V)

Rodzaj Ustawiona dtugos¢, z wbudowanymi ztgczami
elementu ptynu, do szybkiej i doktadnej zmiany weza 4 -
wezowego bez koniecznosci ustawiania obejm weza lub
LoadSure napinania weza.

4.5.5.2 Wa3az: materialy

Waz jest dostepny w wykonaniu z nastepujgcych materiatéw gtéwnych.

Nazwa weza Materiat

Marprene Elastomer termoplastyczny

Bioprene Elastomer termoplastyczny

Pumpsil Silikon utwardzany platyng

PureWeld XL SEBS

STA-PURE PCS ePTFE i kompozyt silikonowy utwardzany platyng
STA-PURE PFL ePTFE i perfluoroelastomer utwardzany platyng
Tygon E-LFL PCW

Tygon E-3603 PCW
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4.5.5.3 Element LoadSure: podtypy

Elementy LoadSure dzielg sie dalej na dwa podtypy

Nazwa podtypu

Rodzaj podt ia pt Zdjeci

elementu odzaj podtgczenia ptynu jecie
Y
Do uzytk Ikg zt ¥ i t

R o uzytku z us'zcz'e g ztacza p yrwu i zewnetrznym

zaciskiem przytgczeniowym

ﬁ' N
\

T, Do uzytku z uszczelkg ztacza ptynu i zeriskim

zatrzaskowym zigczem ptynu.

4.5.5.4 Waz: rozmiar
Rozmiary wezy i elementéw sg okreslane przez wymiar otworu (Srednica wewnetrzna), a
nastepnie grubosc¢ Scianki.

Przyktad: Otwor 6,4 mm x grubos¢ Scianki 1,6 mm

Weze o okreslonym rozmiarze mogg by¢ instalowane tylko w okreslonych gtowicach pomp:

Weze Odpowiednia glowica pompy
Waz ciagly o grubosci $cianki 1,6 mm 114DV, 114DVP, 313D, 314D, RXMD, 520R
Waz ciggly o grubosci Scianki 2,4 mm 313D2, 314D2, 520R2
Elementy Watson-Marlow LoadSure 520REL, 520REM

Nie wszystkie weza sg dostepne we wszystkich materiatach, wszystkich rozmiarach, wszystkich
dtugosciach lub wszystkich typach (ciggte, elementowe). Aby uzyskaé informacje na temat
dostepnosci, nalezy skontaktowac sie z lokalnym przedstawicielem Watson-Marlow.
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4.6

Akcesoria

Pompa DriveSure jest dostepna z nastepujacymi akcesoriami Watson-Marlow

Typ

Kabel sterujacy '

Zestaw kabli 2

Nazwa produktu Kod produktu
Kabel Ethernet, RJ45 do RJ45, CAT 5e ekranowany, 3 m 059.9123.000
Kabel PROFINET, RJ45 na RJ45, CAT 5e ekranowany, 3 m 059.9128.000

Pakiet kablowy DriveSure - zasilacz 24 V/USB-C - tylko préby 009.24CP.DVS
Pakiet kablowy DriveSure - zasilacz 48 V/USB-C - tylko préby 009.48CP.DVS

-

UWAGA 1

UWAGA 2

Pompy DriveSureEn i Pn nie sg dostarczane z kablem sterujgcym. DriveSure
ADC, zawiera kabel sterujgcy z odpowiednim 8-pinowym ztgczem.

Zestaw kabli jest przeznaczony wytgcznie do uzytku probnego. W zestawie
znajduje sie zasilacz AC-DC oraz kabel USB-C. Zasilacz w zestawie kablowym
nie zawiera przewodu zasilania sieciowego. Mozna go zaméwi¢ osobno z
odpowiednig wtyczka krajowa. Aby uzyska¢ wiecej informacji, skontaktuj sie z
lokalnym przedstawicielem Watson-Marlow.

Nie nalezy montowac¢ zadnych urzgdzen ani akcesoriéw innych niz zatwierdzone przez
Watson-Marlow lub okreslone w niniejszej instrukgji.

4 Przeglad produktéow
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4.7

Etykiety produktéw

Na produkcie znajduja sie 3 etykiety (przedstawiony model DriveSureEn):

Pozycja

1

2

10

1

12

13

Nazwa
Wymagania
dotyczace zasilania
pradem statym
Data produkgji
Zacisk uziemienia
funkcjonalnego
Temperatura
robocza otoczenia
Adres MAC sieci
Numery portow
sieciowych

Numer seryjny
produktu

Numer czesci
produktu

Symbole
bezpieczenstwa
Kod QR dla
instrukcji
Adres strony
internetowe;j z
instrukcjami
Symbol: nalezy
odnie$¢ sie do
niniejszej instrukcji

Symbole zgodnosci

Zdjecie

6/03/2023

Viatson - Markow L
v

@

éﬁﬁn 4 EtherNet/IP’

S/N: 000000-341241

P/N: 030911.A
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4.8 Kod produktu

Kod produktu pompy DriveSure jest unikalnym ciggiem cyft, co ilustruje grafika i tabele w
ponizszych podrozdziatach:

4.8.1 Seria 100

01 G 1],10/0]0

AEEE @E
A B C D E F
Produkt Sterowanie Dtugosé Kolor gtowicy Glowica Cisnienie
kabla ' pompy pompy
0 = Pompa 4=ADC 1 =Kabel 1 m 0 =Brak gtowicy 0 = Brak gtowicy 0 = Brak gtowicy
kompletna pompy pompy pompy
6 = Tylko 8 =En 3 =Kabel 3m 1 =Kolor A=114DV S = Cisnienie
naped (EtherNet/IP) standardowy standardowe
9=Pn 2 = Czarny P = Cisnienie plus
(PROFINET) 3 = Biaty

UWAGA 1 | Kable sterujace i zasilajace sg dostarczane w dtugosci okreslonej w numerze
czesci. Przyktad: Jesli pozycja C = 3, to oba kable majg dtugos¢ 3 m.

4 Przeglad produktéow

21



4.8.2 Seria 300

0]3

0]0

AEED EEEE

A
Produkt

0 = Pompa kompletna

6 = Tylko naped

E
Typ silnika

A = Standardowy silnik krokowy NEMA 24

C = Silnik krokowy NEMA 24 o wysokim
momencie obrotowym

B
Sterowanie

4 =ADC

8=En
(EtherNet/IP)
9=Pn
(PROFINET)
F
Glowica
pompy
0 = Brak gtowicy
pompy
C=313D/313D2
D =314D/314D2

Cc
Dtugos¢ kabla '

1 =Kabel 1 m

3 =Kabel3m

G
Zacisk weza

0 = Brak gtowicy
pompy
V =Zmienna

D
Kolor gtowicy
pompy
0 = Brak gtowicy
pompy
1 = Kolor
standardowy

2 =Czarny
3 = Bialy

H

Grubos¢
scianki weza

0 = Brak gtowicy
pompy
1=1,6mm

C=Staly otw6rod 0,5 2=2,4mm

do 1,6 mm

F = Staly otw6r 3,2 mm
K = Staly otw6r od 4,8

domm

N = Staty otwér od 6,4

do 8,0 mm

UWAGA 1

Kable sterujace i zasilajgce sg dostarczane w dtugosci okreslonej w numerze
czesci. Przyktad: Jesli pozycja C = 3, to oba kable majg dtugos¢ 3 m.

4 Przeglad produktéow

22




4.8.3 Seria 400

0)|4

0 D|[P 0/0]0

E |
A B C D E
Sterowanie Dtugosé Kierunek Maksymaine Srednica
kabla ' ci$nienie wewnetrzna
weza
4 =ADC 1 =Kabel 1 m | 1 =zgodnie z ruchem 4 =4 bary 3=1,6mm
wskazoéwek zegara (w prawo)

8=En 3 =Kabel 3 m 2 = przeciwnie do ruchu 6 =6 baréw 4=32mm
(EtherNet/IP) wskazéwek zegara (w lewo)
9=Pn
(PROFINET)

UWAGA 1 | Kable sterujace i zasilajace sg dostarczane w dtugosci okreslonej w numerze

czesci. Przyktad: Jesli pozycja B = 3, to oba kable majg dtugos¢ 3 m.
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4.8.4 Seria 500

0|5

0/0

ATETCTD

aE=a

A B C D E F-G
Produkt Sterowanie Dtugosé Kolor gtowicy Glowica Model
kabla ! pompy pompy glowicy
pompy
0 =Pompa 4 =ADC 1 =Kabel 1 0 = Brak glowicy = 0=Brak 00 = Brak
kompletna m pompy gtowicy gtowicy pompy
pompy
6 = Tylko 8=En 3 =Kabel 3 1 = Kolor R = Seria 500 10=520R
naped (EtherNet/IP) m standardowy
9=Pn 2L =520R2
(PROFINET)
EL = 520REL
EM = 520REM
UWAGA 1 | Kable sterujace i zasilajgce sg dostarczane w dtugosci okreslonej w numerze

czesci. Przyktad: Jesli pozycja C = 3, to oba kable majg dtugos¢ 3 m.

4 Przeglad produktéow

24



4.9 Przeglad specyfikacji

Ta sekcja zawiera przeglad specyfikacji. Szczegétowa specyfikacja instalacji jest dostarczana, gdy
jest to istotne dla zadania instalacyjnego.

49.1 Informacje dotyczgce wydajnosci

Natezenie przeptywu przez pompe zalezy od nastepujgcych czynnikow:
e Predkos¢ pompy 1
« Gtowica pompy
o Materiat weza
o Kierunek obrotéw rotora
« Cisnienie na wlocie gtowicy pompy i potaczeniach ttocznego toru przeptywu ptynu 2

o Lepkos¢ ptynu

UWAGA 1 | Maksymalna predkos$¢ pompy zalezy od napigcia zasilania, ciSnienia ttoczenia i
materiatu weza.

Wartosci cisnienia w tej sekcji sg sSrednimi kwadratowymi ciSnieniami
manometrycznymi, mierzonymi w linii, bezposrednio przed wlotem i za
obejmami weza ttocznego.

UWAGA 2
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49.2 Wydajnos¢ Seria 100

49.2.1 Tabela podsumowujgca wydajnos¢ 48 V DC Seria 100

Natezenia przeptywu w ponizszej tabeli sg oparte na nastepujacych warunkach:

o Pompowanie wody o temperaturze 20°C przy cis$nieniu ssawnym i ttoczenia 0 baréw
e Zasilanie 48 V DC

Natezenie przeptywu ! (ml/min) przez otwér weza w oparciu o 0,1 obr./min (min.) do
410 obr./min (maks.)

0,5 mm 0.8 mm 1.6 mm 2.4 mm 3,2 mm 4.0 mm 4.8 mm
Min. Mak Min. Mak Min. Mak Min. Mak Min. Mak Min. Mak Min. Mak
S. S. S. S. S. S. S.

114DV 0,00 93 0,004 17,4 0,014 574 0,029 118 0,04 195 0,068 276,8 0,085 349
8

114DV 0,00 9,3 0,004 17,4 0,014 574 0,029 118 0,04 195 0,068 276,8 0,085 349
P 2 8

[ UWAGA 1 Zmniejszy¢ natezenie przeptywu w tabeli o 10% dla weza Pumpsil. ]

Odnies¢ sie do krzywej wydajnosci, aby uzyskaé graficzng reprezentacje natezenia przeptywu w
zaleznosci od cisnienia w okreslonych warunkach.
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49.2.2 Krzywa wydajnosci 48 V DC Seria 100

Natezenie przeptywu a cisnienie robocze gtowicy pompy 114DV lub 114DVP w nastepujgcych
warunkach przedstawiono na krzywych wydajnosci:

Flow rate (mL/min)
S 8

Zasilanie 48 V DC

Waz Marprene

Pompowanie wody w temperaturze 20°C
Kierunek przeciwny do ruchu wskazéwek zegara
100 obr./min

114DV Pumphead

Marprene, water, 100 rpm, counter-clockwise

30
20

10

0

bar -0.5 -04 03 02 -01 00 1 2 3 4 5
PS[-7.25 -5.80 -435-290 -145 0 0 14.5 29.0 43.5 58.0 725

Inlet pressure Tﬁschar_ga pressure
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114DVP Pumphead

Marprene, water, 100 rpm, counter-clockwise

Flow rate (mL/min)
S

w
=

S

=&
)

0

bar -05 -04 03 -02 -01 0 0 1 2 3 4 5
PSI-7.25 -580 -435-290-145 0 0 14.5 29.0 43,5 58.0 725
Inlet pressure Discharge pressure

Nastepujgce warunki moga mie¢ wptyw na osiggalne natezenia przeptywu:
e Inne napiecia zasilania
e Inne lepkosci ptynow
e Inne materiaty weza
« Predkosciinne niz 100 obr./min

o Kierunek zgodny z ruchem wskazéwek zegara

Osiggalne natezenia przeptywu nalezy okresli¢ w instalacji uzytkownika poprzez testowanie.
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4.9.3 Wydajnos¢ Seria 300

4.9.3.1

Natezenia przeptywu w ponizszej tabeli sg oparte na nastepujacych warunkach:

Tabela podsumowujgca wydajnosé 48 V DC Seria 300

o Pompowanie wody o temperaturze 20°C przy cis$nieniu ssawnym i ttoczenia 0 baréw
e Zasilanie 48 V DC

Natezenie przeptywu (ml/min) przez otwér weza w oparciu o 0,1 obr./min (min.) do 410
obr./min (maks.)

0,5 mm
Min. Mak
S.
0,00
313D 12,1
3
314D 0,00 12,1
3
313D2 0,00 12,1
314D2 0.00 12,1

0.8 mm
Min.

0,007 29,1

0,006 24,1
0,007 29,1

0,006 24,1

Maks. Min.

1.6 mm

0,027 112,5

0,025 102,5
0,027 112,5

0,025 102,5

3,2 mm

Maks. Min. Mak

S.

0,10

0
0,08

6
0,10

0
0,08

6

410

352

410

352

4.8 mm
Min. Maks.

0,221 904

0,191 784
0,221 904

0,191 784

6,4 mm
Min.

0,368 1507

0,300 1230
0,368 1507

0,300 1230

Maks.

8.0 mm
Min. Maks.

0,500 2050

0,400 1640

Odniesc sie do krzywej wydajnosci, aby uzyskac graficzng reprezentacje natezenia przeptywu w
zaleznosci od cisnienia w okreslonych warunkach.
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4.9.3.2 Krzywa wydajnosci 48 V DC Seria 300

Natezenie przeptywu a cisnienie robocze gtowicy pompy 313D lub 314D w nastepujgcych
warunkach przedstawiono na krzywych wydajnosci:

e Zasilanie 48 V DC
W3z Marprene

Pompowanie wody w temperaturze 20°C

Kierunek przeciwny do ruchu wskazéwek zegara

e« 100 obr./min

313D Pumphead

Marprene, water, 100 rpm, counter-clockwise

500
400 |
=
.__.E 300 | ! } . ]
£ . | | L _
o
® 200 ! / ! : |
=
) I ! ] ! ! J
= 3.2
bar -0.60 -0.48 -0.36 -0.24 -0.12 0 0 1 2
PSI -8.67 -6.94 -5.20 -3.47 -1.73 0 0 14.5 29
Inlet pressure Discharge pressure
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314D Pumphead

Marprene, water, 100 rpm, counter-clockwise

500 | |
' 8o| |
400
= i_-\-.._
= | R [
- o4 | | ™
Y B
E L | ~.\
2 | N
£ 200 — a8 | —
z | |
_ -
BT A A / | |
— o 32 .
= —
L v 16] | .
bar -0.60 -0.48 -0.36 -0.24 -0.12 0 0 1 2
PSI -8.67 -6.94 -5.20 -3.47 -1.73 0 0 14.5 29
Inlet pressure Discharge pressure

Nastepujace warunki moga mie¢ wptyw na osiggalne natezenia przeptywu:

Osiggalne natezenia przeptywu nalezy okresli¢ w instalacji uzytkownika poprzez testowanie.

Inne napiecia zasilania

Gtowica pompy 313D2 lub 314D2
Inne lepkosci ptynéw

Inne materiaty weza

Predkosci inne niz 100 obr./min

Kierunek zgodny z ruchem wskazéwek zegara
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4.9.4 Wydajnosc¢ Seria 400

4.9.4.1 Tabela podsumowujgca wydajnos¢ 48 V DC Seria 400

Natezenia przeptywu w ponizszej tabeli sg oparte na nastepujacych warunkach:

o Pompowanie wody o temperaturze 20°C przy cis$nieniu ssawnym i ttoczenia 0 baréw
e Zasilanie 48 V DC
e Waz Tygon E-3603

Natezenie przeptywu (ml/min) przez otwoér weza w oparciu o 0,1 obr./min (min.) do
550 obr./min (maks.)
1.6 mm 3,2mm
Min. Maks. Min. Maks.
RXMD 0,025 137 0,091 500

Odniesc sie do krzywej wydajnosci, aby uzyskac¢ graficzng reprezentacje natezenia przeptywu w
zaleznosci od cisnienia w okreslonych warunkach.
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4.9.4.2 Krzywa wydajnosci 48 V DC Seria 400

Natezenie przeptywu a cisnienie robocze gtowicy pompy RXMD w nastepujgcych warunkach
przedstawiono na krzywych wydajnosci:

e Zasilanie 48 V DC

« W3z Tygon E-3603

« Pompowanie wody w temperaturze 20°C
e 200 obr./min

RXMD Pumphead, 1.6 mm Bore
Tygon E-3603, Water, 200 rpm

50 —-

40
£ Pump
E 30
= type
£
o = 4 bar
g 6b

= 6 bar

E 20
['H

10

bar 0 1 2 3 4 5 6 7 8

PSI O 145 290 435 580 725 870 1015 116.0

Discharge pressure
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RXMD Pumphead, 3.2 mm Bore
Tygon E-3603, Water, 200 rpm

182
145
E
£ 109 Pump
E type
g = 4 bar
|
73
3
TS
36
bar 0 1 2 3 4 5 6
PSI O 14.5 29.0 43.5 58.0 72,5 87.0

Discharge pressure

Nastepujgce warunki moga mie¢ wptyw na osiggalne natezenia przeptywu:
e Inne napiecia zasilania
e CiSnienie ssawne
e Inne lepkosci ptynow
e Inne materiaty weza

e Inne predkosci niz 200 obr./min

Osiggalne natezenia przeptywu nalezy okresli¢ w instalacji uzytkownika poprzez testowanie.
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49.5 Wydajnos¢ Seria 500

4.9.5.1 Tabela podsumowujgca wydajnos¢ 48 V DC Seria 500

Natezenia przeptywu w ponizszej tabeli sg oparte na nastepujacych warunkach:
o Pompowanie wody o temperaturze 20°C przy cis$nieniu ssawnym i ttoczenia 0 baréw

e Zasilanie 48V DC

Glowica pompy 520R do weza ciggtego (grubos¢ scianki 1,6 mm) do 2 baréw (29 PSI)

Natezenie przeptywu (ml/min) przez srednice otworu weza od 0,1 obr./min (min.) do 220
obr./min (maks.)
0,5mm 0.8 mm 1.6 mm 3,2 mm 4.8 mm 6,4 mm 8.0 mm
Materiat
weza
Pumpsil 10,004 9,5 0,011 24

STA-PURE
PCS 0,04/ 97 0,18 390 /0,40 870 0,70 1500 1,10/ 2400

STA-PURE

PFL
Marprene 0,004 9,0 0,011 24
Bioprene 0,004/ 9,0 0,011 24

PureWeld 0.004 9.0
XL ' !

Min. Maks. Min. Maks. Min. Maks. Min. Maks. Min. Maks. Min. Maks. Min. Maks.

0,04/ 92 0,17 370 /0,38 830 0,67 1500 1,10/ 2300

Glowica pompy 520R2 do weza ciggtego (grubos¢ scianki 2,4 mm) do 2 baréw (29 PSI)

Natezenie przeptywu (ml/min) przez srednice otworu weza od 0,1 obr./min (min.) do 220
obr./min (maks.)
0,5 mm 0.8 mm 1.6 mm 3,2mm 4.8 mm 6,4 mm 8.0 mm 9,6 mm
Materiat
weza
Pumpsil 0,004 9,5 0,011 24

STA-PURE

PCS 0,04/ 97 0,18 390 0,40 870 0,70/ 1500 1,170 2400 1,60 3500

STA-PURE
PFL

Min. Maks. Min. Maks. Min. Maks. Min. Maks. Min. Maks. Min. Maks. Min. Maks. Min. Maks.

Marprene

Bioprene

PureWeld
XL

0,04 92 0,17/ 370 0,38 830 0,67 1500 1,10 2300 1,50 3300
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Glowica pompy 520REL do elementéw LoadSure TL do 2 baréw (29 PSI)

Natezenie przeptywu (ml/min) przez srednice otworu weza od 0,1 obr./min (min.) do
220 obr./min (maks.)

3,2 mm 6,4 mm 9,6 mm
Element . . .
Min. Maks. Min. Maks. Min. Maks.

LoadSure

Pumpsil
STA-PURE PCS 0,18 390 0,70 1500 1,60 3500
STA-PURE PFL
Marprene TL

= 0,17 370 0,67 1500 1,50 3300
Bioprene TL

Glowica pompy 520REM do elementéw LoadSure TM do 4 baréw (58 PSI)

Natezenie przeptywu (ml/min) przez srednice otworu weza od 0,1 obr./min (min.) do
220 obr./min (maks.)

3,2 mm 6,4 mm
Element . .
Min. Maks. Min. Maks.
LoadSure
STA-PURE PCS
0,18 390 0,70 1500
STA-PURE PFL
Marprene TM
- 0,17 370 0,67 1500
Bioprene TM

Odnies¢ sie do krzywej wydajnosci, aby uzyskac graficzng reprezentacje natezenia przeptywu w
zaleznosci od cisnienia w okreslonych warunkach.

4.9.5.2 Krzywa wydajnosci 48 V DC Seria 500

Natezenie przeptywu a ci$nienie robocze gtowicy pompy Seria 500 w nastepujgcych warunkach
przedstawiono na krzywych wydajnosci:

o Zasilanie 48 V DC

o Waz Marprene

« Pompowanie wody w temperaturze 20°C

e Kierunek przeciwny do ruchu wskazéwek zegara
e 220 obr./min
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520R Pumphead

Marprene, water, 220 rpm, counter-clockwise

3000

Inlet pressure Discharge pressure

2500 B0

2000 ‘J

5
E 6.4
e A mirm
E 1500
]
=
= 1000 4.8 mm
: /
A
500 —— e R e
1.6 mm
Eiar'p -1 0.5 oo 0.5 1 1.5 2
P&l -14.5 -7 25 o0 ¥ 25 14.5 2175 20
520R2 Pumphead
Marprene, water, 220 rpm, counter-clockwise
4000 .
Inlet pressure Discharge pressure
3500 9B mm
/ /
E 2500 0 mm
E _—
—,
E 2000
E I~ 6.4 mm
B
g o=
frs
1000 f A Br
500 ,/ 3.2m
1.6 mirmy
0
Bar -1 0.5 oo 0.5 1 15 2
P5I-145 -7.25 00 .25 145 21.75 29
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520REL Pumphead

Marprene, water, 220 rpm, counter-clockwise

4000
Inlet pressure Discharge pressure

35[':] g."‘:! RETETT

F

&
=

/

:

&
s

.4 mm

m
=]

Flow rate (mL/min)

=
g8 =
[~

U
Ha
i
)

0.5 1 1.5
725 145 2175

oo

520REM Pumphead

Marprene, water, 220 rpm, counter-clockwise

Eﬂm T T T T
Inlet pressure Discharge pressure
B4 mm
1500
E
=
E 1000 f
o
i
é 500 2T
0
Bar -1 0.5 oo 1 2
P5I-145 -7325 oo 145 28 435
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Nastepujgce warunki moga mie¢ wptyw na osiggalne natezenia przeptywu:
e Inne napiecia zasilania
e Inne lepkosci ptynéw
e Inne materiaty weza
e Inne predkosci niz 220 obr./min

o Kierunek zgodny z ruchem wskazéwek zegara

Osiggalne natezenia przeptywu nalezy okresli¢ w instalacji uzytkownika poprzez testowanie.
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49.6 Specyfikacja fizyczna

4.9.6.1 Warunki Srodowiskowe i operacyjne

Nazwa Specyfikacja
Zakres temperatur otoczenia 0Od 5°C do 40°C

80% do temp. 31°C (88°F), ze spadkiem

Wilgotnos¢ (bez skraplani
llgotnosc (bez skraplania) liniowym do 50% przy temp. 40°C (104°F)

Maksymalna wysoko$¢ n.p.m. 2000 m, (6560 ft)
Stopien zanieczyszczenia planowanego $rodowiska 2
Lokalizacja Wewnatrz

4.9.6.2 Ochrona przed wnikaniem

Modele DriveSure serii 100, 300 i 500 sg w stanie przejs¢ test IP66 po zamontowaniu w
odpowiedniej obudowie. Swiadectwo badania potwierdzajace ten fakt znajduje sie w rozdziale 22
(See page 181) . Odizolowane, modele te nie majg stopnia ochrony IP.

Modele 400 RXMD DriveSure serii 400 do uzyskania stopnia ochrony IP wymagajg dodatkowych
Srodkow.

4.9.6.3 Poziom hatasu

Seria 100 Seria 300 Seria 400 Seria 500
. <60 dB(A) w <60 dB(A) w <70 dB(A) <65 dB(A) w
Poziom hatasu , . , . .. L.
odlegtosci 1T m odlegtosci 1T m w odlegtosci T m odlegtosci T m

4.9.6.4 Grubosc¢ panelu

Ptyta montazowa i Sruby mocujgce zostaty zaprojektowane do nastepujgcej grubosci panelu:;

Urzadzenie
mm in
Minimalna grubos¢ panelu 1.5 0,059
Maksymalna grubos¢ panelu 3,0 0,118

Ma to na celu zapewnienie szczelnosci miedzy ptytg montazowg a panelem. Panele wykraczajgce
poza ten zakres nalezy oceni¢ pod kagtem ogélnego montazu i uszczelnienia, takich jak dlugos¢
$rub montazowych i rozmiar/podparcie ptyty montazowe;j.
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4.9.6.5 Wymiary: Seria 100

Wymiary produktu przedstawiono na ilustracji i w tabeli ponizej:

mm in mm in mm in mm in mm in mm in
73 2,87 74 2,91 98 3,85 128 5,04 73 2,87 89 3,50

4.9.6.6 Wymiary: Seria 300

Gtowica Seria 300 jest dostepna w dwéch dtugosciach silnika, jak okreslono ponizej:

Silnik Reprezentacja kodu produktu

Standardowy silnik krokowy A
NEMA 24 " .

Silnik krokowy NEMA 24 o

wysokim momencie C
obrotowym - =
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Wymiary produktu przedstawiono na ilustracji i w tabeli ponizej:

F Y

)
D)

A 4

A B C D

Silnik

mm in mm in mm in mm in mm

Standardowy silnik krokowy NEMA 24
Silnik krokowy NEMA 24 o wysokim momencie 101 3,98 93 3,68 128 5,04

in mm
160 6,30 92 3,62

in

103 4,06

190 7,48 123 4,82
obrotowym
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4.9.6.7 Wymiary: Seria 400

Wymiary produktu przedstawiono na ilustracji i w tabeli ponizej:

A B C D
mm in mm in mm in mm in mm in mm in
114 4,49 114 4,49 167 6,57 142 5,39 96 3,78 97 3,82
4 Przeglad produktow 43



4.9.6.8 Wymiary: Seria 500

Wymiary produktu przedstawiono na ilustracji i w tabeli ponizej:

A B C D E
mm in mm in mm in mm in mm in mm in mm in
212 | 8,35 150 | 5,91 132 | 520 | 318 12,52 260 | 10,24 161 6,34 157 @ 6,18
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4.9.6.9 Waga: Seria 100

Tylko naped (wszystkie modele)

Kompletna pompa (wszystkie modele)

z kablami o dtugosci 1 m' | z kablami o diugosci 3 m '

kg Ibs kg Ibs
0,6 1,323 0,7 1,543
0,8 1,764 0,9 1,984

UWAGA 1 | Oprocz kabla zasilajagcego model ADC jest dostarczany z kablem sterujgcym o

tej samej dtugosci. Modele En i Pn nie sg dostarczane z kablem sterujgcym.

4.9.6.10 Waga: Seria 300

Tylko naped (wszystkie modele)

Kompletna pompa (wszystkie modele)

Tylko naped (wszystkie modele)

Kompletna pompa (wszystkie modele)

Modele z: Standardowy silnik krokowy NEMA 24

z kablami o dtugosci1 m'  z kablami o dlugosci 3 m’

kg Ibs kg Ibs
1.3 2,866 1.4 3,086
1.7 3,748 1.8 3,968

Modele z: Silnik krokowy NEMA 24 o wysokim momencie
obrotowym

z kablami o dtugosci1 m'  z kablami o dlugos$ci 3 m’

kg Ibs kg Ibs
1.9 4,189 2,0 4,409
2,3 5,071 2.4 5,291

{ UWAGA 1 | Oprocz kabla zasilajgcego model ADC jest dostarczany z kablem sterujacym o

tej samej dtugosci. Modele En i Pn nie sg dostarczane z kablem sterujgcym.

|

4 Przeglad produktéow

45



4.9.6.11 Waga: Seria 400

z kablami o dtugosci 1 m' | z kablami o diugosci 3 m '

kg Ibs kg Ibs
Tylko naped (wszystkie modele) 1,1 2,425 1,2 2,646
Kompletna pompa (wszystkie modele) 1,8 3,968 1,9 4,189

UWAGA 1 | Oprocz kabla zasilajagcego model ADC jest dostarczany z kablem sterujgcym o
tej samej dtugosci. Modele En i Pn nie sg dostarczane z kablem sterujgcym.

4.9.6.12 Waga: Seria 500

z kablami o dtugosci1 m' = z kablami o dlugosci 3m’

kg Ibs kg Ibs
Tylko naped (wszystkie modele) 1,7 3,748 1.8 3,968
Kompletna pompa (wszystkie modele) 2,9 6,393 3,0 6,614

UWAGA 1 | Oprocz kabla zasilajgcego model ADC jest dostarczany z kablem sterujacym o
tej samej dtugosci. Modele En i Pn nie sg dostarczane z kablem sterujgcym.

4 Przeglad produktéow
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4.9.7 Specyfikacja mocy elektrycznej

Specyfikacje zasilacza podano w ponizszej tabeli.

Wartosci graniczne

Parametr Jednostki Uwagi
Min. Znam. Maks.

Absolutny maksymalny zakres napiecia

" 0 60 VvV DC

wejsciowego
) . . 0Od 12V £10% do 48
Operacyjny zakres napiecia wejsciowego 10,8 52,8 VDC
V£10%

Zalecany zakres napiecia wejsciowego 12 24 48 VvV DC
Moc znamionowa 75 W
Kategoria przepiecia I

Napiecie wykraczajgce poza ,absolutny maksymalny zakres napiecia wejsciowego” (od 0 V do 60 V DC)
moze spowodowac trwate uszkodzenie urzadzenia. Nie nalezy podawac do urzadzenia napiecia spoza
tego zakresu.
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5

5.1

Przechowywanie

Warunki przechowywania

Pompe i weze DriveSure nalezy przechowywac zgodnie z informacjami zawartymi w tej tabeli:

Nazwa
Zakres temperatur otoczenia
Wilgotnos¢ (bez skraplania)

Warunki

Lokalizacja

5.2

Specyfikacja

0Od -20°C do 70°C

80% do temp. 31°C (88°F), ze spadkiem liniowym do 50% przy temp. 40°C

(104°F)

Nie w bezposrednim Swietle stonecznym

Wewnatrz

daty produkcji

Produkt

Pumpsil
Marprene
Bioprene
PureWeld XL
STA-PURE PCS
STA-PURE PFL

5 lat
5 lat
5 lat
5 lat
4 |ata
4 |ata

Okres trwatosci wezy i elementéw od

Okres trwatosci !

UWAGA 1

Okres trwatosci jest uwzgledniony w dacie przydatnosci podanej (w odwrotnej
kolejnosci) na etykiecie przymocowanej do opakowania produktu.

Far oy coriicaten, o 5w Wi comaniicals

KEkw |

S L -
e Lot No: [[ljiAmINInm ©

N\
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6 Rozpakowywanie

6.1 Dostarczone komponenty

Pompa jest dostarczana z nastepujgcymi elementami:

e Pompa'

« Kabel zasilajacy

» Kabel sterujacy (tylko DriveSure ADC)2

e Broszura z informacjami dotyczgcymi bezpieczenstwa (z linkiem do niniejszej instrukgcj

« Sruby mocujgce pompy

i)

Pompy Seria 300, Seria 400 i Seria 500 sg dostarczane z gtowicg zamontowang
UWAGA 1 | najednostce napedowej. Ze wzgledow instalacyjnych pompy Seria 100 sg
dostarczane z niezmontowana gtowicg pompy, ptyta montazowg i zespotem
napedowym.

UWAGA 2 | Kabel sterujacy jest dostarczany tylko z pompg DriveSureADC. Kable sterujace
EtherNet/IP i PROFINET sg dostepne jako akcesoria opcjonalne.

~N

6.2 Rozpakowywanie, kontrola i utylizacja
opakowan

1. Ostroznie wyjg¢ wszystkie czesci z opakowania.

2. Nalezy sprawdzi¢, czy wszystkie elementy zostaty dostarczone.
3. Sprawdzi¢ podzespoty pod katem uszkodzen transportowych.
4

. W przypadku stwierdzenia jakichkolwiek brakow lub uszkodzen niezwtocznie
skontaktowac sie z przedstawicielem Watson-Marlow.

5. Opakowanie kartonowe nalezy zutylizowa¢ zgodnie z lokalnymi procedurami.

6 Rozpakowywanie
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7 Przeglad rozdziatéw dotyczacych

instalacji

7.1  Kolejnos¢ rozdziatéw dotyczacych
instalacji

Instalacja odbywa sie w nastepujacej kolejnosci:
1. Instalacja - Rozdziat 1: Fizyczna (See page 51)
2. Instalacja - Rozdziat 2: Moc elektryczna (See page 72)

3. Instalacja - Przeglad rozdziatu 3: Zdalne sterowanie(See page 78)
Rozdziat dotyczacy zdalnego sterowania jest podzielony na nastepujgce podrozdziaty:

o Instalacja - podrozdziat 3A: Zdalne sterowanie: DriveSure ADC (See page 79)
o Instalacja - podrozdziat 3B: Zdalne sterowanie: DriveSure En (See page 86)
o Instalacja - podrozdziat 3B: Zdalne sterowanie: DriveSure Pn (See page 99)
4. Instalacja - Rozdziat 4: Sterowanie lokalne (See page 113)
o Wbudowany czujnik otwarcia pokrywy
o Przycisk zalewania
5. Instalacja - Rozdziat 5: Tor przeptywu ptynu(See page 119)

Postepowac zgodnie z powyzszg sekwencjg - instrukcje zostaty napisane w powyzszej kolejnosci,
aby zminimalizowa¢ szczeg6lne zagrozenia.

7.2 Struktura rozdziatow dotyczacych
instalacji

Kazdy z rozdziatéw dotyczacych instalacji jest podzielony na dwie gtéwne czesci w ponizszej
kolejnosci, tak aby wymagania rozdziatu byty umieszczone przed procedurami instalacji.

1. Cze$¢ 1: Wymagania instalacyjne, specyfikacja i informacje dla rozdziatu

2. Czes$¢ 2: Procedury instalacji dla rozdziatu
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8 Instalacja - Rozdziat 1: Fizyczna

8.1 Czesc 1: Wymagania dotyczace
instalacji, specyfikacja i instalacja

8.1.1 Zamierzony montaz

Pompa jest przeznaczona do montazu w panelu w celu oddzielenia sSrodowiska gtowicy pompy
od Srodowiska jednostki napedowej. Panel jest reprezentowany przez czerwony kontur na
ponizszej ilustracji.

8 Instalacja - Rozdziat 1: Fizyczna
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8.1.1.1 Grubos¢ panelu

Ptyta montazowa i Sruby mocujgce zostaty zaprojektowane do nastepujgcej grubosci panelu:

Urzadzenie
mm in
Minimalna grubo$¢ panelu 1,5 0,059
Maksymalna grubos¢ panelu 3,0 0,118

Ma to na celu zapewnienie szczelnosci miedzy ptytg montazowg a panelem. Panele wykraczajgce
poza ten zakres nalezy oceni¢ pod katem og6lnego montazu i uszczelnienia, takich jak dtugos¢
$rub montazowych i rozmiar/podparcie ptyty montazowe;j.

8.1.1.2 Charakterystyka powierzchni

Panel, na ktérym zostanie zamontowana pompa, musi byc:
e Sztywny,
e ptaski,
e chemicznie kompatybilne z pompowanym ptynem,
e zdolny do utrzymania ciezaru produktu wraz z petnym torem przeptywu ptynu,

« wolny od nadmiernych wibracji.

8.1.2 Zamierzone Srodowisko

Nazwa Specyfikacja
Zakres temperatur otoczenia Od 5°C do 40°C
Wilgotnos¢ (bez skraplania) 80% do temp. 31°C (88°F), ze spadkiem liniowym do 50% przy
temp. 40°C (104°F)
Maksymalna wysokos$¢ n.p.m. 2000 m, (6560 ft)
Stopien zanieczyszczenia planowanego 2

Srodowiska
Lokalizacja Wewnatrz

8.1.2.1 Ochrona przed wnikaniem

Modele DriveSure serii 100, 300 i 500 sg w stanie przejs¢ test IP66 po zamontowaniu w
odpowiedniej obudowie. Swiadectwo badania potwierdzajgce ten fakt znajduje sie w rozdziale 22
(See page 181) . Odizolowane, modele te nie majg stopnia ochrony IP.

Modele 400 RXMD DriveSure serii 400 do uzyskania stopnia ochrony IP wymagajg dodatkowych
Srodkow.
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8.1

8.1.3.1

3

Obszar wokét produktu

Minimalna powierzchnia Seria 100

Wymagana jest nastepujgca minimalna powierzchnia:

Widok z géry
\B\\BN\A\\B\\B\SBX\X\X\\S\\‘%

Widok z boku
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Minimalny
Wymiar odstep Uwagi
mm in
D1 175 6,89 Aby zainstalowa¢ naped, potaczenia kablowe i zabezpieczy¢ promien giecia
kabla,
D2 100 3,94 Aby zainstalowa¢ lub wymieni¢ potgczenia weza/toru przeptywu ptynu
D3 300 11,81 Aby zainstalowac lub wymieni¢ potgczenia weza/toru przeptywu ptynu
D4 500 19,69 |Aby zainstalowa¢ i wymieni¢ waz wewnatrz gtowicy pompy
D5 100 394 Aby umozliwi¢ otwarcie pokrywy gtowicy pompy i zainstalowanie pompy
' przez otwoér w panelu, w razie potrzeby obracajgc lub przechylajgc pompe.
D6 100 304 Aby umozliwi¢ instalacje pompy przez otwér w panelu, w razie potrzeby

obracajac lub przechylajgc pompe.

Moze by¢ konieczne zwiekszenie tych minimalnych wymiaréw w instalacji uzytkownika:

Upewnic sie, ze jest wystarczajgco duzo miejsca na podtgczenie kabla USB.

Aby wyswietli¢ diody LED stanu kontrolera i portéow potgczeniowych

Aby uzyska¢ dostep do etykiet napedu (adres MAC itp.)

Aby zapewni¢, ze naped nie przekroczy zakresu temperatury i wilgotnosci otoczenia

Instalacja produktéw firmy innej niz Watson-Marlow (kable sterujace itp.)
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8.1.3.2 Minimalna powierzchnia Seria 300

Wymagana jest nastepujgca minimalna powierzchnia:

Widok z géry Widok z boku
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Minimalny
Wymiar odstep Uwagi

mm in

D1 175 6,89 Aby zainstalowa¢ naped, potaczenia kablowe i zabezpieczy¢ promien giecia
kabla,
D2 100 3,94 Aby zainstalowa¢ lub wymieni¢ potgczenia weza/toru przeptywu ptynu
D3 300 11,81 Aby zainstalowac lub wymieni¢ potgczenia weza/toru przeptywu ptynu
D4 500 19,69 |Aby zainstalowa¢ i wymieni¢ waz wewnatrz gtowicy pompy
D5 100 394 Aby umozliwi¢ otwarcie pokrywy gtowicy pompy i zainstalowanie pompy
' przez otwér w panelu, w razie potrzeby obracajgc lub przechylajgc pompe.

D6 100 304 Aby umozliwi¢ instalacje pompy przez otwér w panelu, w razie potrzeby

obracajac lub przechylajgc pompe.

Moze by¢ konieczne zwiekszenie tych minimalnych wymiaréw w instalacji uzytkownika:

o Upewnic sie, ze jest wystarczajgco duzo miejsca na podtgczenie kabla USB.

o Aby uzyska¢ dostep do napedu w celu wyswietlenia diod LED stanu na kontrolerze i
portach potaczeniowych

o Aby uzyska¢ dostep do etykiet napedu (adres MAC itp.)
o Aby zapewni¢, ze naped nie przekroczy zakresu temperatury i wilgotnosci otoczenia

o Instalacja produktow firmy innej niz Watson-Marlow (kable sterujgce itp.)
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8.1.3.3 Minimalna powierzchnia Seria 400

Wymagany jest minimalny obszar podany w ponizszej tabeli:

Wymiar

D1

D2

D3

D4

D5

D6

A A

Widok z géry Widok z boku
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mm in
175 6,89
100 3,94
300 11,81
500 19,69
100 3,94
100 3,94
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Uwagi

Aby zainstalowa¢ naped, potaczenia kablowe i zabezpieczyé promien giecia

kabla,

Aby umozliwi¢ otwarcie pokrywy gtowicy pompy

Aby zainstalowac lub wymieni¢ potgczenia toru przeptywu ptynu
weza/elementu

Aby zainstalowac i wymieni¢ waz/element wewnatrz gtowicy pompy

Aby umozliwi¢ instalacje pompy przez otwér w panelu, w razie potrzeby
obracajac lub przechylajac pompe.
Aby umozliwi¢ instalacje pompy przez otwér w panelu, w razie potrzeby
obracajac lub przechylajac pompe.

Moze by¢ konieczne zwigkszenie tych minimalnych wymiaréw w instalacji uzytkownika:

Upewnic sie, ze jest wystarczajgco duzo miejsca na podtaczenie kabla USB.

Aby wyswietli¢ diody LED stanu kontrolera i portéw potgczeniowych

Aby uzyskac dostep do etykiet napedu (adres MAC itp.)

Aby zapewni¢, ze naped nie przekroczy zakresu temperatury i wilgotnosci otoczenia

Instalacja produktéw firmy innej niz Watson-Marlow (kable sterujace itp.)
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8.1.3.4 Minimalna powierzchnia Seria 500

Wymagana jest nastepujgca minimalna powierzchnia:

Widok z géry
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Minimalny
Wymiar odstep Uwagi
mm in
D1 200 787 Aby zainstalowa¢ naped, potaczenia kablowe i zabezpieczyé promien giecia
kabla,
D2 100 3,94 Aby umozliwi¢ otwarcie pokrywy gtowicy pompy
D3 300 11,81 Ab)( zainstalowac lub wymieni¢ potgczenia toru przeptywu ptynu
weza/elementu
D4 500 19,69 Aby zainstalowac i wymieni¢ waz/element wewnatrz gtowicy pompy
DS 100 394 Aby umozliwi¢ instalacje pompy przez otwér w panelu, w razie potrzeby
' obracajac lub przechylajgc pompe.
D6 100 394 Aby umozliwi¢ instalacje pompy przez otwér w panelu, w razie potrzeby

obracajac lub przechylajgc pompe.

Moze by¢ konieczne zwiekszenie tych minimalnych wymiaréw w instalacji uzytkownika:

Upewnic sie, ze jest wystarczajgco duzo miejsca na podtgczenie kabla USB.

Aby wyswietli¢ diody LED stanu kontrolera i portow potgczeniowych

Aby uzyska¢ dostep do etykiet napedu (adres MAC itp.)

Aby zapewni¢, ze naped nie przekroczy zakresu temperatury i wilgotnosci otoczenia

Instalacja produktéw firmy innej niz Watson-Marlow (kable sterujace itp.)
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8.1.3.5 Dostep w celu inspekg;ji

Pompa musi by¢ zainstalowana w sposéb umozliwiajgcy dostep w celu ewentualnej kontroli lub
dalszej instalacji przez inne odpowiedzialne osoby przed uruchomieniem:

« Kabel zasilajgcy

o Kabel sterujgcy

e Kabel wbudowanego czujnika otwarcia pokrywy
e Przycisk zalewania

e Potgczenie USB

o Diody wskazujace stan

8 Instalacja - Rozdziat 1: Fizyczna
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8.1.4 Wymiary do montazu panelowego (Seria 100)

8.1.4.1 Otwory na Sruby montazowe (Seria 100)

Otwory na Sruby montazowe nalezy przygotowac w panelu przed instalacjg pompy, korzystajac z
ponizszych wymiaréw:
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1 ;
%, /.
Urzadzenie
Wymiar mm in

A 48 1,89

B 24 0,94

A 5 0,20
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8.1.4.2 Wymiary otworu w panelu pod gtowice Seria 100

Wymagane wymiary otworu przedstawiono na ponizszym rysunku. 8 otwordw na przecieciu Ci D

(*2) ma na celu utatwienie recznego wyciecia otworu.
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-\ ....................................................
Wymiar mm
C 49
D 21
E 10,5
F 24,5
G 27,5
H 55
I 55,25
0 6
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8.1.5 Wymiary do montazu panelowego (Seria 300)

8.1.5.1 Otwory na Sruby montazowe (Seria 300)

Otwory na Sruby montazowe nalezy przygotowac w panelu przed instalacjg pompy, korzystajac z
ponizszych wymiaréw:
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Urzadzenie
Wymiar mm in
A 69,6 2,740
B 34,8 1,370
C 69,6 2,740
D 34,8 1,370
A 5 0,20
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8.1.5.2 Wymiary otworu w panelu pod gtowice Seria 300

Wymagane wymiary otworu przedstawiono na ponizszym rysunku. 8 otwordw na przecieciu
punktéw E i F (£2) ma na celu utatwienie recznego wyciecia otworu.
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Urzadzenie

Wymiar mm in

E 68 2,68

F 46 1,81

G 34 1,34

H 23 0,91

I 37 1,46

J 74 2,91

0 6 0,24
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8.1.6 Wymiary do montazu panelowego (Seria 400)

8.1.6.1 Otwory na Sruby montazowe (Seria 400)

Otwory na Sruby montazowe nalezy przygotowac w panelu przed instalacjg pompy, korzystajac z
ponizszych wymiaréw:
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Urzadzenie
Wymiar mm in
A 98 3,83
B 49 1,93
C 98 3,83
D 49 1,93
o 4,5 0,177
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8.1.6.2 Wymiary otworu w panelu (seria 400)

Wymagane wymiary otworu przedstawiono na ponizszym rysunku. 4 otwory na przecieciu
punktéw E i F (£2) majg na celu utatwienie recznego wyciecia otworu.
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Urzadzenie
Wymiar mm in
E 86 3.39
F 43 1.69
G 94 3.70
H 47 1,85
) 4 0,16
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8.1.7 Wymiary do montazu panelowego (Seria 500)

8.1.7.1 Otwory na Sruby montazowe i kotki ustalajace (Seria
500)

Oprécz otwordw na Sruby montazowe gtowica Seria 500 wymaga otwordw na kotki ustalajace
ptyty montazowej. Otwory te nalezy przygotowac w panelu przed instalacjg pompy, korzystajac z
ponizszych wymiaréw:
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Urzadzenie
Wymiar mm in
A 100 3,94
B 80 3,15
C 50 1,97
D 40 1,57
A 5 0,20
o] 4 0,16
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8.1.7.2 Wymiary otworu w panelu (Seria 500)

Wymagany wymiar otworu przedstawiono na ponizszym rysunku. 8 otworéw na przecieciu
punktéw E i F (£2) ma na celu utatwienie recznego wyciecia otworu.
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8.1.8 Specjalne narzedzia wymagane dla procedur
instalacyjnych w rozdziale

Do wykonania procedur instalacyjnych opisanych w tym rozdziale wymagane sg nastepujace
narzedzia:

Seria 100 Seria 300 Seria 400 Seria 500
Klucz dynamometryczny ' Klucz dynamometryczny = Klucz dynamometryczny = Klucz dynamometryczny
do 4,6 Nm do 4,6 Nm do 4,6 Nm do 55Nm
Bit Torx meski T15i T20 Bit Torx meski T25 Bit Torx meski T25
Ptaski Srubokret Ptaski Srubokret
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8.2 (Czesc 2: Procedury instalacji

8.2.1 Lista kontrolna przed instalacja

Przed wykonaniem ponizszej procedury instalacji nalezy przej$¢ przez ponizszg przedinstalacyjng
liste kontrolng, aby upewnic sie, ze:

o Wszystkie wymagania czesci 1 niniejszego rozdziatu zostaty spetnione

e Montaz panelu jest gotowy (otwér, otwory montazowe pompy, otwory na kotki
ustalajace)

e 4 Sruby mocujace naped (dostarczone z pompa) sg przeznaczone do zakrecania
recznego.

o Naped nie jest podtgczony do zasilania elektrycznego, przewoddéw sterujgcych ani toru
przeptywu ptynu. Instalacje tych elementéw opisano w kolejnych rozdziatach.

Jesli wystgpi problem zwigzany z ktérymkolwiek z elementéw listy kontrolnej przed instalacja, nie
przechodzi¢ do procedur instalacji w tym rozdziale, dopo6ki problem nie zostanie rozwigzany.

8.2.2 Procedura: Montaz pompy

Gtowice pompy Seria 100, Seria 300, Seria 400 oraz Seria 500 montuje sie w rézny sposob.

e Gtowice Seria 100 montuje sie w czesSciach, przy czym ptyta montazowa gtowicy pompy
jest montowana do otworu, a nastepnie naped i glowica pompy w oddzielnych krokach.

e Gtowice Seria 300, Seria 400 i Seria 500 montuje sie poprzez przetozenie korncéweki
napedu pompy przez otwér w panelu, przy czym gtowica pompy jest juz wstepnie
zainstalowana na pompie podczas produkcji w Watson-Marlow.
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8.2.2.1 Montaz gtowicy Seria 100

N =

. Wypetni¢ liste kontrolng przed instalacja.

. Przymocowa¢ mocowanie do panelu za pomocg 4 $rub ptyty montazowe].

Sprawdzi¢, czy kabel wbudowanego czujnika otwarcia pokrywy nie jest przytrzasniety
lub nie dotyka krawedzi otworu.

4. Dokreci¢ 4 Sruby ptyty montazowej naprzemiennie momentem 4,6 Nm.

Przymocowa¢ naped do mocowania za pomoca 4 srub mocujacych naped.

Dokreci¢ naprzemiennie 4 Sruby mocujgce naped momentem 4,6 Nm.

Przymocowa¢ gtowice pompy do mocowania za pomocg 2 Srub mocujgcych gtowice
pompy.
Dokreci¢ 2 Sruby mocujace gtowice pompy momentem 4,6 Nm.

Podtagczy¢ kabel wbudowanego czujnika otwarcia pokrywy z tytu sterownika.
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8.2.2.2 Montaz gtowicy Seria 300

1. Wypetnic liste kontrolng przed instalacja.

2. Przetozy¢ koncdwke sterownika pompy przez otwdr w panelu, az ptyta montazowa
gtowicy pompy przylegnie do panelu.

3. Zamontowac 4 $ruby mocujgce recznie.

4. Sprawdzi¢, czy kabel wbudowanego czujnika otwarcia pokrywy nie jest przytrzasniety
lub nie dotyka krawedzi otworu.

5. Dokreci¢ 4 sruby mocujgce naprzemiennie momentem 4,6 Nm.

6. Sprawdzi¢, czy ptyta montazowa gtowicy pompy jest rownomiernie docisnieta do
panelu od strony gtowicy pompy, bez widocznej szczeliny.
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8.2.2.3 Montaz gtowicy Seria 400

1. Wypetnic liste kontrolng przed instalacja.

2. Przetozy¢ koncdwke sterownika pompy przez otwdr w panelu, az ptyta montazowa
gtowicy pompy przylegnie do panelu.

3. Zamontowac 4 $ruby mocujgce recznie.

4. Sprawdzi¢, czy kabel wbudowanego czujnika otwarcia pokrywy nie jest przytrzasniety
lub nie dotyka krawedzi otworu.

5. Dokreci¢ 4 sruby mocujgce naprzemiennie momentem 4,6 Nm.

6. Sprawdzi¢, czy ptyta montazowa gtowicy pompy jest docis$nieta do panelu od strony
gtowicy pompy, bez widocznej szczeliny.
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8.2.2.4 Montaz gtowicy Seria 500

1. Wypetnic liste kontrolng przed instalacja.

2. Przetozy¢ koncowke sterownika pompy przez otwoér w panelu, az gtowica pompy
zatrzasnie sie we wstepnie wywierconych otworach na kotki ustalajgce.

3. Zamontowac 4 $ruby mocujgce recznie.

4. Sprawdzi¢, czy kabel wbudowanego czujnika otwarcia pokrywy nie jest przytrzasniety
lub nie dotyka krawedzi otworu.

5. Dokreci¢ 4 Sruby mocujace naprzemiennie momentem 5,5 Nm.

6. Sprawdzi¢, czy ptyta montazowa gtowicy pompy jest rwnomiernie doci$nieta do
panelu od strony gtowicy pompy, bez widocznej szczeliny.
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9 Instalacja - Rozdziat 2: Moc
elektryczna

9.1 Czesc¢ 1: Wymagania dotyczgce
instalacji, specyfikacje i informacje

9.1.1 Wymagania dotyczgce zasilania elektrycznego

Pompa wymaga zasilania pradem statym (DC) zgodnie z ponizszg specyfikacja:

Wartosci graniczne
Parametr Jednostki Uwagi
Min.  Znam. Maks.

Absolutny maksymalny zakres napiecia

wejsciowego 0 60 vbe

Operacyjny zakres napiecia wejsciowego 10,8 52,8 VvV DC 0d lg\\//i:g: do
Zalecany zakres napiecia wejsciowego 12 24 48 vV DC

Moc znamionowa 75 W

Kategoria przepiecia I

Napiecie wykraczajgce poza ,absolutny maksymalny zakres napiecia wejsciowego” (od 0 do

60 VDC) moze spowodowac trwate uszkodzenie urzadzenia. Nie nalezy podawac do
urzadzenia napiecia spoza tego zakresu.
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9.1.1.1 Specyfikacja kabla zasilajgcego

Pompa jest dostarczana z kablem zasilajgcym o nastepujacej specyfikacji:

Element Specyfikacja

Dtugos¢ 1 m (3,28 ft) lub 3,0 m (9,84 ft)

Okablowanie 2-zytowy ekranowany czerwony/czarny 22 AWG 300 V VW-1 ALPHA WIRE 2402C SLO05 UL
STYLE 2092

Potagczenie (po Ztgcze zasilania do sterownika zainstalowane na kablu, z czarnym przewodem po lewej

stronie stronie dla ujemnego pradu statego (-) i czerwonym przewodem po prawej stronie dla (+)

sterownika) pradu statego.

9.1.1.2 Okablowanie kabla zasilajgcego: Biegunowos¢
Sterownik nie posiada zabezpieczenia przed zamiang biegunéw. Czarny przewod kabla
zasilajgcego Watson-Marlow moze by¢ podtgczony wytgcznie do ujemnego (-) napiecia DC.

Kabel zasilajgcy Watson-Marlow jest przeznaczony do podtgczenia do sterownika, jak pokazano
ponizej:

|pc - || pc+
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9.1.2

9.1.2.1

Urzadzenia zewnetrzne

Zabezpieczenie nadpradowe

Pompa DriveSure posiada kompleksowe oprogramowanie sterujgce solidnym napedem
silnikowym, ktére automatycznie wykrywa i bezpiecznie wytgcza pompe z powodu przecigzenia

lub przegrzania.

Wymagany jest zewnetrzny bezpiecznik o nastepujacych parametrach:

-

Element
ochronny

Zasilanie

0d 12 do
24V DC

Od 25 do 48V
DC

Aprobaty Uwagi

Bezpiecznik

Uchwyt
bezpiecznika

.

T5AH
250V

T3,15AH250V

Numer
kontrolny
kategorii UL:
JDYX/JDYX2

T = Zwloka czasowa

H = Wysoka zdolnos¢
wytgczeniowa
IEC 60127

Numer
kontrolny
kategorii UL:
IYXV/IYXV2, IEC
60695-11-10 min

palnos¢ V-1

9.1.2.2 Zabezpieczenie przed pragdem rozruchowym

Pompa DriveSure nie zostata zaprojektowana w sposéb umozliwiajgcy podtgczenie do niej
przewodu zasilajgcego pod napieciem. Ograniczenie to dotyczy rowniez zasilania prgdem statym

podtaczonego przez przekaznik.

Rozwazy¢ zastosowanie zabezpieczenia przed prgdem rozruchowym w projekcie, jesli wymagane
jest przetaczanie ,na gorgco”.
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9.1.2.3 Izolacja elektryczna

Produkt nie jest dostarczany z zewnetrznym izolatorem zasilania. Urzgdzenie izolujgce zasilanie
elektryczne musi byc¢:

o Zawarte w obwodzie zasilania elektrycznego
e Zawsze fatwo dostepne
o Oznaczone jako urzadzenie odtgczajgce dla sprzetu

o O wartosci znamionowej odpowiedniej dla specyfikacji mocy
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9.2 (Czesc 2: Procedury instalacji

9.2.1 Bezpieczenstwo: Wytgczanie i wtgczanie zasilania

Regularne uruchamianie i zatrzymywanie pompy musi odbywac sie za pomoca sygnatow
sterujacych. Nie uzywac zasilania elektrycznego jako metody regularnego uruchamiania i
zatrzymywania pompy. Zasilanie elektryczne jest zarezerwowane wytgcznie jako metoda

zatrzymywania pompy w sytuacjach awaryjnych.

9.2.2 Lista kontrolna przed instalacja

Przed instalacjg zasilania elektrycznego nalezy przeprowadzi¢ nastepujacg kontrole
przedinstalacyjna, aby upewnic sie, ze:

o Pompa zostata zainstalowana zgodnie z rozdziatem 1 dotyczgcym instalacji (See page
51)

o Wszystkie wymagania czesci 1 niniejszego rozdziatu zostaty spetnione. (See page 72)
o Pokrywa gtowicy pompy jest zamknieta

« Kabel zasilajgcy nie jest uszkodzony

« Kabel wbudowanego czujnika otwarcia pokrywy nie jest uszkodzony

o Tor przeptywu ptynu do pompy nie zostat jeszcze zainstalowany. (See page 119)

Jesli wystgpi problem zwigzany z ktérymkolwiek z elementéw listy kontrolnej przed instalacja, nie
przechodzi¢ do procedur instalacji w tym rozdziale, dopoki problem nie zostanie rozwigzany.
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9.2.3 Procedura: Podtgczanie do zasilania pradem
stalym

Przed przystgpieniem do instalacji wypetnic liste kontrolnga.
Odizolowac zasilanie

Nacisng¢ zatrzask mocujacy na ztgczu kabla zasilajgcego.
Podtaczy¢ kabel zasilajgcy do sterownika

Zwolni¢ zatrzask zabezpieczajacy

Sprawdzi¢, czy kabel zasilajgcy jest prawidtowo podtgczony do sterownika.

1.
2.
3.
4.
5.
6.
7.

Wiaczyc zasilanie dopiero po bezpiecznym podtgczeniu kabla - nie wolno podtgczac kabla

Wiaczy¢ zasilanie

zasilajgcego do pompy DriveSure ,,na gorgco”, poniewaz moze to spowodowac uszkodzenie
wewnetrznych obwoddw, do ktérych dociera przytozone napiecie.
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10 Instalacja - Przeglad rozdziatu 3
Zdalne sterowanie

W rozdziale poswieconym zdalnemu sterowaniu postepowac zgodnie z podrozdziatem
dotyczacym posiadanego modelu:

o Podrozdziat 3A: Zdalne sterowanie: DriveSure ADC (See page 79)
e Podrozdziat 3B: Zdalne sterowanie: DriveSure En (See page 86)

e Podrozdziat 3C: Zdalne sterowanie: DriveSure Pn (See page 99)
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11 Instalacja - podrozdziat 3A:
Zdalne sterowanie: DriveSure
ADC

Ten podrozdziat zawiera szczegétowe informacje na temat zdalnego sterowania pompg
DriveSureADC.

11.1 Czesc 1: Podrozdziat dotyczacy
wymagan instalacyjnych, specyfikacji i
informacji

11.1.1 Specyfikacja potaczen i kabli

Element Informacje

e e

Lokalizacja . k :
potaczenia = -
sterujacego !

Potagczenie na

. FEMALE Molex, 8-przewodowy, numer czesci 43045-0813
sterowniku

Obudowa meska Molex, 8-przewodowa, numer czesci 43025-0800, 8-zytowa
ekranowana, 24AWG 300V VW-1 ALPHA WIRE 1218C SL0O05, UL STYLE 2576

Specyfikacja kabla

Kolejnos¢ pinéw
ztgcza

27 65
dEBana

N 7\

11 Instalacja - podrozdziat 3A: Zdalne sterowanie: DriveSure ADC 79



11.1.2 Izolacja galwaniczna

Wejscie zasilania 0 V jest wewnetrznie podtgczone do ztgcza sterowania analogowego 0 Vi USB-C
0 V. Unika¢ przypadkowych petli masy (0 V) podczas podtgczania sterownikéw lub innego
sprzetu. W razie potrzeby rozwazy¢ zastosowanie izolacji galwanicznej.
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11.1.3 Wejscia i wyjscia: Przeglad

Ponizsze interfejsy uzytkownika umozliwiajg uzytkownikowi sterowanie praca pompy z

ograniczonym wskazaniem stanu.

Numer Sygnat parametru T
styku Y9 Y yp
Otwarty
1 AWARIA
odptyw
2 OBROTOMIERz = Ctwarty
odptyw
3 KIERUNEK Digital

4 HAMOWANIE/PRACA  Digital

5 0-10V Analogowy
6 4-20 mA Analogowy
7 Sygnat GND

8 CZESTOTLIWOSC Digital

Wejscie lub
wyjscie

Wyjscie

Wyjscie

Wejscie

Wejscie

Wejscie

Wejscie

Wejscie

Uwagi

Typ awarii ! nie jest

sygnalizowany.

Konfiguracja
okreslona, domysina

0=w prawo

1=w lewo

Konfiguracja
okreslona, domysina

0= Zatrzymanie

1= Praca

Okreslona konfiguracja

Kolor przewodu kabla

sterujacego

Czarny

Brazowy

Czerwony

Pomaranczowy

Zotty
Zielona
Niebieski

Fioletowy

Istnieje 14 typow awarii, wskazywanych przez liczbe mignie¢ diody LED stanu
UWAGA 1 | (See page 83). Wyjscie awarii nie podaje typu awarii, a jedynie wskazanie, ze
awaria jest obecna. Typ awarii mozna okresli¢ poprzez potgczenie z

oprogramowaniem WM Connect.
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11.1.4 Wejscie i wyjscie: Wartosci graniczne

Nie przekracza¢ limitow wejsciowych i wyjsciowych podanych w ponizszej tabeli:

Parametr

Napiecie wejscia cyfrowego
Wysokie

Niskie napiecie wejscia cyfrowego
Maksymalna warto$¢ bezwzgledna
napiecia wejscia cyfrowego

Limit pradu wejscia cyfrowego
Czestotliwos¢ cyfrowa
Zakres pomiaru wejscia 4-20 mA

Maksymalna warto$¢ bezwzgledna
pradu wejscia 4-20 mA

Maksymalna warto$¢ bezwzgledna
napiecia wejscia 4-20 mA

Rezystancja wejscia 4-20 mA

Zakres pomiaru wejscia 0-10 V
Maksymalna wartos¢ bezwzgledna
napiecia wejscia 0-10 V
Rezystancja wejécia 0-10 V

Btad temp. wejscia analogowego

Prad otwartego odptywu

Napiecie otwartego odptywu

Sym

VD

VD

Wartosci graniczne

Min.  Znam. Maks.
10,4 30
0 9,2
-60 60
2,25
2 2 000
0 25
-0,01 33
-36 36
150 | 200
0 10,56
-36 36
20
10,04
1
24 36

Jednostki

mA
Hz

mA

mA

KQ
%/C
A

V DC

Uwagi

IEC 611312 Typ 3

"

Niesprawnos¢

IEC 61131-2 Typ 3

do maksymalnego
napiecia

Patrz powyzej

150R

Maksymalna wartos¢

bezwzgledna 60 V

Wewnetrznie ograniczone

Rozdzielczos¢ wykrywania

Obcigzenie rezystancyjne
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11.1.5 Dioda LED stanu (wbudowany sterownik)

Sterownik posiada diode LED, ktéra informuje o stanie i btedach.

Zachowanie diody LED stanu wyjasniono ponizej:

Kolor diody LED stanu Opis

Brak koloru (wytgczony) Brak zasilania

Zielona Pokrywa gtowicy pompy zamknieta, normalna praca
Pomaranczowa Otwarta pokrywa gtowicy pompy
Miga Biad
1 Przepiecie
2 Podnapiecie
3 Przetezenie
4 Oprogramowanie
5 Zgasniecie
6 Ostrzezenie o przekroczeniu temperatury
Czerwona, migajaca 7 Wytaczenie z powodu nadmiernej temperatury
8 Przetezenie falownika Vds
9 Przetezenie wzmacniacza wykrywajgcego falownika
10 Blokada podnapieciowa falownika
1 Naped bramy z falownikiem
12 Podnapiecie pompy fadujacej falownika
13 Zakres napiecia
14 Predkos¢
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11.1.6 Ustawienia domysine

Pompa ADC DriveSure ma zaprogramowane nastepujgce ustawienia domysine. Te ustawienia
domysine mozna zmieni¢ w oprogramowaniu komputerowym WM Connect. (See page 138).

Seria
100 300 400 500
Mak | kos¢
aksymalna predkosc 410 410 550 220
(obr./min)
Min. predkos¢ (obr./min) 0
Prad o
Maks. wejscie (mA) 20
Min. wejscie (mA) 4
Liczba probek filtra 16
Maksymalna predkos¢ 410 410 550 990
(obr./min)
Min. predkos¢ (obr./min) 0
Napieci
apicaie Maks. wejscie (V) 10
Min. wejscie (V) 0.1
Liczba probek filtra 16
Maksymalna predkos¢
. 410 410 550 220
(obr./min)
Min. predkos¢ (obr./min) 0
Czestotliwos¢
Maksymalna czestotliwos¢
. 2 000
wejsciowa (Hz)
Min. wejscie (Hz) 2
Stata predkos¢ Predkos¢ (obr./min) 100
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11.2 Czesc 2: Podrozdziat procedury

instalacji

11.2.1 Lista kontrolna przed instalacjg

Przed zainstalowaniem kabla sterujgcego nalezy przeprowadzi¢ nastepujacg kontrole
przedinstalacyjna. Sprawdzi¢, czy:

Pompa zostata zainstalowana zgodnie z rozdziatami 1 i 2 dotyczacymi instalacji.
Wszystkie wymagania czesci 1 niniejszego rozdziatu zostaty spetnione:

Kabel zasilajgcy nie jest uszkodzony

Kabel sterujgcy nie jest uszkodzony

Kabel wbudowanego czujnika otwarcia pokrywy nie jest uszkodzony

Pokrywa gtowicy pompy jest zamknieta

Tor przeptywu ptynu do pompy nie zostat jeszcze zainstalowany: (See page 119)

Jesli wystgpi problem zwigzany z ktérymkolwiek z elementéw listy kontrolnej przed instalacja, nie
przechodzi¢ do procedur instalacji w tym rozdziale, dopoki problem nie zostanie rozwigzany.

11.2.2 Procedura: Podigczenie kabla sterujgcego ADC

o uv .k wn-=

Wypetni¢ liste kontrolng przed instalacja.

Odtaczy¢ pompe od Zrédta zasilania

Wrtozy¢ przewdd sterujgcy w ztgcze przewodu sterujgcego do ustyszenia klikniecia.
Ponownie podtaczy¢ zasilanie do pompy.

Obserwowac diode LED stanu na sterowniku

Upewnic sie, ze pompa dziata zgodnie z projektem systemu sterowania (okablowanie i
sygnaty).
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12 Instalacja - podrozdziat 3B:
Zdalne sterowanie: DriveSure En

Ten podrozdziat zawiera szczegétowe informacje na temat zdalnego sterowania pompg
DriveSure En odnos$nie sterowania EtherNet/IP.

12.1 Czesc 1: Podrozdziat dotyczacy
wymagan instalacyjnych, specyfikacji i
informacji

12.1.1 Konkretna osoba odpowiedzialna

Wszystkie systemy EtherNet/IP mogg by¢ instalowane i certyfikowane wytgcznie przez
zatwierdzonego przez EtherNet/IP instalatora.

12.1.2 Parametry sieciowe

Parametry sieciowe do komunikacji pompy z siecig sg wstepnie programowane podczas
produkgji:

Parametr Adres
Adres IP 0.0.0.0
Maska podsieci 0.0.0.0
Brama domysina 0.0.0.0
DCHP Wiaczone

Te parametry sieciowe mozna skonfigurowac recznie lub wytgczy¢é DHCP (automatyczny adres IP)
za pomoca oprogramowania sieciowego lub oprogramowania komputerowego WM Connect
((See page 138)).

12.1.3 Plik EDS

Plik EDS mozna pobrac ze strony internetowej Watson-Marlow pod ponizszym linkiem:

Adres internetowy: https.//www.wmfts.com/en/literature/other-resources/software-and-devices/
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12.1.4 Lokalizacja potaczenia sterowania sieciowego

Lokalizacje potaczenia kabla sterowania sieciowego podano ponizej:

12.1.5 Specyfikacja sieciowego kabla sterujgcego

Ekranowany kabel Do podtgczenia i sterowania napedem DriveSureEn wymagany jest
ekranowany kabel Ethernet kategorii 5e z meskim ztgczem RJ45.
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12.1.6 Diody LED stanu (potagczenia kabla sterujgcego)

Potagczenia kabla sterowania sieciowego majg diody LED stanu opisane ponizej.

LED ]
LET |
LED 1 LED 2 Wskazanie
Niskie Niskie Wyt
Niskie Wysokie Z6tta dioda LED $wieci, gdy wykryte zostanie tacze. Pulsowanie

wskazuje predkos¢ transmisji 10 Mbit

Wysokie Niskie Jedna zielona dioda LED s$wieci, gdy wykryte zostanie tgcze. Pulsowanie
wskazuje predkos¢ transmisji 100 Mbit
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12.1.7 Diody LED stanu (wbudowany sterownik)

Sterownik posiada diody LED, ktore wskazujg stan i btedy.

Numer LED Funkcja LED Zdjecie przedstawiajgce numer diody LED

LED 1 Status modutu
LED 2 Status sieci

LED 3 Status napedu

Zachowanie diod LED wyjasniono ponize;j.

12.1.7.1 LED 1: Status modutu

Kolor LED Opis
Brak koloru
Brak zasilania
(wytaczony)
Zielona Sterowane przez skaner w stanie pracy, a jesli wigczona jest synchronizacja CIP, czas

jest synchronizowany z zegarem gtéwnym.

Nie skonfigurowano, skaner w stanie bezczynnosci lub, jesli wigczona jest
synchronizacja CIP, czas jest synchronizowany z zegarem gtéwnym.

Czerwony Powazny btad (stan EXCEPTION, btad FATAL itp.)

Zielona, migajaca

Awarie mozliwe do usuniecia. Modut jest skonfigurowany, ale zapisane parametry
réznia sie od aktualnie uzywanych.

12.1.7.2 LED 2: Status sieci

Czerwona, migajaca

Kolor LED Opis
Brak kol
rak koloru Brak zasilania lub adresu IP
(wytaczony)
Zielona Online, ustanowiono jedno lub wiecej potgczen (klasa CIP 1 lub 3)

Zielona, migajgca  Online, brak nawigzanych potgczen
Czerwony Zduplikowany adres IP, btgd FATAL

Czerwona, migajaca Jedno lub wiecej potgczen przekroczyto limit czasu (klasa CIP 1 lub 3)
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12.1.7.3 LED 3:

Kolor diody LED stanu

Brak koloru (wytgczony)
Zielona

Pomaranczowa

Czerwona, migajaca

Status napedu

Opis

Brak zasilania

Pokrywa gtowicy pompy zamknieta, normalna praca

Otwarta pokrywa gtowicy pompy

Miga
1

O 00 N o u M W N

J N R Y
A W N = O

Biad
Przepiecie
Podnapiecie
Przetezenie
Oprogramowanie
Zgasniecie
Ostrzezenie o przekroczeniu temperatury
Wytgczenie z powodu nadmiernej temperatury
Przetezenie falownika Vds
Przetezenie wzmacniacza wykrywajgcego falownika
Blokada podnapieciowa falownika
Naped bramy z falownikiem
Podnapiecie pompy fadujacej falownika
Zakres napiecia

Predkos¢
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12.1.8 Uktad sieci

Pompe DriveSureEn mozna podtgczy¢ w jednym z nastepujgcych 3 uktaddw sieciowych.

Topologia gwiazdy

Topologia pierscienia

Topologia linii

Liczba pomp podtgczonych na powyzszych ilustracjach moze zostac przekroczona.
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12.1.9 Uzycie DecyObr./min

DecyObr./min stuzy jako parametr predkosci sieci zamiast obr./min , aby unikng¢ komplikacji

oprogramowania z kropkg dziesietnga.

1 DecyObr./min = 0,1 obr./min (na przyktad: 1200 DecyObr./min = 120 obr./min)

12.1.10 Tabela wyliczeniowa gtowicy pompy i
maksymalna predkos¢ konstrukcyjna

Maksymalna konstrukcyjna predkos¢ obrotowa pompy jest podana w ponizszej tabeli.

Jesli limit predkosci jest ustawiony powyzej maksymalnej predkosci konstrukcyjnej, pompa nie
przekroczy swojej maksymalnej predkosci konstrukcyjnej.

Wartos¢ wyjsciowa
1
2
8
9

12
13
16
17
19
20
26
27

28
29

Glowica pompy

114DV

114DVP

313D

313D2

314D

314D2

520R

520R2

520REL

520REM

RXMD 4 bar w prawo
RXMD 4 bar w lewo
RXMD 6 bar w prawo
RXMD 6 bar w lewo

4100
4100
4100
4100
4100
4100
2200
2200
2200
2200
5500
5500
5500
5500

Predkos¢é maksymalna
(DecyObr./min)
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12.1.11 Parametry cykliczne

-

ADI

Nazwa

Dostep

Typ

Opis

SetSpeed

SetFailsafeEnable

SetReverse

Run

Zapis

Ulnt16

UInt16

Ulnt16

Bool

Bool

Predkos¢ pompy jest ustawiana w
1/10 obr./min. Maksymalna predkos¢ zalezy
od modelu patrz ‘SetSpeedLimit’

Ograniczenie predkosci obrotowej pompy jest

ustawiane w 1/10 obr./min. Maksymalna
predkos¢ zalezy od modelu. Patrz tabela
wyliczeniowa gtowicy pompy: (See page 92)

Jesli jest uaktywniony tryb awaryjny,
w przypadku utraty tgcznosci pompa bedzie
pracowac nieprzerwanie z wybrang
predkoscia.

Tryb awaryjny wigczony. Przy ustawieniu na 1
wigczona jest predkos¢ awaryjna. W
przypadku utraty komunikacji pompa bedzie
pracowac z predkoscig awaryjna. W
przypadku ustawienia 0 predkos¢ awaryjna
jest wytaczona. W przypadku utraty
komunikacji pompa zatrzyma sie

Ustawic kierunek obrotéw pompy na
lewobiezne, jesli jest ustawione, pompa
obraca sie w kierunku lewobieznym.
DomysInie pompa pracuje zgodnie
z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara

Uruchomienie pompy. Jesli ustawiono 1,
pompa uruchomi sie zgodnie z parametrem
Wiaczenie pompy”. Przy ustawieniu na 0
pompa zatrzyma sie.

Witaczenie pompy. W przypadku ustawienia na
1 pompa uruchomi sie zgodnie z parametrem

LUruchomienie pompy”. Przy ustawieniu na 0
pompa zatrzyma sie.

Wyzerowanie godzin pracy pompy. Przy
ustawieniu na 1 licznik ,,Godziny pracy”
zostanie wyzerowany.
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ADI

Nazwa

Opis

12

29

ResetRevolutionCount

GeneralAlarm

PumpHead

Odczyt

UInt16

Wyzerowanie liczby obrotéw. Przy ustawieniu
na 1 zeruje liczbe obrotéw gtowicy pompy.
Ustawienie wartosci 0 umozliwia zliczanie

obrotéw gtowicy pompy.

Podaje liczbe obrotéw gtowicy pompy w
petnych obrotach

Zgtasza biezacg predko$¢ pompy na
podstawie odczytu enkodera

Zgtasza aktualng warto$¢ zadang ograniczenia

predkosci

Bit 0 = Btagd zgasniecia silnika
Bit 1 = Btagd predkosci silnika

Bit 2 = Btad przetezenia
Bit 3 = Btagd przepiecia
Bit 4 = Pokrywa otwarta
Bit 5 = Nieuzywany
Bit 6 = Nieuzywany
Bit 7 = Nieuzywany

Bajt 2:
Bit 0 = Btgd podnapiecia
Bit 1 = Przekroczenie temperatury
Bit 2 = Btgd programowy
Bit 3 = Btad sprzetowy

Bit 4 = Btagd zakresu napiecia

Wyswietla aktualnie wybrang gtowice pompy.

Patrz tabela wyliczeniowa gtowicy pompy -
(See page 92)
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ADI Nazwa Dostep Typ Opis
Pompa pracuje w kierunku przeciwnym do
ruchu wskazéwek zegara. Przy ustawieniu na
43 Reverse Odczyt Bool .
1 zgtasza prace pompy w kierunku
przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara
P j i homiona. P
a4 Running Odezyt Bool ompa.Jes.t obecnie uruchomiona. Przy
ustawieniu na 1 zgtasza prace pompy
Aktywny btad zgasniecia silnika. Przy
46 MotorStallError Odczyt Bool ustawieniu na 1 wystapit btad zgasniecia
silnika.
Btad predkosci silnika. P tawieni 1
47 MotorSpeedError Odczyt Bool e OS,CI Stintka rzy,u§ ?Wl,emu na
wystapit btad predkosci silnika.
48 OverCurrentError Odczyt Bool Aktywny btad prze.tezenla. Przy.ust.aW|en|u na
1 wystgpit btagd przetezenia.
Akt btad iecia. P tawieni 1
49 OverVoltageError Odczyt Bool ywhy bra prze'pleua 2y 'us .aW|en|u na
wystapit btad przepiecia.
Wbudowany czujnik Pokrywia c.)twarta. Przy ustf'awieniu na 1 pompa
50 . Odczyt Bool zgtosi, ze pokrywa gtowicy pompy zostata
otwarcia pokrywy
otwarta.
s ETenE. (e iduie si
61 AnybusNetworkMode Odczyt Bool Jest ustawione J.es ' Pornpa znajduje si
w trybie EtherNet IP
t ustawi , jesli ie jest akt
62 AnybusNetworkActive Odczyt Bool Jest ustawione Je§|wpomp|ejes axtywna
funkcja EtherNet IP
200 Zakres RPI Odczyt SInt32 Zgtasza czasy dostepu do danych cyklicznych
107 PumpTemperature Odczyt Sint8 Zgtasza temperature wewnetrzng pompy
Btad programowy, przy ustawieniu na 1
109 SoftwareFault Odczyt Bool )
wystapit btad programowy.
Btad towy, tawieni 1 tapit
110 HardwareFault Odczyt Bool 4c spragtowy, przy ustawienitina 1 wystapl
btad sprzetowy.
Btad zak iecia, tawieni
111 VoltageRangeError Odczyt Bool 4 .za. resu.naple'ua przy ustawieniu
napiecie zasilacza jest poza zakresem.
Akt btad podnapiegcia. P tawieni
112 UnderVoltageError Odczyt Bool ywny brad po hapngaa rey 'us.aW|en|u na
1 wystapit btgd podnapiecia.
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ADI Nazwa Dostep Typ Opis

Aktywny btad przekroczenia temperatury.
113 OverTemperatureError Odczyt Bool Przy ustawieniu na 1 wystapit btad

przekroczenia temperatury.

..................................................................................

Potwierdzenie btedu. Ustawienie wartosci 1
spowoduje potwierdzenie btedéw pompy.

................................................................

64 ErrorAcknowledge Zapis Bool
g P Btedy zostang usuniete tylko wtedy, gdy
warunek btedu juz nie istnieje.
Przycisk zalewania jest aktywny, przy
114 PrimeButtonActive Odczyt Bool ustawieniu na 1 przycisk zalewania jest

aktywny.
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12.1.12 Acykliczne rekordy danych

Indeks Nazwa Dostep Typ Opis

108 SerialNumber Odczyt Char21 Zgtasza numer seryjny pompy

12.1.13 Ustawienia domysine

Pompa DriveSure En ma zaprogramowane nastepujgce ustawienia domysine. Te ustawienia
domysine mozna zmieni¢ w oprogramowaniu komputerowym WM Connect. (See page 138).

Element Ustawienie domysine
Przyspieszenie (obr./s) 900 obr./min/s
Hamowanie 1800 obr./min/s
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12.2 Czesc 2: Podrozdziat procedury

instalacji

12.2.1 Lista kontrolna przed instalacjg

Przed zainstalowaniem kabla sterujgcego nalezy przeprowadzi¢ nastepujacg kontrole
przedinstalacyjna. Sprawdzi¢, czy:

Pompa zostata zainstalowana zgodnie z rozdziatami 1 i 2 dotyczacymi instalacji.
Wszystkie wymagania czesci 1 niniejszego rozdziatu zostaty spetnione: (See page 86)
Kabel zasilajgcy nie jest uszkodzony

Kabel sterujgcy nie jest uszkodzony

Kabel wbudowanego czujnika otwarcia pokrywy nie jest uszkodzony

Pokrywa gtowicy pompy jest zamknieta

Tor przeptywu ptynu do pompy nie zostat jeszcze zainstalowany: (See page 119)

Jesli wystgpi problem zwigzany z ktérymkolwiek z elementéw listy kontrolnej przed instalacja, nie
przechodzi¢ do procedur instalacji w tym rozdziale, dopoki problem nie zostanie rozwigzany.

12.2.2 Procedura: Podiaczyc sieciowy kabel sterujacy

1. Odtaczy¢ pompe od Zrédta zasilania

N

o v kW

Wrtozy¢ kabel sterowania sieciowego do ztgcza kabla sterowania sieciowego do
ustyszenia klikniecia.

Podtaczy¢ zasilanie do pompy
Obserwowac diody LED stanu na potaczeniach sterowania sieciowego
Obserwowac diody LED stanu na sterowniku

Upewnic sie, ze pompa dziata zgodnie z projektem systemu sterowania (polecenia
sieciowe).
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13 Instalacja - podrozdziat 3C:
Zdalne sterowanie: DriveSurePn

Ten podrozdziat zawiera szczegétowe informacje na temat zdalnego sterowania pompg
DriveSure Pn odno$nie sterowania PROFINET.

13.1 CzeSc¢ 1: Podrozdziat dotyczacy
wymagan instalacyjnych, specyfikacji i
informacji

13.1.1 Konkretna osoba odpowiedzialna

Wszystkie systemy PROFINET mogg by¢ instalowane i certyfikowane wytgcznie przez
zatwierdzonego przez PROFINET instalatora.

13.1.2 Parametry sieciowe

Parametry sieciowe do komunikacji pompy z siecig sg wstepnie programowane podczas
produkgiji:

Parametr Adres
Adres IP 0.0.0.0
Maska podsieci 0.0.0.0
Brama domysina 0.0.0.0
DCHP Wytaczony

Te parametry sieciowe mozna skonfigurowac recznie lub wtgczy¢ DHCP (automatyczny adres IP)

za pomocg oprogramowania sieciowego lub oprogramowania komputerowego WM Connect
((See page 138)).

13.1.3 Plik GSDML

Plik GSDML mozna pobrac ze strony internetowej Watson-Marlow pod ponizszym linkiem:

Adres internetowy: https://www.wmfts.com/en/literature/other-resources/software-and-devices/
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13.1.4 Lokalizacja potaczenia sterowania sieciowego

Lokalizacje potaczenia kabla sterowania sieciowego podano ponizej:

13.1.5 Specyfikacja sieciowego kabla sterujgcego

Ekranowany kabel kategorii 5e PROFINET z meskim ztgczem RJ45 jest wymagany do podtgczenia i
sterowania napedem DriveSurePn.
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13.1.6 Diody LED stanu (potagczenia kabla sterujgcego)

Potgczenia kabla sterowania sieciowego majg diody LED, kt6re zapewniajg wskazania opisane
ponizej.

LED 1

LED 1 LED 2 Wskazanie

Niskie Niskie Wiyt

Niskie Wysokie Z6tta dioda LED $wieci, gdy wykryte zostanie tacze. Pulsowanie wskazuje
predkos$¢ transmisji 10 Mbit

Wysokie Niskie Jedna zielona dioda LED $wieci, gdy wykryte zostanie tgcze. Pulsowanie wskazuje
predkos¢ transmisji 100 Mbit
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13.1.7 Diody LED stanu (wbudowany sterownik)

Sterownik posiada diody LED, ktore wskazujg stan i btedy.

Numer LED Funkcja LED Zdjecie przedstawiajgce numer diody LED
LED 1 Status modutu

LED 2 Status sieci

LED 3 Status napedu

Zachowanie diod LED wyjasniono ponizej

13.1.7.1 LED 1: Status modutu

Kolor LED Opis
Brak koloru -
Brak zasilania
(wytaczony)
Zielona Sterowane przez skaner w stanie pracy, a jesli wtaczona jest synchronizacja CIP, czas jest
synchronizowany z zegarem gtéwnym.
Zielona, Nie skonfigurowano, skaner w stanie bezczynnosci lub, jesli wigczona jest synchronizacja
migajaca CIP, czas jest synchronizowany z zegarem gtéwnym.
Czerwony Powazny bfad (stan EXCEPTION, btad FATAL itp.)
Czerwona, Awarie mozliwe do usuniecia. Modut jest skonfigurowany, ale zapisane parametry réznig
migajaca sie od aktualnie uzywanych.

13.1.7.2 LED 2: Status sieci

Kolor LED Opis
Brak kol
rak koloru Brak zasilania lub adresu IP
(wytaczony)
Zielona Online, ustanowiono jedno lub wiecej potgczen (klasa CIP 1 lub 3)
Zielona,
|.e orlwa Online, brak nawigzanych potaczen
migajgca
Czerwony Zduplikowany adres IP, btgd FATAL
C , —_— . I
z.erv'vona Jedno lub wiecej potgczen przekroczyto limit czasu (klasa CIP 1 lub 3)
migajaca
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13.1.7.3 LED 3:

Kolor diody LED stanu

Brak koloru (wytgczony)
Zielona

Pomaranczowa

Czerwona, migajaca

Status napedu

Opis

Brak zasilania

Pokrywa gtowicy pompy zamknieta, normalna praca

Otwarta pokrywa gtowicy pompy

Miga
1

O 00 N o u M W N

J N R Y
A W N = O

Biad
Przepiecie
Podnapiecie
Przetezenie
Oprogramowanie
Zgasniecie
Ostrzezenie o przekroczeniu temperatury
Wytgczenie z powodu nadmiernej temperatury
Przetezenie falownika Vds
Przetezenie wzmacniacza wykrywajgcego falownika
Blokada podnapieciowa falownika
Naped bramy z falownikiem
Podnapiecie pompy fadujacej falownika
Zakres napiecia

Predkos¢
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13.1.8 Ukltad sieci

Pompe DriveSurePn mozna podtgczy¢ w jednym z nastepujgcych 3 uktaddw sieciowych.

Topologia gwiazdy

Topologia pierscienia

Topologia linii

Liczba pomp podtgczonych na powyzszych ilustracjach moze zostac przekroczona.
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13.1.9 Uzycie DecyObr./min

DecyObr./min stuzy jako parametr predkosci sieci zamiast obr./min , aby unikng¢ komplikacji
oprogramowania z kropkg dziesietnga.

1 DecyObr./min = 0,1 obr./min (na przyktad: 1200 DecyObr./min = 120 obr./min)

13.1.10 Tabela wyliczeniowa gtowicy pompy i
maksymalna predkos¢ konstrukcyjna

Maksymalna konstrukcyjna predkos¢ obrotowa pompy jest podana w ponizszej tabeli.

Jesli limit predkosci jest ustawiony powyzej maksymalnej predkosci konstrukcyjnej, pompa nie

przekroczy swojej maksymalnej predkosci konstrukcyjnej.

Wartos¢ wyjsciowa
1
2
8
9

12
13
16
17
19
20
26
27

28
29

Glowica pompy

114DV

114DVP

313D

313D2

314D

314D2

520R

520R2

520REL

520REM

RXMD 4 bar w prawo
RXMD 4 bar w lewo
RXMD 6 bar w prawo
RXMD 6 bar w lewo

13.1.11 Czas cyklu PROFINET

Minimalny interwat urzgdzenia 32 ms.

Predkos¢é maksymalna
(DecyObr./min)

4100
4100
4100
4100
4100
4100
2200
2200
2200
2200
5500
5500
5500
5500
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13.1.12 Szczegoly i ustawienie pompy

ADI Nazwa Dostep Typ Opis

38 Pump head Odczyt UInt8 Wskazanie wybranego wymiaru gtowicy
pompy. Patrz tabela wyliczeniowa
gtowicy pompy: (See page 105)

37 PumpModel Odczyt UInt8 Nieuzywany
(Enum)
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13.1.13 Status pompy

ADI Nazwa Dostep Typ Opis

14 Run hours Odczyt UInt32 Liczba godzin pracy pompy

26 Total number Odczyt UInt32 Podaje liczbe obrotéw gtowicy pompy w
pumphead petnych obrotach
revolutions

27 Current pump Odczyt UInt16 Zgtasza biezaca predkos¢ pompy na
speed (deciRPM) podstawie odczytu enkodera (1

decyObr./min = 0,1 obr./min).

28 Pump speed limit | Odczyt UInt16 Podaje aktualng wartos¢ zadana
(decyObr./min) ograniczenia predkosci w decyObr./min (1
decyObr./min = 0,1 obr./min).

Patrz tabela wyliczeniowa gtowicy pompy:
(See page 105)

103 Pump status Odczyt Byte Bit 0 = pompa pracuje w kierunku
bitfield przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara.
Przy ustawieniu na 1 zgtasza prace pompy w
kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek
zegara

Bit 1 = Pompa aktualnie pracuje. Przy
ustawieniu na 1 zgtasza prace pompy

Bit 2 = Przycisk zalewania jest aktywny, przy
ustawieniu na 1 przycisk zalewania jest
aktywny.

107 Pump Odczyt SInt8 Zgtasza temperature wewnetrzng pompy
temperature (°C)
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13.1.14 Sterowanie pomp3a

ADI Nazwa Dostep Typ Opis
Predkos¢ pompy jest ustawiana w
1/10 obr./min. Maksymalna predkos¢
Set pump speed . . I axsyma ape. .
2 . Zapis Ulnt16 zalezy od modelu, patrz ,Ustawienie
(decyObr./min) . . , . .
ograniczenia predkosci obrotowej
pompy".
Ograniczenie predkosci obrotowej pompy
Set pump speed limit jest ustawiane w 1/10 obr./min.
3 (dechbf/nF:in) Zapis Ulnt16 Maksymalna predkos$¢ zalezy od modelu.
yoor. Patrz tabela wyliczeniowa gtowicy pompy:
(See page 105)
Jesli jest uaktywniony tryb awaryjny,
4 Set failsafe speed Zapis UINt16 w.przypadku ’utraty +qcznoé.ci pompa
(decyObr./min) bedzie pracowac nieprzerwanie z wybrang
predkoscia.
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ADI

Nazwa

Dostep

Typ

Opis

101

Control bitfield

Zapis

UInt16

Bit 0 = Tryb awaryjny witgczony.

Przy ustawieniu na 1 wtgczona jest
predkos¢ awaryjna. W przypadku utraty
komunikacji pompa bedzie pracowac z

predkoscig awaryjna.

W przypadku ustawienia 0 predkos$¢
awaryjna jest wytaczona. W przypadku
utraty komunikacji pompa zatrzyma sie

Bit 1= Ustawi¢ kierunek obrotéw pompy
na lewobiezne, jesli jest ustawione,
pompa obraca sie w kierunku
lewobieznym. Domyslnie pompa pracuje
zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek
zegara

Bit 2 = Uruchomienie pompy. Jesli
ustawiono 1, pompa uruchomi sie
zgodnie z parametrem ,Wigczenie
pompy”. Przy ustawieniu na 0 pompa
zatrzyma sie.

Bit 3 = Uruchomienie pompy. W
przypadku ustawienia na 1 pompa
uruchomi sie zgodnie z parametrem
~Uruchomienie pompy"”. Przy ustawieniu
na 0 pompa zatrzyma sie.

Bit 4 = Wyzerowanie godzin pracy pompy.
Przy ustawieniu na 1 licznik ,Godziny
pracy” zostanie wyzerowany.

Bit 5 = Nieuzywany, Bit 6 = Nieuzywany

Bit 7 = Wyzerowanie liczby obrotéw. Przy
ustawieniu na 1 zeruje liczbe obrotéw
gtowicy pompy. Ustawienie wartosci 0

umozliwia zliczanie obrotéw gtowicy

pompy.
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13.1.15 Bledy i ostrzezenia

ADI Nazwa Dostep Typ Opis
102 Error bitfield Odczyt Bit 0 = Nieuzywany
byte 1

Bit 1 = Aktywny btad zgasniecia silnika. Przy
ustawieniu na 1 wystapit btad zgasniecia
silnika.

Bit 2 = Btad predkosci silnika. Przy ustawieniu
na 1 wystapit btgd predkosci silnika.

Bit 3 = Aktywny btad przetezenia. Przy
ustawieniu na 1 wystgpit btad przetezenia.

Bit 4 = Aktywny btad przepiecia. Przy
ustawieniu na 1 wystapit btad przepiecia.

Bit 5 = Pokrywa otwarta. Przy ustawieniu na 1
pompa zgtosi, ze pokrywa gtowicy pompy
zostata otwarta.

Bit 6 = Nieuzywany
Bit 7 = Nieuzywany
Error bitfield Odczyt Bit 0 = Nieuzywany
byte 2
Bit 1 (Bit9) = Btgd podnapiecia
Bit 2 (Bit10) = Btgd nadmiernej temperatury

Bit 3 (Bit11) = Btgd programowy, przy
ustawieniu na 1 wystapit btad programowy.

Bit 4 (Bit12) = Btagd sprzetowy, przy ustawieniu
na 1 wystapit btad sprzetowy.

Bit 5 (Bit13) = Btgd zakresu napiecia, przy
ustawieniu napiecie zasilacza jest poza

zakresem.
64 Acknowledge Zapis UInt8 Bit 0 = Potwierdzenie btedu. Ustawienie
error wartosci 1 spowoduje potwierdzenie btedow

pompy. Btedy zostang usuniete tylko wtedy,
gdy warunek btedu juz nie istnieje.
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13.1.16 Parametry acykliczne

ADI Nazwa Dostep Typ Opis

108 Pump serial number Odczyt Char21 Odczyt numeru seryjnego pompy

13.1.17 Ustawienia domysine

Pompa DriveSure Pn ma zaprogramowane nastepujace ustawienia domysine. Te ustawienia
domysine mozna zmieni¢ w oprogramowaniu komputerowym WM Connect. (See page 138).

Element Ustawienie domysine
Przyspieszenie (obr./s) 900 obr./min/s
Hamowanie 1800 obr./min/s
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13.2 Czesc 2: Podrozdziat procedury
instalacji

13.2.1 Lista kontrolna przed instalacjg

Przed zainstalowaniem kabla sterujgcego nalezy przeprowadzi¢ nastepujacg kontrole
przedinstalacyjna. Sprawdzi¢, czy:

e Pompa zostata zainstalowana zgodnie z rozdziatami 1 i 2 dotyczacymi instalacji.
o Wymagania czesci 1 niniejszego rozdziatu zostaty spetnione:

o Kabel zasilajgcy nie jest uszkodzony.

o Kabel sterujacy nie jest uszkodzony.

o Kabel wbudowanego czujnika otwarcia pokrywy nie jest uszkodzony.

« Pokrywa gtowicy pompy jest zamknieta.

e Tor przeptywu ptynu do pompy nie zostat jeszcze zainstalowany: (See page 119)

Jesli wystgpi problem zwigzany z ktérymkolwiek z elementéw listy kontrolnej przed instalacja, nie
przechodzi¢ do procedur instalacji w tym rozdziale, dopoki problem nie zostanie rozwigzany.

13.2.2 Procedura: Podiaczyc sieciowy kabel sterujgcy

1. Odtaczy¢ pompe od zrédta zasilania.

N

Wrtozy¢ kabel sterowania sieciowego do ztgcza kabla sterowania sieciowego do
ustyszenia klikniecia.

Podtaczy¢ zasilanie do pompy.
Obserwowa¢ diody LED stanu na potgczeniach kabla sterujgcego.

Obserwowa¢ diody LED stanu na sterowniku.

o v kW

Upewnic sie, ze pompa dziata zgodnie z projektem systemu sterowania (polecenia
sieciowe).
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14 Instalacja - Rozdziat 4:
Sterowanie lokalne

Informacje zawarte w tym rozdziale obejmuja

« Wbudowany czujnik otwarcia pokrywy

o Podtgczenie przycisku zalewania

14.1 Czesc¢ 1: Wymagania dotyczace
instalacji, specyfikacje i informacje

14.1.1 Wbudowany czujnik otwarcia pokrywy

Wbudowany czujnik otwarcia pokrywy zatrzyma pompe, jesli pokrywa gtowicy pompy zostanie
otwarta podczas pracy.

Kabel podtacza sie do sterownika w sposéb przedstawiony ponizej:

Numer

N Zdjeci dstawiaj | t
elementu azwa jecie przedstawiajgce elementy
1 Kabel wbudowanego czujnika otwarcia
pokrywy (gtowica pompy do sterownika)
5 Potaczenie kablowe wbudowanego czujnika

otwarcia pokrywy
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14.1.1.1 Przytacze

Potagczenie kablowe wbudowanego czujnika otwarcia pokrywy jest potagczeniem zastrzezonym
firmy Watson-Marlow. Z tego powodu nie podano specyfikacji potgczen ani informacji o
okablowaniu.

Nie wolno ingerowac w to potagczenie.

Element Specyfikacja

Lokalizacja ztgcza
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14.1.2 Podtaczenie przycisku zalewania

Podtaczenie przycisku zalewania umozliwia prace pompy z ustawiong predkoscig podczas
aktywacji przycisku, np. w celu zalania pompy.

14.1.2.1 Specyfikacja potaczen i kabli

Element Specyfikacja
Potaczenie na JST 2W B02B-PASK-1
sterowniku
Wymagane potaczenie Obudowa JST 2W PAP-02V-S z zaciskiem SPHD-002T-P0.5
na kablu '

Lokalizacja ztgcza

o
Wyprowadzenie pinéw T 1T _,_'
ztgcza
& JF
|
Informacje o Aby aktywowac funkcje zalewania, nalezy wykonac beznapieciowe potgczenie
okablowaniu przetacznika miedzy pinami 1 2.

Nie podtgcza¢ zadnego zewnetrznego napiecia do zadnego z pinéw (1 lub 2).

UWAGA 1 | Kabel przycisku zalewania z wymaganym ztgczem nie jest dostepny jako
akcesorium Watson-Marlow
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14.2 Czes¢ 2: Procedury instalacji

Przed instalacjg sterowania lokalnego nalezy przeprowadzi¢ nastepujgcg kontrole
przedinstalacyjna. Sprawdzi¢, czy:

o Pompa zostata zainstalowana zgodnie z rozdziatami 1, 2 i 3 dotyczacymi instalacji.
o Wszystkie wymagania czesci 1 niniejszego rozdziatu zostaty spetnione:

« Kabel zasilajgcy nie jest uszkodzony.

« Kabel sterujgcy nie jest uszkodzony.

« Kabel wbudowanego czujnika otwarcia pokrywy nie jest uszkodzony.

o Pokrywa gtowicy pompy jest zamknieta.

« Jesli to potagczenie bedzie uzywane, instalacja elektryczna przycisku zalewania bedzie
zamontowana.

e Tor przeptywu ptynu do pompy nie zostat jeszcze zainstalowany: (See page 119)

Jesli wystgpi problem zwigzany z ktérymkolwiek z elementéw listy kontrolnej przed instalacja, nie
przechodzi¢ do procedur instalacji w tym rozdziale, dop6ki problem nie zostanie rozwigzany.
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14.2.1 Instalacja wbudowanego czujnika otwarcia
pokrywy

Kabel wbudowanego czujnika otwarcia pokrywy jest wstepnie montowany podczas produkg;ji
pomp serii Seria 300, Seria 400 oraz Seria 500.

W przypadku pomp Seria 100 potagczenie kablowe jest instalowane podczas procedury montazu
(See page 68)

14.2.1.1 Testowanie wbudowanego czujnika otwarcia pokrywy

Podczas sekwencji instalacji nalezy przetestowac dziatanie wbudowanego czujnika otwarcia
pokrywy. Jest to realizowane w nastepujacy sposob:

Gdy pompa jest wigczona i dziata:
1. Otworzy¢ pokrywe zgodnie z ponizszg tabelg

Seria 100, Seria
300 oraz Seria Seria 500
400
Podnies¢
pokrywe

Odblokowa¢ pokrywe gtowicy pompy, obracajac element mocujacy pokrywy o % obrotu
w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara za pomoca ptaskiego srubokreta.
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2. Pompa powinna natychmiast sie zatrzymac. Dioda LED stanu znajdujgca sie najblizej
portu USB-C zaswieci sie i dla napeddw En, oraz Pn aktualizacja stanu pompy zostanie
wystana przez siec.

Jesli te czynnosci nie zostang wykonane, wbudowany czujnik otwarcia pokrywy nie
dziata prawidtowo, a instalacja nie moze by¢ kontynuowana do czasu usuniecia usterki.

14.2.2 Podtaczenie przycisku zalewania

14.2.2.1 Konfiguracja

Predkos$¢ maksymalng mozna ustawi¢ za pomocg oprogramowania komputerowego WM
Connect. Oprogramowanie sieciowe mozna réwniez wykorzystywaé do modeli Pn i En z uzyciem
parametrow sieciowych.

14.2.2.2 Procedura: Podtgczy¢ przycisk zalewania

Jesli uzywane bedzie potaczenie przycisku zalewania, podtgczy¢ pompe zgodnie z ponizszg
procedura:
1. Odtaczy¢ pompe od zrédta zasilania.

2. Wcisngc¢ ztgcze przycisku zalewania do odpowiedniego gniazda na sterowniku az do
uzyskania bezpiecznego potaczenia.

3. Podtaczy¢ zasilanie do pompy.

4. Sprawdzi¢, czy pompa dziata zgodnie z metodga aktywacji i dezaktywacji przycisku
zalewania.
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15 Instalacja - Rozdziat 5: Tor
przeptywu ptynu

15.1 Czesc¢ 1: Wymagania dotyczace
instalacji, specyfikacje i informacje

Aby zapewni¢ bezpieczng prace, pompe Watson-Marlow nalezy instalowa¢ w systemie przeptywu
ptyny z okreslonymi urzgdzeniami pomocniczymi. Wymagania te zostaty szczeg6towo opisane
w ponizszych punktach.
Wszystkie urzgdzenia, potaczenia lub rurociaggi muszg byc¢:
e chemicznie kompatybilne z pompowanym ptynem,

o posiadac specyfikacje znamionowg wyzszg niz w przypadku danego zastosowania.
15.1.1 Urzadzenie zabezpieczajgce przed nadcisnieniem

Pompa Watson-Marlow dziata na zasadzie wypornosci. W przypadku wystapienia zatoru lub
ograniczenia pompa bedzie pracowa¢ do momentu wystapienia jednej z ponizszych sytuacji:

o Waz lub element gtowicy pompy, lub urzadzenie pomocnicze moze pekna¢, przeciekac
lub ulec innemu uszkodzeniu.

o Tor przeptywu ptynu lub urzgdzenie pomocnicze moze pekna¢, przeciekac lub ulec
innemu uszkodzeniu.

o Naped ulegnie awarii.

Zainstalowac urzgdzenie zabezpieczajgce przed nadcisnieniem, ktdre moze sie automatycznie
aktywowac w przypadku wystgpienia nadcisnienia. Urzgdzenie to powinno:

« mie¢ mozliwos¢ nastawienia na cisnienie nizsze niz ciSnienie znamionowe instalacji,

e miec¢ mozliwos¢ zatrzymania pompy lub skierowania ptynu w bezpieczne miejsce po
zataczeniu,

e posiadac funkcje awaryjng
15.1.2 Zawoér jednokierunkowy

Zainstalowac zawor zwrotny w ttocznym torze przeptywu ptynu jak najblizej gtowicy pompy

w zastosowaniach, w ktorych przeptyw zwrotny pod cisnieniem mogtby stworzy¢ zagrozenie

w przypadku awarii weza lub elementu gtowicy pompy. Jesli pompa ma pracowac w trybie
wstecznym, trzeba bedzie oming¢ zawor zwrotny podczas tej operacji, aby unikngé¢ zablokowania.
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15.1.3 Zawory izolacyjne i spustowe

Zawory odcinajace i spustowe muszg by¢ zainstalowane w torze przeptywu ptynu
w nastepujgcych scenariuszach:

e W przypadku, gdy opréznienie catego toru przeptywu ptynu nie jest praktyczne:
o Wymiana weza lub elementu gtowicy pompy

o W przypadku, gdy procedury wymagaja wycofania pompy z eksploatacji, np.
z powodu usterki

e Po zatrzymaniu pompa bedzie dziatac jak zawdr, uniemozliwiajgc przeptyw ptynu przez
gtowice pompy.

o Jednak w miare zuzywania sie weza, elementu lub gtowicy pompy, moze nastgpic
przeptyw przez gtowice pompy. W zastosowaniach, w ktérych niezamierzony
przeptyw przez gtowice pompy nie moze by¢ tolerowany lub stwarzatby zagrozenie,
nalezy zainstalowac¢ zawory odcinajace.

Zawory nalezy otworzy¢ przed uruchomieniem pompy i zamkng¢ po jej zatrzymaniu.

15.1.4 Rurki ssawne i ttoczne

Rurki ssawne i ttoczne powinny:
o byc¢ jak najkrotsze,
o byc¢ jak najbardziej proste,
e podazac najprostszg droga,
e miec tuki o duzym promieniu.

o Zrurka o najwiekszej $rednicy otworu, ktéra bedzie odpowiednia do danego procesu
15.1.5 Drgania rurociggow

Pompy perystaltyczne wytwarzajg pulsacje, ktéra powoduje wibracje weza perystaltycznego
i toru przeptywu ptynu.

Nalezy przeprowadzi¢ ocene drgan i integralnosci rurociggdéw w celu okreslenia poziomu drgan
odpowiedniego dla danej instalacji.
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15.2 Czes¢ 2: Procedury instalacji

15.2.1 Lista kontrolna przed instalacja

Przed zainstalowaniem toru przeptywu ptynu nalezy przeprowadzi¢ nastepujacg kontrole
przedinstalacyjna, aby upewnic sie, ze:

o Pompa zostata zainstalowana zgodnie z rozdziatami 1, 2, 3 i 4 dotyczgcymi instalacji.
o Wszystkie wymagania czesci 1 niniejszego rozdziatu zostaty spetnione:

« Kabel zasilajgcy nie jest uszkodzony.

o Kabel sterujagcy nie jest uszkodzony.

o Kabel wbudowanego czujnika otwarcia pokrywy nie jest uszkodzony.

o Pokrywa gtowicy pompy jest zamknieta.

Jesli wystgpi problem zwigzany z ktérymkolwiek z elementéw listy kontrolnej przed instalacja, nie
przechodzi¢ do procedur instalacji w tym rozdziale, dopoki problem nie zostanie rozwigzany.
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15.2.2 Procedura: Instalacja weza perystaltycznego w
gtowicy pompy po raz pierwszy

Pierwsza instalacja weza lub elementu perystaltycznego r6zni sie w zaleznosci od modelu gtowicy
pompy. Niektére modele gtowic pompy wymagaja regulacji obejm weza przed montazem weza.
Ponizsza tabela wyjasnia, ktérych modeli to dotyczy

Glowica pompy

Wymaga regulacji obejmy weza?

114DV Tak
114DVP Tak
313D’ Tak '
313D2" Tak !
314D1 Tak !
314D2" Tak !
RXMD Nie
520R Tak
520R2 Tak
520REL Nie
520REM Nie
UWAGA 1 | Niektére modele 313D, 313D2, 314D oraz 314D2 majg state obejmy weza.

Modele te nie wymagaja regulacji obejmy weza przed instalacjg weza.

Aby po raz pierwszy zainstalowac waz perystaltyczny w gtowicy pompy, nalezy postepowac
zgodnie z procedurami opisanymi w tym rozdziale. W przypadku koniecznosci wymiany weza
perystaltycznego ze wzgledéw konserwacyjnych nalezy postepowac zgodnie z procedurg
wymiany weza perystaltycznego: (See page 150)
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15.2.2.1 Ustawienia obejmy weza gtowicy pompy Seria 100

Przed montazem weza nalezy prawidtowo ustawi¢ obejme weza. Uchwyt obejmy weza jest
fabrycznie ustawiony na potozenie zewnetrzne (duzy otwér).

Obejmy weza mozna regulowac w celu dostosowania do weza o Sciance 1,6 mm w Srednicach
otworu od 0,5 do 4,8 mm.

Srednica wewnetrzna weza

0,5mm 0.8 mm

1.6 mm 24mm 32mm 40mm 4.8 mm

[ o o o o
Wewnetrzna
o ® o o
Zewnetrzna
Stanowisko Zdjecie Uwagi
Pozycja Pozycja wewnetrzna stuzy do zapobiegania ryzyku
wewnetrzna przeslizgniecia sie weza przez obejmy i wedrowania
(mata Srednica po rolkach podczas uzywania wezy o Srednicy otworu
otworu) 0,5mm, 0,8 mmi 1,6 mm.
Pozycja Pozycja zewnetrzna stuzy do zapobiegania
zewnetrzna nadmiernemu zmniejszeniu natezenia przeptywu w
(duza Srednica przypadku stosowania weza o Srednicy otworu 4,0
wewnetrzna) mm i 4,8 mm.

.

Weze o $rednicach 2,4 mm i 3,2 mm moga korzysta¢ z obu ustawien.

Ustawienie wewnetrzne zaciska waz mocniej, zmniejszajgc poslizg, ale nieznacznie zmniejszajgc

natezenie przeptywu. Ustawienie zewnetrzne zoptymalizuje natezenie przeptywu, ale zwiekszy

ryzyko poslizgu.
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15.2.2.1.1 0"’0 Zmiana ustawienia weza z duzego na maty

1. Odizolowa¢ od zrddta zasilania.

2. Za pomocg spiczastego przedmiotu, takiego jak dtugopis, zmienic¢ potozenie dolnych
uchwytow weza po obu stronach.

3. Catkowicie otworzy¢ uchylng pokrywke.
4. Umiescic¢ spiczasty przedmiot w matym zagtebieniu, jak pokazano na pierwszym zdjeciu.

5. Docisng¢, odsuwajgc réwnoczesnie lekko przedmiot od przodu gtowicy pompy, w
sposbéb pokazany powyzej.

6. Utrzymac nacisk skierowany w dét i odepchna¢ od przodu gtowicy, tak aby dolny
uchwyt weza przesunat sie w kierunku tytu gtowicy pompy do nowego potozenia.

7. Zwolni¢ nacisk i sprawdzi¢, czy szczeka unosi sie do prawidtowego ustawienia, jak
pokazano ponizej.

8. Jesli nie podniesie, powtdrzy¢ procedure, uwazajac, aby utrzymywac nacisk w dét az do
jego zwolnienia.

9. Wyregulowa¢ uchwyt weza po drugiej stronie gtowicy pompy w ten sam sposéb.
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15.2.2.1.2 9= zmiana ustawienia weza z matego na duzy

1. Odizolowa¢ od zrddta zasilania.

2. Za pomocg spiczastego przedmiotu, takiego jak dtugopis, zmieni¢ potozenie dolnych
uchwytéw weza po obu stronach.

3. Catkowicie otworzy¢ uchylng pokrywke.

4. Umiescic¢ spiczasty przedmiot w matym zagtebieniu, jak pokazano na pierwszym zdjeciu.

5. Docisng¢, odsuwajgc rownoczesnie lekko przedmiot od tytu gtowicy w sposéb pokazany
powyzej.

6. Utrzymac nacisk skierowany w do6t i odepchna¢ od tytu gtowicy pompy, gdy dolny
uchwyt weza przesunie sie w kierunku przedniej czesci gtowicy pompy do nowego
potozenia.

7. Zwolni¢ nacisk i sprawdzi¢, czy szczeka unosi sie do prawidtowego ustawienia, jak
pokazano ponizej.

8. Jesli nie podniesie, powtdrzy¢ procedure, uwazajac, aby utrzymywac nacisk w dét az do
jego zwolnienia.

9. Wyregulowa¢ uchwyt weza po drugiej stronie gtowicy pompy w ten sam sposéb.
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15.2.2.2 Pierwsza instalacja weza gtowicy pompy Seria 100

1. Odtaczy¢ pompe od zasilania elektrycznego.

2. Catkowicie otworzy¢ gérna pokrywe.

3. Upewnic sie, ze obejmy weza sg prawidtowo ustawione wzgledem rozmiaru weza.
4. Umiesci¢ waz pomiedzy rolkami rotora a prowadnicg i docisng¢ do wewnetrznej $ciany.

5. Sprawdzi¢, czy waz nie jest skrecony lub rozciggniety i czy znajduje sie wewngtrz obejm
weza.

6. Opusci¢ uchylng pokrywke w potozenie petnego zamkniecia, co spowoduje
automatyczne prawidtowe naprezenie weza.

7. Sprawdzi¢, czy weza znajduje sie w pokazanym potozeniu. Nie napina¢ dodatkowo

- -

8. Podtaczy¢ waz perystaltyczny do toru przeptywu ptynu zgodnie z procedurg zaktadowa.

9. Uruchomi¢ pompe, sprawdzajac, czy nie ma wyciekdw z potgczen toru przeptywu ptynu.

10. W przypadku korzystania z Marprene lub Bioprene naprezy¢ waz ponownie po
pierwszych 30 minutach pracy, poniewaz wgz moze wydtuzyc¢ sie w tym czasie.
Naprezy¢ waz ponownie, powtarzajac wszystkie poprzednie kroki tej procedury.
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15.2.2.3 Ustawienie obejmy weza gtowicy pompy Seria 300
Gtowice pompy Seria 300 z regulowanymi obejmami weza wymagajg ustawienia przed instalacjg
weza. W przypadku wersji ze statg obejmg nie jest to konieczne.

Obejmy weza znajduja sie po obu stronach gtowicy pompy. Lokalizacja i opis poszczegdlnych
elementéw znajduje sie ponizej:

Element Opis
1 Uchylna pokrywka
2 Strzatka suwaka
3 Wskaznik Srednicy otworu weza
4 Wskaznik grubosci $cianki weza
5 Pokretto regulacji obejmy weza

Obejmy weza mozna dostosowac do grubosci scianki weza 1, mm i 2,4 mm oraz Srednicy otworu
weza od 0,5 mm do 8,0 mm.
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15.2.2.3.1 Ustawianie lub regulacja obejmy weza

1. Odtaczy¢ pompe od zasilania elektrycznego.

2. Catkowicie otworzy¢ gérng pokrywe.

3. Upewnic sie, ze strzatka na suwaku pokrywa sie z linig na korpusie.

4. Obrocic¢ pokretto regulacyjne na zespole obejmy tak, aby wymagana grubos¢ $cianki
weza pokrywata sie z wymaganym rozmiarem Srednicy otworu weza. Obracanie
pokretta regulacyjnego w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara powoduje
obnizenie, a w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara podnoszenie

(przedstawiono regulacje dla grubosci scianki 1,6 mm i Srednicy otworu 4,8 mm).

6 5. Wykona¢ krok 4 na obejmie po przeciwnej stronie.
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15.2.2.4 Pierwsza instalacja weza gtowicy pompy Seria 300

—_—

. Odizolowa¢ pompe od zasilania elektrycznego.

N

. Catkowicie otworzy¢ gérng pokrywe.

3. Upewnic sie, ze obejmy weza sg prawidtowo ustawione wzgledem rozmiaru weza.

4. Umiesci¢ waz miedzy rolkami rotora a prowadnicg (upewnic sie, ze jest doci$niety do
wewnetrznej Scianki).

5. Sprawdzi¢, czy waz nie jest skrecony lub rozciggniety i czy znajduje sie wewngtrz obejm
weza.

6. Opusci¢ uchylng pokrywke w potozenie petnego zamkniecia, co spowoduje
automatyczne prawidtowe naprezenie weza.

7. Sprawdzi¢, czy weza znajduje sie w pokazanym potozeniu. Nie napina¢ dodatkowo
weza.

8. Podtaczy¢ waz perystaltyczny do toru przeptywu ptynu zgodnie z procedurg zaktadowa.
9. Uruchomi¢ pompe, sprawdzajac, czy nie ma wyciekéw z potgczen toru przeptywu ptynu.

10. W przypadku korzystania z Marprene lub Bioprene naprezy¢ waz ponownie po
pierwszych 30 minutach pracy, poniewaz waz moze wydtuzy¢ sie w tym czasie.
Naprezy¢ waz ponownie, powtarzajac wszystkie poprzednie kroki tej procedury.
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15.2.2.5 Ustawienie obejmy weza gtowicy pompy Seria 400

Gtowice pompy RXMD nie majg regulowanych obejm weza. Przej$¢ do procedury pierwszej
instalacji weza. (See page 133).
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15.2.2.6 Pierwsza instalacja weza gtowicy pompy Seria 400

1. Odtaczy¢ pompe od zasilania elektrycznego.

2. Catkowicie otworzy¢ gorng pokrywe.

3. Upewnic sie, ze rozmiar montowanego weza jest odpowiedni wzgledem obejm.

4. Umiesci¢ waz miedzy rolkami rotora a prowadnicg, upewniajac sie momencie
zamkniecia pokrywy ze w3z jest osadzony.

5. Sprawdzi¢, czy waz nie jest skrecony lub rozciggniety i czy znajduje sie wewngtrz obejm
weza.

6. Opusci¢ uchylng pokrywke w potozenie petnego zamkniecia, co spowoduje
automatyczne prawidtowe naprezenie weza.

7. Sprawdzi¢, czy weza znajduje sie w pokazanym potozeniu. Nie napina¢ dodatkowo
weza.

8. Podtaczy¢ waz perystaltyczny do toru przeptywu ptynu zgodnie z procedurg zaktadowa.

9. Uruchomi¢ pompe, sprawdzajac, czy nie ma wyciekdw z potgczen toru przeptywu ptynu.
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15.2.2.7 Regulacja obejmy weza Seria 500 R i R2

Gtowice pompy sg wyposazone w sprezynowe obejmy weza, ktére muszg chwytac weza
wystarczajgco mocno, aby uniemozliwi¢ jego przesuwanie sie w gtowicy pompy, ale nie mogag
nadmiernie Sciska¢ weza i dtawi¢ przeptywu ptynu. Obejmy weza sg wyposazone w zétte suwaki,
ktére mozna zatrzasng¢ w dwéch pozycjach, gdy obejmy sg otwarte.

Pozycja zewnetrzna pozwala obejmom chwyci¢ waz mocno, a wewnetrzna luzno. Wyregulowac
suwaki, aby zapobiec przemieszczaniu sie weza podczas kilku prébnych obrotéw rotora.

Pozycja zewnetrzna Pozycja wewnetrzna

Ostateczne ustawienie obejmy weza zostanie dokonane podczas procedury instalacji weza.
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15.2.2.8 Instalacja weza Seria 500 R i R2

1. Odizolowa¢ pompe od zasilania elektrycznego.

2. Odblokowa¢ pokrywe gtowicy pompy, obracajac element mocujgcy pokrywy o % obrotu
w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara za pomoca ptaskiego Srubokreta.

3. Otworzy¢ pokrywe do konca, aby uzyska¢ maksymalny prze$wit wzgledem portow.

4. Zaznaczy¢ dtugos$c¢ 225 mm na odcinku weza, ktéry ma zosta¢ umieszczony w gtowicy
pompy.

o P e i T .._-g
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5. Otworzy¢ dolne sprezynowe obejmy i wtozy¢ waz tak, aby na zaznaczonej dtugosci
pierwszych 225 mm byt on wyrownany z wewnetrzng powierzchnig sprezynowej czesci

obejmy. Zwolni¢ obejme.

6. Roztgczyc¢ sprzegto rotora, dociskajgc do oporu zétty przycisk sprzegta z boku skoku
rotora i obracajac skok o kilka stopni, caty czas dociskajgc przycisk sprzegta. Rotor moze
teraz wykonac jeden petny obrot niezaleznie od przektadni i silnika. Jesli sprzegto
zostanie ponownie wigczone przed zakohczeniem montazu weza, nacisng¢ ponownie

przycisk sprzegta i obroci¢ rotor o kilka stopni.

7. Przeprowadzi¢ waz wokot prowadnicy gtowicy pompy, w miare potrzeby obracajac
rotor. Upewnic¢ sie, ze waz nie jest skrecony.

Ve
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8. Upewnic sie, ze drugie oznaczenie odcinka 225 mm znajduje sie przy wewnetrznej
krawedzi gérnej obejmy. Otwdrz gérny zacisk sprezynowy i umiesci¢ w nim waz,
upewniwszy sie, ze nie jest on w najmniejszym stopniu skrecony oraz ze znajduje sie on
posrodku miedzy rolkami prowadzacymi. Zwolni¢ obejme.

9. Sprawdzi¢, czy sprezynowe obejmy trzymajg weza wystarczajagco mocno, aby zapobiec
jego przesuwaniu sie w gtowicy pompy, ale nie Sciskajg go nadmiernie. Wyregulowad
suwaki, aby zapobiec przemieszczaniu sie weza podczas kilku prébnych obrotéw rotora.
Pozycja zewnetrzna pozwala obejmom chwyci¢ waz mocno, a wewnetrzna luzno.

10. Zamkna¢ pokrywe, wciskajac jg do oporu, az zatrzasnie sie zatrzask.

' :q_-
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11. Podtgczy¢ waz perystaltyczny do toru przeptywu ptynu zgodnie z procedurg zaktadowa.

12. Ponownie uruchomi¢ pompe, sprawdzajac, czy nie ma wyciekéw z potgczen toru
przeptywu ptynu.

13. W przypadku korzystania z Marprene lub Bioprene naprezy¢ waz ponownie po
pierwszych 30 minutach pracy, poniewaz wgz moze wydtuzyc¢ sie w tym czasie.
Naprezy¢ waz ponownie, powtarzajac wszystkie poprzednie kroki tej procedury.

15.2.2.9 Instalacja elementu wezowego Seria 500 REL i REM

Elementy weza nie wymagajg regulacji obejmy przed montazem elementu.

1. Odizolowa¢ pompe od zasilania elektrycznego.

2. Odblokowa¢ pokrywe gtowicy pompy, obracajgc element mocujgcy pokrywy o % obrotu
w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara za pomoca ptaskiego Srubokreta.
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3. Otworzy¢ pokrywe do korica, aby uzyska¢ maksymalny prze$wit wzgledem portow.

4. Umiesci¢ jeden koniec ztgcza elementu w dolnej obudowie.

5. Roztgczy¢ sprzegto rotora, dociskajgc do oporu zétty przycisk sprzegta z boku skoku
rotora i obracajac skok o kilka stopni, caty czas dociskajac przycisk sprzegta. Rotor moze
teraz wykonac jeden petny obrot niezaleznie od przektadni i silnika. Jesli sprzegto
zostanie ponownie wigczone przed zakohczeniem montazu weza, nacisngé ponownie

przycisk sprzegta i obrdcic rotor o kilka stopni.

6. Przeprowadzi¢ element weza wokét prowadnicy gtowicy pompy, w miare potrzeby
obracajac rotor.
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7. Umiescic¢ przeciwlegty koniec ztgcza elementu w gérnej obudowie. Upewnic sie, ze
element nie jest skrecony i znajduje sie centralnie miedzy rolkami.

9. Podtaczy¢ waz perystaltyczny do toru przeptywu ptynu zgodnie z procedurg zaktadowa.

10. Ponownie uruchomi¢ pompe, sprawdzajac, czy nie ma wyciekéw z potgczen toru
przeptywu ptynu.
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16 Oprogramowanie komputerowe
WM Connect

Oprogramowanie komputerowe WM Connect moze stuzy¢ do nastepujacych zdanh:

o Konfigurowanie ustawien sterowania i wydajnosci pompy

e Zmiana ustawien domysinych

e Reczne przesterowanie na potrzeby testowania wydajnosci i symulowania awarii
o Wyswietlanie informacji o stanie pompy

« Wczytywanie/zapisywanie konfiguracji pompy

« Wykonywanie aktualizacji oprogramowania sprzetowego pompy

o Wyswietlanie dziennika pompy

16.1 CzesSc¢ 1: Wymagania, specyfikacje i
informacje

16.1.1 Wymagania dotyczace systemu operacyjnego

Oprogramowanie WM Connect wymaga komputera z systemem Windows 10 lub nowszym.

16.1.2 Pobieranie WM Connect

Oprogramowanie komputerowe WM Connect mozna pobrac ze strony internetowej Watson-
Marlow, korzystajac z ponizszego t3cza:

Adres internetowy: https://www.wmfts.com/en/literature/other-resources/software-and-devices/
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16.2 Czesc 2: Procedury

16.2.1 Lista kontrolna przed procedura

Przed rozpoczeciem korzystania z oprogramowania komputerowego WM Connect nalezy
przeprowadzi¢ nastepujgce kontrole:

e Pompa zostata zainstalowana zgodnie z rozdziatami 1 i 2 dotyczgcymi instalacji.
o Wszystkie wymagania czesci 1 niniejszego rozdziatu zostaty spetnione:

o Kabel zasilajacy nie jest uszkodzony.

o Kabel wbudowanego czujnika otwarcia pokrywy nie jest uszkodzony.

o Pokrywa gtowicy pompy jest zamknieta.

o Dostepny jest kabel USB-C (2.0) o dtugosci odpowiedniej do instalacji.

e Oprogramowanie WM Connect zostato pobrane i zainstalowane na komputerze.

Jesli wystgpi problem zwigzany z ktérymkolwiek z elementéw listy kontrolnej, nie kontynuowac,
dopoki nie zostanie on rozwigzany.

16.2.2 Procedura: Potaczenie z WM Connect

Podtaczy¢ pompe do WM Connect, przy uzyciu nastepujacej procedury:
1. Wypetni¢ dostarczong liste kontrolng przed instalacja: (See page 139)

2. Otworzy¢ oprogramowanie WM Connect na komputerze. Podczas gdy oprogramowanie
wyszykuje pompe, widoczna bedzie animowana wersja ponizszego obrazu.

WMCED
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3. Podtaczy¢ kabel USB-C (2.0) miedzy pompa a komputerem za pomocg ztgcza USB-C
przedstawionego ponizej:

4. Podtaczy¢ pompe do zrédta zasilania.

Oprogramowanie i pompa potgczg sie i zostanie wyswietlona nastepujgca strona gtéwna
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16.2.3 Korzystanie z oprogramowania WM Connect na
potrzeby optymalizacji

Oprogramowania WM Connect mozna uzywac¢ do wdrazania optymalizacji. Aby uzyskac¢ wiece;j
informacji, skontaktuj sie z lokalnym przedstawicielem Watson-Marlow.

16.2.4 Korzystanie z oprogramowania WM Connect na
potrzeby rozwigzywania problemoéw

WM Connect informuje o typie awarii, ktéra jest komunikowana przez sie¢ lub wskazywana przez
ADC. Aby uzyska¢ wiecej informacji, skontaktuj sie z lokalnym przedstawicielem Watson-Marlow.
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16.2.5 Korzystanie z oprogramowania WM Connect do
innych zadan

16.2.5.1 Sterowanie pompa

Nie uzywa¢ WM Connect w celu sterowania pompg. Oprogramowania WM Connect nalezy
uzywac wytgcznie do konfiguracji, optymalizacji i rozwigzywania probleméw.

16.2.5.2 Programowanie gtowicy pompy

Podczas produkgji zainstalowany model glowicy pompy jest programowany w oprogramowaniu
napedu, aby zapewni¢, ze gtowica pompy nie przekroczy swojej maksymalnej predkosci
projektowe;.

Oprogramowania WM Connect nalezy uzywac¢ do przeprowadzenia tego programowania w
nastepujgcych scenariuszach:

« Dostawa samego napedu

e Zmiana modelu gtowicy pompy w stosunku do modelu pierwotnie zainstalowanego w
czasie produkgji.

Aby uzyskaé wiecej informacji na temat programowania, nalezy skontaktowac sie z lokalnym
przedstawicielem Watson-Marlow. W kazdym innym scenariuszu zaprogramowanej gtowicy
pompy nie mozna zmienia¢ przy uzyciu WM Connect.

UWAGA

Praca pompy z nieprawidtowg gtowicg pompy zaprogramowang w
ustawieniach konfiguracji moze spowodowac przekroczenie maksymalnej
predkosci projektowej gtowicy. Moze to spowodowad awarie gtowicy
pompy, awarie napedu lub inne zagrozenia wynikajgce z nadmiernej
predkosci. Aby unikna¢ tych potencjalnych zagrozen, nalezy upewnic sieg, ze
model gtowicy pompy odpowiada zaprogramowanej gtowicy pompy.
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17 Obstuga

Niniejsza sekcja zawiera wskazowki, ktére majg poméc osobie odpowiedzialnej w przygotowaniu
instrukcji obstugi.

Osoba odpowiedzialna musi sporzadzi¢ ostateczng informacje dotyczgcg bezpieczenstwal oraz
instrukcje (instalacji, obstugi i konserwacji) dla uzytkownika korcowego i operatora urzadzenia, z
ktérym pompa DriveSure bedzie zintegrowana.

Operatorowi nie wolno uzywac niniejszej instrukcji jako odniesienia do produktu.

Forma i format ostatecznych informacji oraz instrukcji dotyczacych
UWAGA 1 | bezpieczenstwa zaleza od ostatecznego projektu, ryzyka resztkowego i
wymagan certyfikacyjnych urzadzenia, z ktérym pompa DriveSure bedzie
zintegrowana.

17.1 Lista kontrolna przed obstuga

Lista kontrolna przed obstugg powinna uwzglednia¢ nastepujgce punkty. Sprawdzic, czy:

e Pompa zostata zainstalowana przez osobe odpowiedzialng za kazdy z rozdziatéw
instalacji.

e Osoba odpowiedzialna powinna sprawdzi¢ nastepujace elementy:
o Kabel zasilajagcy nie jest uszkodzony
o Kable sterujgce nie sg uszkodzone
o Kabel wbudowanego czujnika otwarcia pokrywy nie jest uszkodzony
o System wbudowanego czujnika otwarcia pokrywy zostat przetestowany
o Pokrywa gtowicy pompy jest zamknieta
o Upewnic sie, ze nie ma wyciekéw ptynu z zadnego potaczenia ze stacjonarng pompa.
Jesli wystgpi problem z ktérymkolwiek z elementow listy kontrolnej przed instalacja, nie

uruchamiaé pompy i poinstruowac¢ odpowiedzialng osobe, aby wycofata pompe z eksploatacji do
Czasu rozwigzania problemu.
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17.2 Bezpieczenstwo

17.2.1 Zagrozenia, ktére moga wystapic podczas pracy
Podczas pracy pompy mogg wystgpi¢ nastepujgce zagrozenia.
17.2.1.1 Obracajace sie czesci

UWAGA

Nie wolno otwierac pokrywy gtowicy pompy w celu zatrzymania obracajacej

sie pompy. Pompe nalezy zatrzymywac lub uruchomia¢ za pomocg systemu

sterowania. W sytuacji awaryjnej zatrzyma¢ pompe za pomocg przetgcznika
odcinajgcego zasilanie elektryczne.

17.2.1.2 Nieoczekiwane zatgczenie

UWAGA

Modele pomp, ktére sg kontrolowane przez system sterowania, mogg
dziata¢ nieoczekiwanie w odpowiedzi na komendy z systemu sterowania.
Przed uruchomieniem pompy nalezy przeszkoli¢ odpowiedzialng osobe
w zakresie oczekiwanej obstugi pompy poprzez system sterowania.

17.2.1.3 Ryzyko poparzen
UWAGA

Niebezpieczehstwo obrazen z powodu oparzen. Zewnetrzna czes¢
pompy moze sie nagrzewac podczas pracy. Zatrzymac pompe i pozwoli¢
jej ostygna¢ przed obstuga.
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17.2.1.4 Praca ,na sucho”

Pompa moze pracowac na sucho przez krotkie okresy czasu, np. podczas zalewnia (pecherzyki
powietrza) lub gdy wystepuje ptyn z poduszkami gazu.

Niebezpieczenstwo uszkodzenia pompy lub gtowicy pompy. Gtowica pompy nie jest

przeznaczona do pracy na sucho przez diuzszy czas. Praca na sucho powoduje wytwarzanie
nadmiernego ciepta. Nie uruchamia¢ pompy na sucho przez dtuzszy czas.
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18 Czyszczenie

18.1 Przeglad

Watson-Marlow potwierdza, ze Swieza woda jest kompatybilna ze wszystkimi odstonietymi
powierzchniami pompy. Zadne inne $rodki czyszczace ani chemikalia nie sg dopuszczone do
uzytku.

Osoba odpowiedzialna musi:

e Przeprowadzi¢ ocene ryzyka, aby zatwierdzi¢ Swiezg wode jako odpowiedni Srodek
czyszczacy. Wzigé pod uwage potencjalng kompatybilnos¢ z:

o chemikaliami technologicznymi,

o pozostatosciami lub innymi materiatami osadzajgcymi sie na powierzchniach pompy
i w obszarze instalacji.

o Utworzyc specjalng procedure uzytkowg, positkujgc sie podang ponizej procedurg
0gdlna.

18.2 0Ogodlna procedura orientacyjna

1. Zatrzymac pompe.
2. Odizolowaé od zrddta zasilania.

3. Wyczysci¢ pompe, przecierajac wszystkie odstoniete powierzchnie suchg szmatka lub
szmatkg zwilzong wodg (zgodnie z zatwierdzeniem). Powtarza¢ do momentu usuniecia
wszystkich pozostatosci.

4. Pozwoli¢, aby pozostata woda odparowata z powierzchni.
5. Podtaczy¢ z powrotem zasilanie.

6. Ponownie uruchomi¢ pompe.
Jesli po czyszczeniu pompa nie dziata zgodnie z przeznaczeniem:

1. Zatrzymac pompe.
2. Odizolowac zasilanie.

3. Poinstruowa¢ odpowiedzialng osobe, aby wycofata pompe z eksploatacji.
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19 Konserwacja

19.1 Czesci zamienne i akcesoria

Pompa DriveSure jest dostepna z nastepujgcymi czeSciami zamiennymi oraz akcesoriami firmy
Watson-Marlow.

19.1.1 Naped

Typ Nazwa produktu Kod produktu
.., Kabelzasilajgcy 1 m 12-48 V DC 009.1PW.DVS
Kabel zasilajacy
Kabel zasilajgcy 3 m 12-48 V DC 009.3PW.DVS
) Pakiet kablowy DriveSure - zasilacz 24 V/USB-C - tylko préby 009.24CP.DVS
Zestaw kabli 2
Pakiet kablowy DriveSure - zasilacz 48 V/USB-C - tylko préby 009.48CP.DVS
Kabel sterujacy DriveSure En ADC 1 m 009.1CC.DVS
3 Kabel sterujacy DriveSure En ADC3 m 009.3CC.DVS
Kabel sterujacy
Kabel Ethernet, RJ45 do RJ45, CAT 5e ekranowany, 3 m 059.9123.000
Kabel PROFINET, RJ45 do RJ45, CAT 5e ekranowany, 3 m 059.9128.000
UWAGA 1 | Kable zasilajace nadajq sig tylko do podtaczenia do zintegrowanego
sterownika.

Zestaw kabli jest przeznaczony wytgcznie do uzytku prébnego. W zestawie
UWAGA 2 znajduje sie zasilacz AC-DC oraz kabel USB-C. Zasilacz w zestawie kablowym
nie zawiera kabla zasilajgcego do podtgczenia zasilacza AC.

Pompa DriveSureADC jest dostarczana z kablem sterujgcym, ktory jest
UWAGA 3 dostepny jako czes¢ zamienna. Pompy DriveSureEn i Pn nie sg dostarczane z
kablem sterujgcym. Kable te mozna naby¢ wytacznie jako akcesoria.
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19.1.2 Glowica pompy

Typ Nazwa produktu Kod produktu

Ptyta montazowa gtowicy pompy Seria (019.IPMP.DVS
100

Ptyta montazowa gtowicy pompy Seria (039.IPMP.DVS
Ptyta montazowa gtowicy 300
pompy Ptyta montazowa gtowicy pompy Seria Nie dotyczy
4001

Ptyta montazowa gtowicy pompy Seria (059.IPMP.DVS
500

Weze Aby uzyskaé kod produktu, skontaktuj sie z lokalnym przedstawicielem
© Watson-Marlow.
Aby uzyskaé kod produktu, skontaktuj sie z lokalnym przedstawicielem

Przytgcza ptynu
ytqcza pty Watson-Marlow.

Ptyty montazowe gtowic pompy Seria 400 nie moga by¢ wymieniane przez
UWAGA 1 | uzytkownika. Jesli wymagana jest nowa ptyta montazowa, nalezy wycofac
pompe z eksploatacji i skontaktowac sie z przedstawicielem Watson-Marlow w
celu omodwienia wymiany ptyty montazowej przez Watson-Marlow.

19.2 Konserwacja elektryczna

19.2.1 Konserwacja napedu

W napedzie (silniku, przektadni i sterowniku) nie ma zadnych czesci wymienialnych ani
podlegajgcych serwisowaniu. Jesli naped pompy jest uszkodzony, nalezy wycofaé¢ pompe z
eksploatacji i skontaktowac sie z przedstawicielem Watson-Marlow w celu omdéwienia sposobu
naprawy lub wymiany pompy.

Nie podejmowac préb naprawy ani wymiany jakiejkolwiek czesci napedu.
19.2.2 Wymiana kabla zasilajacego

Kabel zasilajgcy jest odtgczany. Jesli kabel zasilajgcy lub potgczenie kabla zasilajgcego ulegnie
uszkodzeniu, nalezy wycofa¢ pompe z eksploatacji i skontaktowac sie z przedstawicielem
Watson-Marlow w celu zaméwienia nowego kabla zasilajgcego.

Nie wymieniac kabla zasilajgcego na kabel zasilajgcy firmy innej niz Watson-Marlow. Wymag ten
ma na celu ochrone przed nieodpowiednimi kablami znamionowymi lub nieprawidtowg
polaryzacja.
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19.2.3 Wymiana bezpiecznikéw

Pompa DriveSure nie zawiera zadnych wymiennych bezpiecznikdw. Zabezpieczenie nadpradowe,
takie jak zewnetrzny wymienny bezpiecznik w obwodzie zasilania elektrycznego, jest wymogiem
instalacji elektrycznej. Patrz (See page 72).
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19.3 Konserwacja gtowicy pompy

19.3.1 Zywotnos$¢ weza perystaltycznego

Waz perystaltyczny uzywany w gtowicy pompy jest kluczowym elementem eksploatacyjnym.
Firma Watson-Marlow nie jest w stanie przewidzie¢ doktadnej zywotnosci weza ze wzgledu na
wiele czynnikdw, takich jak predkos¢, kompatybilnos¢ chemiczna czy cisnienie.

Kazdy z ponizszych objawéw wskazuje bliski koniec eksploatacji weza:

« Natezenie przeptywu spada w stosunku do normalnego natezenia przeptywu z przyczyn
niewyjasnionych (tj. nie z powodu zmiany lepkosci ptynu, cisnienia wlotowego, ci$nienia
wylotowego itp.)

o Glowica pompy zaczyna przepuszczac ptyn poza punkty zacisku watka weza, gdy pompa
jest zatrzymana.

Na podstawie tych objawéw mozna monitorowaé zywotnos¢ weza, aby umozliwi¢ jego wymiane
przed awaria.

19.3.2 Wymiana weza perystaltycznego w gtowicy
pompy

Wymieni¢ waz lub element na te o tym samym rozmiarze i wykonane z tego samego materiatu
zgodnie z ponizszymi procedurami. Jesli uzywany jest inny rozmiar lub materiat, konieczne
bedzie ponowne wyregulowanie obejm weza. W takim przypadku nalezy zastosowac procedure
instalacji weza po raz pierwszy. Patrz (See page 119).
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19.3.2.1 Seria 100: Wymiana weza perystaltycznego

P wnN =

Zatrzymac pompe.
Odizolowa¢ pompe od zasilania elektrycznego.
Opréznic i odtgczyc tor przeptywu ptynu zgodnie z procedurg zaktadows.

Catkowicie otworzy¢ gorna pokrywe.

Upewnic sie, ze obejmy weza sg prawidtowo ustawione wzgledem rozmiaru weza.

6. Umiesci¢ waz pomiedzy rolkami rotora a prowadnicg i docisng¢ do wewnetrznej Sciany.

10.

Sprawdzi¢, czy waz nie jest skrecony lub rozciggniety i czy znajduje sie wewnatrz obejm

weza.

Opusci¢ uchylng pokrywke w potozenie petnego zamkniecia, co spowoduje
automatyczne prawidtowe naprezenie weza.

. Sprawdzi¢, czy weza znajduje sie w pokazanym potozeniu. Nie napina¢ dodatkowo

weza.

A -

W przypadku korzystania z Marprene lub Bioprene naprezy¢ waz ponownie po
pierwszych 30 minutach pracy, poniewaz waz moze wydtuzy¢ sie w tym czasie.
Naprezy¢ waz ponownie, powtarzajac wszystkie poprzednie kroki tej procedury.
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19.3.2.2 Seria 300: Wymiana weza perystaltycznego

Zatrzymac pompe.
Odizolowa¢ pompe od zasilania elektrycznego.

Oproéznic i odtgczyc tor przeptywu ptynu zgodnie z procedurg zaktadowsa.

P wnN =

Catkowicie otworzy¢ goérng pokrywe.

E

5. Upewnic sie, ze obejmy weza sg prawidtowo ustawione wzgledem rozmiaru weza.

6. Umiesci¢ waz pomiedzy rolkami rotora a prowadnicg i docisng¢ do wewnetrznej Sciany.

7. Sprawdzi¢, czy waz nie jest skrecony lub rozciggniety i czy znajduje sie wewnatrz obejm
weza.

8. Opusci¢ uchylng pokrywke w potozenie petnego zamkniecia, co spowoduje
automatyczne prawidtowe naprezenie weza. Sprawdzi¢, czy weza znajduje sie w
pokazanym potozeniu. Nie napina¢ dodatkowo weza.

10. W przypadku korzystania z Marprene lub Bioprene naprezy¢ waz ponownie po
pierwszych 30 minutach pracy, poniewaz waz moze wydtuzyc¢ sie w tym czasie.
Naprezy¢ waz ponownie, powtarzajac wszystkie poprzednie kroki tej procedury.
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19.3.2.3 Seria 400: Wymiana weza perystaltycznego

Zatrzymanie pompy
Odtaczy¢ pompe od zasilania elektrycznego.

Oproéznic i odtgczyc tor przeptywu ptynu zgodnie z procedurg zaktadowsa.

P wnN =

Catkowicie otworzy¢ uchylng pokrywke.

5. Upewnic sie, ze rozmiar montowanego weza jest odpowiedni wzgledem obejm.

6. Umiesci¢ waz miedzy rolkami rotora a prowadnicg, upewniajgc sie przed zamknieciem
pokrywy, ze waz jest osadzony.

7. Sprawdzi¢, czy waz nie jest skrecony lub rozciggniety i czy znajduje sie wewnatrz obejm
weza.

8. Opusci¢ uchylng pokrywke w potozenie petnego zamkniecia, co spowoduje
automatyczne prawidtowe naprezenie weza.
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9. Sprawdzi¢, czy weza znajduje sie w pokazanym potozeniu. Nie napina¢ dodatkowo
weza.

10. Podtgczy¢ waz perystaltyczny do toru przeptywu ptynu zgodnie z procedurg zaktadowa.

11. Uruchomi¢ pompe, sprawdzajac, czy nie ma wyciekéw z potgczen toru przeptywu ptynu.
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19.3.2.4 Wymiana weza Seria 500 (R i R2)

wihwn =

6.

10.
11.
12.
13.

Zatrzymac pompe.

Odizolowa¢ pompe od zasilania elektrycznego.

Opréznic tor przeptywu ptynu zgodnie z procedurg zaktadowa.

Odtaczy¢ waz perystaltyczny od toru przeptywu ptynu, zgodnie z procedurg zaktadows.

Odblokowa¢ pokrywe gtowicy pompy, obracajgc element mocujgcy pokrywy o % obrotu
w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara za pomoca ptaskiego Srubokreta.

Otworzy¢ pokrywe do konca, aby uzyska¢ maksymalny przeswit wzgledem portow.

Odczepi¢ waz od gdornej i dolnej obejmy.

Wyja¢ waz z okolic rotora, uwazajgc na pozostatosci ptynu, ktére moga stwarzac
zagrozenie.

Zuzyty waz nalezy bezpiecznie zutylizowa¢ zgodnie z lokalnymi przepisami BHP
dotyczgcymi zanieczyszczonych przedmiotéw.

Sprawdzi¢, czy rolki rotora obracajg sie swobodnie
Sprawdzi¢, czy rotor jest czysty
Sprawdzi¢, czy gtowica pompy jest czysta

Zaznaczy¢ dtugos¢ 225 mm na odcinku weza, ktéry ma zosta¢ umieszczony w gtowicy
pompy.
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14. Otworzyc¢ dolne sprezynowe obejmy i wtozy¢ waz tak, aby na zaznaczonej dtugosci
pierwszych 225 mm byt on wyréwnany z wewnetrzng powierzchnig sprezynowej czesci

obejmy. Zwolni¢ obejme.

(Sl T —

\

15. Roztgczy¢ sprzegto rotora, dociskajgc do oporu z6tty przycisk sprzegta z boku skoku
rotora i obracajac skok o kilka stopni, caty czas dociskajac przycisk sprzegta. Rotor moze
teraz wykonac jeden petny obrot niezaleznie od przektadni i silnika. Jesli sprzegto
zostanie ponownie wigczone przed zakohczeniem montazu weza, nacisngé ponownie

przycisk sprzegta i obrocic¢ rotor o kilka stopni.

16. Przeprowadzi¢ waz wokét prowadnicy gtowicy pompy, w miare potrzeby obracajac
rotor. Upewnic sie, ze waz nie jest skrecony.
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17. Upewnic sie, ze drugie oznaczenie odcinka 225 mm znajduje sie przy wewnetrznej
krawedzi gérnej obejmy. Otwérz gérny zacisk sprezynowy i umiesci¢ w nim waz,
upewniwszy sie, ze nie jest on w najmniejszym stopniu skrecony oraz ze znajduje sie on
posrodku miedzy rolkami prowadzacymi. Zwolni¢ obejme.

18. Sprawdzi¢, czy sprezynowe obejmy trzymaja weza wystarczajgco mocno, aby zapobiec
jego przesuwaniu sie w gtowicy pompy, ale nie $ciskajg go nadmiernie. Wyregulowac¢
suwaki, aby zapobiec przemieszczaniu sie weza podczas kilku prébnych obrotéw rotora.
Pozycja zewnetrzna pozwala obejmom chwyci¢ waz mocno a wewnetrzna luzno.

[

19. Zamkna¢ pokrywe, wciskajac jg do oporu, az zatrzasnie sie zatrzask.
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20. Podtaczy¢ z powrotem waz perystaltyczny do toru przeptywu ptynu zgodnie z procedurg
zaktadowa.

21. Ponownie uruchomi¢ pompe, sprawdzajac, czy nie ma wyciekdéw z potaczen toru
przeptywu ptynu.

22. W przypadku korzystania z Marprene lub Bioprene naprezy¢ waz ponownie po
pierwszych 30 minutach pracy, poniewaz waz moze wydtuzy¢ sie w tym czasie.
Naprezy¢ waz ponownie, powtarzajgc wszystkie poprzednie kroki tej procedury.

19.3.2.5 Wymiana elementu wezowego Seria 500 - gtowice REL i
REM

Odizolowa¢ pompe od zasilania elektrycznego.
Opréznic tor przeptywu ptynu zgodnie z procedurg zaktadowa.

Odtaczy¢ waz perystaltyczny od toru przeptywu ptynu, zgodnie z procedurg zaktadows.

A wn =

Odblokowa¢ pokrywe gtowicy pompy, obracajgc element mocujacy pokrywy o % obrotu
w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara za pomoca ptaskiego $rubokreta.

5. Otworzy¢ pokrywe do konca, aby uzyska¢ maksymalny przeswit wzgledem portow.
6. Umiescic jeden koniec ztgcza elementu w dolnej obudowie.
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7. Roztaczyc¢ sprzegto rotora, dociskajgc do oporu z6tty przycisk sprzegta z boku skoku
rotora i obracajac skok o kilka stopni, caty czas dociskajgc przycisk sprzegta. Rotor moze
teraz wykonac jeden petny obrét niezaleznie od przektadni i silnika. Jesli sprzegto
zostanie ponownie wigczone przed zakohczeniem montazu weza, nacisng¢ ponownie

przycisk sprzegta i obrocic¢ rotor o kilka stopni.

8. Przeprowadzi¢ element weza wokét prowadnicy gtowicy pompy, w miare potrzeby
obracajac rotor.

\
AN
.
\A s - O\

9. Umiesci¢ przeciwlegty koniec ztgcza elementu w gérnej obudowie. Upewnic sie, ze
element nie jest skrecony i znajduje sie centralnie miedzy rolkami.
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11. Podtaczy¢ waz perystaltyczny do toru przeptywu ptynu zgodnie z procedurg zaktadowa.

12. Ponownie uruchomi¢ pompe, sprawdzajac, czy nie ma wyciekéw z potgczen toru
przeptywu ptynu.
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19.3.3 Wymiana gtowic pompy

Aby wymienic catg gtowice pompy, nalezy postepowac zgodnie z ponizszymi procedurami. Jesli
wymagana jest glowica pompy inna niz oryginalna, nalezy skontaktowac sie z lokalnym
przedstawicielem Watson-Marlow w celu uzyskania porady dotyczgcej gtowicy pompy, ktérg
mozna zainstalowaé oraz zaprogramowania nowej gtowicy pompy do napedu.

UWAGA

Praca pompy z nieprawidtowg gtowicg pompy zaprogramowang w
ustawieniach konfiguracji moze spowodowac przekroczenie maksymalnej
predkosci projektowej gtowicy. Moze to spowodowac awarie gtowicy
pompy, awarie napedu lub inne zagrozenia wynikajgce z nadmiernej
predkosci. Aby uniknac tych potencjalnych zagrozen, nalezy upewnic sie, ze
model gtowicy pompy odpowiada zaprogramowanej gtowicy pompy.
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19.3.3.1 Glowica pompy Seria 100

1. Odtaczy¢ pompe od Zrédta zasilania.

2. Catkowicie otworzy¢ uchylng pokrywke i wyjg¢ 2 elementy mocujgce.

3. Odtaczy¢ gtowice pompy od ptyty montazowej i wymieni¢ na nowa.

4. Przymocowad nowg gtowice pompy do ptyty montazowej za pomoca 2 elementéw
mocujgcych.
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19.3.3.2 Glowica pompy Seria 300

1. Odtaczy¢ pompe od Zrédta zasilania.

2. Nacisngc¢ zacisk po prawej stronie ptyty montazowej i obréci¢ gtowice pompy w
kierunku przeciwnym do ruchu wskazoéwek zegara, aby odtgczy¢ jg od ptyty
montazowe,;.

3. Umiesci¢ nowa gtowice pompy na ptycie montazowej i obréci¢ zgodnie z ruchem
wskazéwek zegara, az zacisk przesunie sie w gore i zatrzasnie gtowice pompy.
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19.3.3.3 Glowica pompy Seria 400

Gtowice pompy Seria 400 nie sg wymienne. Jesli glowica pompy RXMD wymaga wymiany, nalezy
wycofa¢ pompe z eksploatacji i skontaktowac sie z przedstawicielem Watson-Marlow w celu
omdédwienia sposobu naprawy lub wymiany pompy.

Nie wolno prébowac naprawia¢ ani wymienia¢ gtowicy pompy RXMD.
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19.3.3.4 Glowica pompy Seria 500

1. Odtaczy¢ pompe od Zrédta zasilania.

2. Odblokowa¢ pokrywe gtowicy pompy, obracajac zapiecie pokrywy o % obrotu w
kierunku przeciwnym do ruchu wskazoéwek zegara.

3. Zdemontowac piaste rotora, podnoszgc pokrywe przeciwpytowq i wyjmujac element
mocujacy.

4. Wyjac 4 elementy mocujace.

5. Zdja¢ gtowice pompy z ptyty montazowej i wymieni¢ na nowa.

6. Przymocowac nowg gtowice pompy do ptyty montazowej za pomocga 4 elementéw
mocujgcych.
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7. Zamocowac piaste rotora, podnoszgc pokrywe przeciwpytows i instalujac element
mocujacy.

8. Zamkna¢ pokrywe gtowicy pompy i zablokowa¢, przekrecajgc element mocujacy
pokrywy o % obrotu w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara.
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20 Btedy, awarie i rozwigzywanie
problemow

Ta sekcja zawiera informacje na temat bteddw lub awarii, ktére moga wystgpic¢ podczas typowej
pracy pompy, wraz z potencjalnymi przyczynami i rozwigzaniami probleméw. Ze wzgledu na
czesciowe ukoniczenie produktu nie jest mozliwe dostarczenie wyczerpujacych informacji na
temat bteddéw, awarii i rozwigzywania problemow.

Jesli nie da sie rozwigzac problemu, na koncu tej sekcji znajdujg sie informacje dotyczace
sposobu uzyskania pomocy techniczne;j.

20.1 Btedy

Wszystkie modele pomp DriveSure sg wyposazone we wskaznik btedu. Modele DriveSure En i Pn
zgtaszajg przez sie¢ doktadny btad z ponizszej listy:

« Btad zgasniecia silnika
» Btad predkosci silnika
o Btad przetezenia
« Btad przepiecia
e Otwarta pokrywa gtowicy pompy
« Btad zbyt niskiego napiecia
« Nadmierna temperatura
o Awaria programowa
o Awaria sprzetowa
« Btad zakresu napiecia
ADC Variant nie moze zgtosi¢ doktadnego btedu z powyzszej listy, a jedynie wskaza¢, ze btad

istnieje. Doktadny btad nalezy okresli¢ poprzez podtgczenie modelu DriveSureADC do
oprogramowania komputerowego WM Connect.

20.2 Zgtaszanie btedow

Jesli wystgpig jakiekolwiek nieoczekiwane usterki lub awarie, nalezy zgtosi¢ je swojemu
przedstawicielowi Watson-Marlow.
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20.3 Awaria

20.3.1 Koniec eksploatacji weza/elementu

Waz lub element perystaltyczny osiggnie koniec okresu eksploatacji z powodu:

e zuzycia - waz lub element osiggnat swéj normalny koniec zywotnosci z powodu zuzycia,

e nadcisnienia - w wyniku poddania ci$nieniu wiekszemu niz maksymalna wartos¢
znamionowa weza lub elementu,

« niezgodnosci chemicznej - w wyniku stosowania z chemikaliami, ktore sg
niekompatybilne z wezem.

Jesli waz lub element ulegty awarii, nalezy postepowac zgodnie z procedurg wymiany weza lub
elementu perystaltycznego opisang w rozdziale dotyczacym konserwacji.

20.4 Rozwigzywanie problemoéw

Problem Mozliwa przyczyna Rozwigzanie
Brak mocy do napedu Sprawdzi¢, czy zasilanie jest wigczone i czy kabel jest
podtgczony.
Sygnat sterujacy lub polecenie Sprawdzi¢, c.zy przewéd sterujacyje§t prawidtowo
Brak sieciowe podtaczony i czy prawidtowy sygnat jest podawany w
uruchomienia prawidtowym zakresie na prawidtowy pin sterujacy.
Sprawdzi¢, czy przewdd sterujacy jest prawidtowo
Polecenie sieciowe podtaczony i czy zaprogramowano prawidtowe
polecenie sieciowe.
Zbyt wysoka predkos¢ pompy | Zmniejszy¢ predkos¢ pompy
Wysoka Przerwa w zasilaniu o Sprawdzi¢, czy zasilanie jest zgodne ze
temperatura | .\ odujaca miejscowe specyfikacja
om . .
pompy nadmierne nagrzewanie w o Sprawdzi¢, czy przewdd zasilajacy jest
wyniku przerwania przeptywu prawidtowo podtaczony do pompy
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Problem

Mozliwa przyczyna

Rozwigzanie

Zmniejszony
przeptyw ptynu

Wibracje

Zbyt mata Srednica otworu
weza lub elementu

Zbyt wysoki moment obrotowy
powoduje, ze naped nie jest w
stanie wytworzy¢ najwyzszej
mozliwej predkosci na potrzeby
gtowicy pompy.

Zbyt niskie ci$nienie wlotowe

Zbyt wysokie cisnienie
wylotowe

Obejmy weza nie sg
prawidtowo wyregulowane

Za wysokie szczytowe ci$nienie
pulsacji

Tor przeptywu ptynu nie jest
zabezpieczony

Zwiekszy¢ rozmiar Srednicy otworu weza lub
elementu

o Zwiekszy¢ napiecie zasilania do 48 V DC
e Zmieni¢ materiat weza

e Zmniejszyc cisSnienie ttoczenia

Skontaktowac sie z lokalnym przedstawicielem firmy
Watson-Marlow w celu uzyskania informacji na
temat ograniczenia maksymalnych predkosci ze
wzgledu na napiecie zasilania lub moment obrotowy
(material/ci$nienia weza).

o Zwiekszyc¢ Srednice otworu toru przeptywu
ptynu

e Zmniejszy¢ dtugos¢ toru przeptywu ptynu

e Zmniejszy¢ lepkos$¢ ptynu

e Sprawdzi¢, czy tor przeptywu ptynu nie jest
zablokowany

o Zwiekszyc¢ Srednice otworu toru przeptywu
ptynu

e Zmniejszy¢ dtugos¢ toru przeptywu ptynu

e Zmniejszy¢ lepkos$¢ ptynu

e Sprawdzi¢, czy tor przeptywu ptynu nie jest
zablokowany

Sprawdzi¢ regulacje obejmy weza zgodnie z
procedurami opisanymi w punkcie 16

Zmniejszy¢ predko$¢ pompy. Te same predkosci
przeptywu przy nizszych predkosciach mozna
0siggna¢, stosujgc wieksza srednice otworu weza lub
elementu

e Zmniejszy¢ predkos¢ pompy
o Zwiekszy¢ Srednice otworu toru przeptywu
ptynu

e Zmniejszenie dtugosci toru przeptywu ptynu
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Problem Mozliwa przyczyna Rozwigzanie

Sprawdzi¢ kompatybilnos¢ chemiczng
Niekompatybilnos¢ chemiczna | pompowanego ptynu z materiatem weza lub
elementu

Zmniejszy¢ predkos$¢ pompy. Te same predkosci
przeptywu przy nizszych predkosciach mozna
0siggna¢, stosujac wiekszg Srednice otworu weza lub
elementu

Krétka

. L. « Zwiekszy¢ srednice otworu toru
zywotnos$¢ weza

przeptywu ptynu

o Zmniejszy¢ dtugos¢ toru przeptywu

Zbyt wysokie cisnienie plynu
wylotowe
o Zmniejszy¢ lepkos¢ ptynu
« Sprawdzi¢, czy tor przeptywu ptynu
nie jest zablokowany
Okluzja weza nieprawidtowa Sprawdzi¢ ustawienia obejmy weza
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20.5 Wsparcie techniczne

Jezeli nie sg Pahstwo w stanie rozwigzac problemu btedu lub awarii, lub w przypadku innych

pytan, prosimy o kontakt z przedstawicielem firmy Watson-Marlow w celu uzyskania pomocy
technicznej.

20.5.1 Producent

Ten produkt jest wytwarzany przez Watson-Marlow. Aby uzyska¢ wskazéwki lub wsparcie
dotyczace tego produktu, nalezy skontaktowac sie z:

Watson-Marlow Limited
Bickland Water Road
Falmouth, Cornwall
TR11 4RU

Wielka Brytania

Telefon: +44 1326 370370
Witryna: https://www.wmfts.com/

20.5.2 Upowazniony przedstawiciel UE

Johan van den Heuvel
Dyrektor zarzgdzajacy

Watson Marlow Bredel B.V.
Sluisstraat 7

Delden

Holandia

PO Box 47

Telefon: +31 74 377 0000
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20.6 Gwarancja

Watson-Marlow Limited (,Watson-Marlow") gwarantuje, ze ten produkt bedzie wolny od wad
materiatowych i produkcyjnych przez dwa lata od daty wysytki, pod warunkiem uzytkowania i
obstugi w sposéb przewidziany.

Wytaczng odpowiedzialnoscig firmy Watson-Marlow i wytgcznym zado$¢uczynieniem dla klienta
za wszelkie roszczenia wynikajgce z zakupu jakiegokolwiek produktu od firmy Watson-Marlow
jest, wedtug uznania firmy Watson-Marlow: naprawa, wymiana lub zwrot kosztéw (w zaleznosci
od przypadku).

Jezeli nie uzgodniono pisemnie inaczej, niniejsza gwarancja ogranicza sie do kraju, w ktérym
dokonano zakupu produktu.

Zaden pracownik, petnomocnik ani przedstawiciel firmy Watson-Marlow nie ma uprawnien do

zaciggania zobowigzan w imieniu firmy Watson-Marlow w zwigzku z jakgkolwiek inng gwarancja
niz niniejsza, chyba ze posiada pisemng zgode podpisang przez dyrektora firmy Watson-Marlow.
Watson-Marlow nie daje zadnej gwarancji przydatnosci swoich produktéow do szczego6lnego celu.

W zadnym przypadku:

o koszt wytgcznego zados$€uczynienia dla klienta nie moze przekroczy¢ ceny zakupu
produktu;

« Watson-Marlow nie ponosi odpowiedzialnosci za zadne szkody szczegélne, posrednie,
uboczne, wynikowe ani retorsyjne, nawet jesli firma Watson-Marlow zostata
poinformowana o mozliwosci ich wystgpienia.

Firma Watson-Marlow nie ponosi odpowiedzialnosci za zadne straty, szkody lub wydatki
bezposrednio lub posrednio zwigzane lub wynikajgce z uzytkowania jej produktow, wiacznie ze
zniszczeniami lub uszkodzeniami innych produktéw, urzgdzen, budynkéw oraz mienia. Firma
Watson-Marlow nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody wynikowe, w tym, miedzy innymi, za
utrate zyskow, strate czasu, niedogodnosci, utrate pompowanego produktu i utrate produkgji.

Niniejsza gwarancja nie zobowiazuje firmy Watson-Marlow do ponoszenia jakichkolwiek kosztéw
wymontowywania, montowania, transportu ani do uiszczania innych optat, ktére mogg zaistniec
w zwigzku z roszczeniem gwarancyjnym.

Watson-Marlow nie odpowiada za uszkodzenia powstate podczas transportu zwracanych
elementow.
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20.6.1 Warunki

e Produkty muszg zosta¢ zwrdcone zgodnie z wczesniejszymi uzgodnieniami z firma
Watson-Marlow lub do centrum serwisowego zatwierdzonego przez Watson-Marlow.

o Wszystkie naprawy i modyfikacje muszg zosta¢ wykonane przez firme Watson-Marlow
Limited lub zatwierdzone centrum serwisowe Watson-Marlow lub wykonane za wyrazng
pisemng zgoda Watson-Marlow, podpisang przez kierownika lub dyrektora
Watson-Marlow.

o Wszelkie systemy zdalnego sterowania lub potgczenia systemowe muszg by¢ wykonane
zgodnie z zaleceniami Watson-Marlow.

o Wszystkie systemy EtherNet/IP mogg by¢ instalowane i certyfikowane wytgcznie przez
zatwierdzonego przez EtherNet/IP instalatora.

o Wszystkie systemy PROFINET mogg by¢ instalowane i certyfikowane wytacznie przez
zatwierdzonego przez PROFINET instalatora.

20.6.2 Wyjatki

o Elementy eksploatacyjne, w tym przewody i elementy pompujace, nie sg objete
gwarancja.

« Walki gtowicy pompy nie sg objete gwarancja.

« Naprawy i serwis wymagane z powodu normalnego zuzycia w eksploatacji lub braku
nalezytej i wtasciwej konserwacji nie sg objete gwarancja.

e Produkty, ktére w ocenie firmy Watson-Marlow byty nieprawidtowo uzytkowane lub
zostaty celowo albo przypadkowo uszkodzone lub zaniedbane nie sg objete gwarancja.

e Uszkodzenia spowodowane udarem elektrycznym nie sg objete gwarancjg.

e Uszkodzenia spowodowane nieprawidtowym okablowaniem lub okablowaniem
nieodpowiadajgcym normom albo o zbyt niskiej jakosSci nie sa objete gwarancja.

e Uszkodzenia spowodowane szkodliwym dziataniem substancji chemicznych nie sg
objete gwarancj3.

« Wyposazenie pomocnicze, takie jak wykrywacze nieszczelnosci, nie sg objete gwarancja.

e Uszkodzenia spowodowane promieniowaniem ultrafioletowym lub bezposrednim
Swiattem stonecznym nie sg objete gwarancja.

o Wszelkie préby demontowania produktu firmy Watson-Marlow spowodujg
uniewaznienie gwarancji na ten produkt.

Watson-Marlow zastrzega sobie prawo do zmiany niniejszych warunkéw w dowolnym momencie.
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20.7 Zwrot produktow

Zwracane produkty muszg uprzednio zosta¢ gruntownie oczyszczone/odkazone. Deklaracja
dekontaminacji, potwierdzajgca ten fakt, musi zosta¢ wypetniona i odestana do nas przed
wysytkg przedmiotu.

Przed zwrotem urzadzenia nalezy przesta¢ wypetniong deklaracje odkazenia wraz
z wyszczegOlnieniem wszystkich ptynéw, ktére miaty stycznos¢ z tym urzadzeniem.

Po otrzymaniu deklaracji zostanie nadany numer autoryzacji zwrotu. Watson-Marlow zastrzega
sobie prawo umieszczenia w kwarantannie lub odmowy przyjecia kazdego urzadzenia bez
numeru autoryzacji zwrotu.

Dla kazdego produktu na odpowiednim formularzu nalezy sporzadzi¢ oddzielng deklaracje
dekontaminacji wraz ze wskazaniem lokalizacji, do ktérej ma zosta¢ odestane urzadzenie.

Aby otrzyma¢ dokument deklaracji dekontaminacji do wypetnienia, nalezy skontaktowac sie z
lokalnym przedstawicielem Watson-Marlow.
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21 Kompatybilnos¢ chemiczna

21.1 Przeglad

Niekompatybilno$¢ chemiczna z materiatami konstrukcyjnymi produktu moze spowodowac
zagrozenie dla pompy, personelu lub srodowiska pracy.

Osoba odpowiedzialna musi postepowac zgodnie z procedurg zgodnosci chemicznej podang w
rozdziale 21.4 w celu ustalenia, czy produkt jest odpowiedni do zamierzonego zastosowania
zgodnie z zaktadowymi zasadami i metodami kontroli ryzyka.

Rozdziat 21.3 wprowadza pojecie materiatu konstrukcyjnego wedtug grupy elementéw przed
odniesieniem podczas procedury zgodnosci chemicznej w rozdziale 21.4.

21.2 Materiaty konstrukcyjne

21.2.1 Skroty (podrozdziat)

W tej sekcji mogg by¢ uzywane nastepujgce skroty:

( Skrot Petna nazwa )
ABS Acrylonitrile butadiene styrene
ePTFE ExpandedPolytetraf|uoroethy|ene .................................................................
............. PARA Po|yacrylamlde
.............. PBT PObeUtyleneTerephthalate
............... PC POcharbonate
PPS POIyphenylenesmphlde ................................................................................
.............. P TFE Po|ytetraﬂuoroethy|ene
.............. P cw POvamy'cmO”de
............. PVDF POvamy“denedlﬂuonde
e eeeerneenee S EBS .............. Styren eet hy|enebu ty|ene styrene .................................................................
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21.2.2 Identyfikacja grup elementéw

Materiaty konstrukcyjne s pogrupowane zgodnie z ponizszym rysunkiem i tabela:

Seria 100

Seria 400

Numer grupy
elementow

1

o 1 A WN

Seria 300

Nazwa grupy elementéw

Waz/rura toru przeptywu ptynu
Potgczenie toru przeptywu ptynu
Waz (lub element) perystaltyczny

Gtowica pompy
Zespot ptyty montazowej gtowicy pompy
Naped
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21.2.3 Materiaty konstrukcyjne grup elementéw

Materiat konstrukcyjny kazdej z grup elementéw znajduje sie w ponizszych podrozdziatach:

21.2.3.1 Grupa elementéw 1: Waz (lub element) perystaltyczny

( Nazwa weza Materiat |
Marprene Elastomer termoplastyczny
........... Bloprene E|ast0mertermop|astyczny
............ P umpsn Slhkonutwardzanymatyna
......... P urewe|dXL SEBS
........ Stapurepcs EPTFEIkompozytsmkonowyUtwardzanyplatynq
........ StaPurePFL ePTFEIperﬂuoroelastomerUtwardzanyplatyna
......... -|- ygonELFL PCW
........ T ygonE3603 PCW

Oprocz materiatu weza, elementy LoadSure, ktore sg uzywane z gtowicami 520REL i 520REM,
majg wbudowane ztgcza ptynu PVDF.

21.2.3.2 Grupa elementéw 2: Potgczenie toru przeptywu pitynu

W przypadku zastosowah wykorzystujgcych potgczenie toru przeptywu ptynu nalezy wzig¢ pod
uwage materiaty konstrukcyjne tego potaczenia.

Przytacze ptynu moze by¢ pojedynczym elementem, takim jak krociec od weza do weza, lub moze
by¢ elementem wieloczeSciowym obejmujgcym:

e zt3cze ptynu

e uszczelke ztgcza

ptynu

 zacisk lub inny element mocujgcy do wigzania potgczen.

W przypadku produktu dostarczonego przez Watson-Marlow nalezy skontaktowac sie z lokalnym
przedstawicielem Watson-Marlow w celu oméwienia materiatéw konstrukcyjnych tej grupy
produktéw. Elementy LoadSure, ktdre sg uzywane z gtowicami 520REL i 520REM, maja
wbudowane ztgcza ptynu PVDF.
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21.2.3.3 Grupa elementéw 3: Waz/rura toru przeptywu ptynu

Waz lub rura toru przeptywu ptynu moze by¢ elementem jedno- lub wielomateriatowym. W
przypadku produktu dostarczonego przez Watson-Marlow nalezy skontaktowac sie z lokalnym
przedstawicielem Watson-Marlow w celu oméwienia materiatéw konstrukcyjnych tej grupy

produktow.

21.2.3.4 Grupa elementéw 4: Gtowica pompy

Nazwa Materiat
podkomponentu | ., 190 Seria 300 Seria 400 Seria 500
Grilamid Pollpropylen
wypetniony Acetal
PA12
szktem
Zespét korpusu glowicy |+ e ereeenrnernrnnnnns Anodowane T
pormpy L RRATTED | atuminium A
PARA (IXEF) Stal Stop aluminium
nierdzewna Mosigdz
Stal
hartowana
, PPS
niklowana
Zespot rotora glowicy PARA (IXEF) bezpradowo Anod9wane
pompy ....................... a|um|n|um .................................
Nylon
wypetniany Stal nierdzewna 316
szktem
PBT Nylon 6 Nylon 6 wypetniony
. wypetniony MoS2 (Nylatron)
Zespot rolki gtowicy wypetniony MoS2 Stal .
pompy PTFE (Nylatron) nierdzewna PPS
Stal nierdzewna 316
Pokrywa gtowicy pom PARA (IXEF) PARA (IXEF) szkto PC
ywag y pompy akrylowe
s . Anodowane
Bieznia gtowicy pompy PARA (IXEF) PARA (IXEF) - PPS
aluminium
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21.2.3.5 Grupa elementéw 5: Zespoét ptyty montazowej gtowicy

pompy
( iat k keyj )
Nazwa Materiat konstrukcyjny
podkomponentu Seria 100 Seria 300 Seria 400 Seria 500
PARA PARA PARA
Ptyta montazowa (bezhalogenowa, | (bezhalogenowa, | Aluminium (bezhalogenowa,
UL94 V-0) UL94 Vv-0) UL94 V-0)
Elastomer Elastomer Elastomer
Uszczelka piyty
EEEeT termoplastyczny | termoplastyczny | Nd. termoplastyczny
(TPE) (TPE) (TPE)
Uszczelnienie watu Nitryl Nitryl Nd Nitryl
Sruby mocujace ,
g Nd. Nd. Nd. Stal nierdzewna
przektadnie
Uszczelka o-ring Nd. Nd. Nd. Nitryl
21.2.3.6 Grupa elementéw 6: Naped
Materiat
Podgrupa Nazwa podkomponentu i
grip : : Seria 100 Seria 300 Seriado0 o2
500
Silnik Okucia silnika Aluminium
Stal nierdzewna powlekana azotkiem
Wat napedowy Nd.
plazmowym
Przektadnia Obudowa przektadni Nd. Nd. Nd. Aluminium
Wat napedowy Nd. Nd. Nd. Stal nierdzewna
Uszczelka watu Nd. Nd. Nd. )
Nitryl
napedowego
Sterownik ABS/PC, aluminium
Obudowa (tyt)
Obudowa (przéd) Aluminium
Lekka rura PC
Sruby mocujace Stal nierdzewna
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21.3 Procedura sprawdzania zgodnosci
chemicznej

1. W oparciu o rozdziat 21.3.3 okresli¢ materiaty konstrukcyjne, ktére ulegtyby zwilzeniu w
scenariuszu 1A 1B:

1A: Grupa elementéw 1, 2 i 3: Zwykle zwilzane przez tor przeptywu ptynu

1B: Grupa elementéw 4, 5i 6: Zwykle nie sg zwilzane lub mogg by¢ zwilzane
przez nastepujgce czynniki:

o Rozlanie lub wyciek z toru przeptywu ptynu
o Przez substancje chemiczne (ciekte lub gazowe) w Srodowisku pracy
o Podczas czyszczenia lub odkazania

o Jesli pompa zostanie uruchomiona do punktu, w ktérym waz lub
element ulegnie uszkodzeniu, co spowoduje rozlanie lub wyciek
pompowanego ptynu na materiaty konstrukcyjne z grupy elementéw
4 (gtowica pompy), grupy elementéw 5 (zesp6t ptyty montazowej
gtowicy pompy) lub grupy elementéw 5 (zespét ptyty montazowej
gtowicy pompy).

2. Nalezy okresli¢ kompatybilno$¢ chemiczng materiatéw konstrukcyjnych
zidentyfikowanych w kroku 1, korzystajgc z 2A i 2B:

2A. W przypadku produktéw o kodzie Watson-Marlow zastosowac
Watson-Marlow Przewodnik kompatybilnosci chemicznej:
https://www.wmfts.com/en/support/chemical-compatibility-quide/

W przypadku weza i elementéw nalezy uzy¢ nazwy weza.

2B. W przypadku produktéw nie zakupionych od Watson-Marlow
korzystac z przewodnikéw zgodnosci chemicznej dostawcy.

3. Nalezy przeprowadzi¢ ocene ryzyka w celu okreslenia skutkéw i metod kontroli ryzyka,
jakie osoba odpowiedzialna moze podja¢ w wyniku awarii spowodowanej
niekompatybilnoscig chemiczng z materiatami konstrukcyjnymi, skutkujacej
nastepujacymi zagrozeniami:

o Zagrozenie chemiczne zwigzane z uwolnieniem chemikaliéw

o Zagrozenie fizyczne zwigzane z uwolnieniem cisnienia lub
fragmentow materiatu

o Inne zagrozenia niewymienione tutaj
4. Korzystajac z analizy zagrozen i zidentyfikowanych metod kontroli ryzyka w kroku 3,

zgodnie z zasadami zaktadowymi, osoba odpowiedzialna musi zdecydowa¢, czy produkt
jest odpowiedni do zamierzonego zastosowania.
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22 ZgodnoscC z przepisami

22.1 Oznaczenie zgodnosci

22.1.1 Lokalizacja oznaczenia zgodnosci

Produkt jest oznaczony w celu wykazania zgodnosci. Oznaczenia te mozna zidentyfikowa¢ na
produkcie w miejscu zilustrowanym na ponizszym rysunku:

wanfs.com/ product-douments

22.1.2 Opis oznakowania zgodnosci

4 2
Znak .
L. Opis
zgodnosci
c € Zgodnos¢ z obowigzujgcymi przepisami dotyczacymi oznakowania, wymienionymi w
deklaracji wtaczenia.
U K Zgodno$¢ z obowigzujgcymi przepisami dotyczgcymi oznakowania, wymienionymi w
C n deklaracji wtaczenia.
Certyfikowany przez TUV zgodnie z:
« IEC61010-1:2010/AMD1:2016
« EN61010-1:2010/A1:2019
« UL61010-1:2012/R:2019-07
« CSAC22.2 Nr.61010-1-12/AMD1:2018
& Zgodnos¢ z obowigzujgcymi wymogami ACMA (Australian Communications and Media
Authority)
- J
22 Zgodnos¢€ z przepisami 181



22.2 Certyfikacja i deklaracja

22.2.1 Deklaracja wtaczenia UE

WATSON Fluid
MARLOW  Solutions””

EU declaration of incorporation

Manufacturer: Watson Marlow Limited, Bickland Water Road, Falmouth, TR11 4RU, UK

2. This declaration of incarporation is issued under the sole responsibility of the manufacturer.
3. Object of the Declaration: DriveSure En, DriveSure Pn, DriveSure ADC.
4. The object of the declaration described above conforms In part with the relevant Union
harmaonisation legislation:
Machinery Directive 2006/42/EC
5. The object of the declaration described above conforms with the following directive(s):
EMC Directive 2014/30/EU, RoHS Directive 2011/65/EU
6. The following standards have been applied:
IEC 61010-1:2010WAMD1:2016
EN61010-7:2070/41:2019
UL 61070-1:2012/R:2018-07
CSAC22.2 No. 61010-1-T2/AMDT:2018
BSENIEC §1326-1-2021
7. We undertake to transmit, in response to a reasoned request by the appropriate national
authorities, relevant information on the partly completed equipment identified above. The method
of transmission shall be by mail or email.
B. The product is incomplete and must not be put into service until the machinery into which it is to ba
incorporated has been declared in conformity with the provisions of the Directivels).
Signed for an behalf of: Person authorized to compile the technical
Watson-Marlow Limited documents:
Falmouth, 22nd November 2023 Johan van den Heuvel

Managing Director
‘Watson Marlow Bredel B.V.

Sluisstraat 7

Mancy Ashburn, Head of Design & Engineering, Delden

Watson-Marlow Limited Metherlands
Watson-Marlow Fluid Technology Solutions PO Box 47

Telephone: +44(0) 1326 370370 Telephone: +31 74 377 0000
A Spirax-5arco Engineering plc company

PB100800/1.1
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