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1 Przedmowa

1.1 Zrzeczenie sie odpowiedzialnosci

Informacje zawarte w niniejszym dokumencie uwaza sie za prawdziwe, jednak firma Watson-Marlow
nie bierze odpowiedzialnosci za wystepujgce btedy i zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian
w specyfikacji bez powiadomienia.

Jesli produkt jest uzywany w spos6b niezgodny z przeznaczeniem lub opisem w niniejszej instrukgcji,
moze to mie¢ negatywny wptyw na ochrone, wydajnos¢ i/lub zywotnosc.

1.2  Ttumaczenie oryginalnych instrukcji

Niniejsza instrukcja obstugi zostata oryginalnie napisana w jezyku angielskim. Inne wersje jezykowe tej
instrukcji stanowig ttumaczenie oryginalnej instrukcji.
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2  Wprowadzenie do dokumentu

2.1 Grupy uzytkownikow

Niniejsza instrukcja jest instrukcjg instalacji i konserwacji pompy Watson-Marlow qdos H-FLO, do
wgladu w trakcie cyklu zycia produktu:

Grupa uzytkownikéw Definicja

Osoba odpowiedzialna  Osoba kompetentna w swojej dziedzinie wiedzy specjalistycznej, w organizacji
uzytkownika lub dziatajgca w jej imieniu, odpowiedzialna za: instalacje,
bezpieczne uzytkowanie produktu przez operatoréw, czyszczenie,
konserwacje, rozwigzywanie problemoéw i wycofanie z eksploatacji.

Operator Kompetentna osoba obstugujgca produkt zgodnie z jego przeznaczeniem.

211 Odpowiedzialnos¢

Osoba odpowiedzialna musi przestrzegac tych instrukgcji, aby:
e Zapewnic, ze produkt bedzie uzywany w zakresie:
o Przeznaczenia (patrz "4.3 Przeznaczenie" on page 24)
o Pompowania cieczy tatwopalnych ("3.4 Pompowanie cieczy tatwopalnych" on page 22)
« Przed wykonaniem zadania, takiego jak instalacja, obstuga lub konserwacja:
o Przeprowadzi¢ ocene ryzyka.

o Okresli¢ odpowiedni sprzet ochrony indywidualnej, ktory nalezy nosi¢. Wzig¢ pod uwage
nastepujgce minimalne $rodki ochrony indywidualnej:

o okulary ochronne
e buty ochronne
« rekawice.

o Przeszkoli¢ operatora w zakresie wykonywania zadann wymaganych przez organizacje
uzytkownika, takich jak obstuga, czyszczenie czy konserwacja produktu.

o W razie potrzeby nalezy zatwierdzi¢ wode jako Srodek czyszczacy (patrz "25 Czyszczenie" on
page 242).

Produkt moze by¢ uzywany wytgcznie przez osoby, ktore przed przystapieniem do danego zadania
przeczytaty ze zrozumieniem niniejsza instrukgje.
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2.2 Rodzaje informacji

Specyficzne informacje niedotyczgce bezpieczenistwa sg przedstawione w niniejszej instrukgcji
w nastepujgcym formacie:

Typ informacji Wyjasnienie
Warianty modeli Niniejsza instrukcja dotyczy wielu modeli. Tam, gdzie instrukcje dotyczg tylko

okreslonych modeli, w nagtéwkach zastosowano nawiasy () i stowo ,tylko”.

Czesto uzywane skroty sg identyfikowane przy pierwszym uzyciu, za pomocg
Skréty nawiasow, po petnej nazwie elementu:
Przyktad: Sprzet ochrony osobistej (PPE)

Notatka to dodatkowa informacja, ktérg nalezy wzig¢ pod uwage. Notatka jest
oznaczona indeksem gérnym

Przyktad:

Uwaga
Tres$¢ uwagi

2.3 Znaki towarowe

o Watson-Marlow®, qdos® i ReNu® sg zastrzezonymi znakami towarowymi firmy Watson-
Marlow Limited.

e PROFIBUS® i PROFINET® sg zarejestrowanymi znakami towarowymi PROFIBUS and PROFINET
International (PI).

o EtherNet/IP jest zastrzezonym znakiem towarowym firmy ODVA, Inc.

e Viton® jest zastrzezonym znakiem towarowym Dupont Dow Elastomers L.L.C
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3 Bezpieczenstwo

3.1 Uszkodzenie produktu - wycofanie
z eksploatacji

W przypadku uszkodzenia produktu: Pompa musi zosta¢ wycofana z eksploatacji przez osobe
odpowiedzialng . Nie kontynuowa¢ uzywania pompy.

3.2 Symbole bezpieczenstwa

Na produkcie, opakowaniu i w niniejszej instrukcji moga by¢ uzywane nastepujgce symbole
bezpieczenstwa:

Symbol Nazwa Opis

Goraca powierzchnia Ten symbol wskazuje, ze oznaczony element moze by¢ goracy i nie
nalezy go dotyka¢ bez zachowania srodkéw ostroznosci.

Wymagane Srodki Ten symbol oznacza, ze przed przystgpieniem do zadania nalezy
ochrony indywidualnej (zatozy¢ sprzet ochrony osobiste;.

Niebezpieczne napiecie Ten symbol wskazuje na obecnos¢ niebezpiecznych napie¢, gdzie
istnieje ryzyko porazenia pragdem.

Obracajgce sie czesci  Ten symbol oznacza obracajace sie czesci, ktdrych nie nalezy dotykac
bez przestrzegania instrukcji bezpieczenstwa.

Eksplozja Ten symbol wskazuje, Ze istnieje ryzyko wybuchu, jesli pompa jest
niewtasciwie uzywana w okreslony sposéb.

Potencjalne zagrozenie Ten symbol oznacza, ze nalezy przestrzega¢ odpowiednich instrukgji
bezpieczenstwa lub Ze istnieje potencjalne zagrozenie.

> b PP

3.2.1 Instrukcja odnawiania symboli bezpieczenstwa

Jesli etykiety bezpieczenstwa na produkcie zostang przypadkowo uszkodzone, nalezy skontaktowac sie
z lokalnym przedstawicielem Watson-Marlow w celu uzyskania informacji na temat uzyskania
zamiennikéw.
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3.3 Sygnaly bezpieczenstwa

Sygnaty wskazujg na mozliwe zagrozenie. Sygnaty sa uzywane w niniejszych instrukcjach, gdy maja
bezposrednie znaczenie dla informacji, zadania lub procedury.

3.3.1 Sygnaty: Z ryzykiem obrazen ciata

Sygnaty wskazujgce na ryzyko obrazen ciata sg prezentowane, gdy sg istotne dla zadania w tym
formacie:

OSTRZEZENIE

Stowo sygnatowe ,,OSTRZEZENIE” wskazuje na zagrozenie. Istnieje ryzyko powaznych obrazen lub
Smierci, jesli nie uniknie sie zagrozenia. Moze réwniez dojs¢ do uszkodzenia sprzetu lub mienia.

A Informacja o zagrozeniu — Informacja wyjasniajaca:

« Rodzaj lub charakter zagrozenia
Symbol bezpieczenstwa

wskazuje na
niebezpieczenstwo zwigzane. « Jak unikng¢ zagrozenia
z ryzykiem obrazen ciata.

« Co moze sie sta¢

UWAGA

Stowo sygnatowe ,,PRZESTROGA"” wskazuje na zagrozenie. Ryzyko niewielkich lub umiarkowanych
obrazen istnieje, jesli nie uniknie sie zagrozenia. Moze réwniez dojs¢ do uszkodzenia sprzetu lub
mienia.

A Informacja o zagrozeniu — Informacja wyjasniajaca:

« Rodzaj lub charakter zagrozenia
Symbol bezpieczenstwa

wskazuje na
niebezpieczenstwo zwigzane * Jak unikng¢ zagrozenia
z ryzykiem obrazen ciata.

« Co moze sie sta¢
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3.3.2 Sygnaty: Tylko ryzyko uszkodzenia sprzetu lub mienia

Sygnaty wskazujgce na ryzyko uszkodzenia sprzetu lub mienia sg prezentowane tylko wtedy, gdy sg
istotne dla zadania w tym formacie:

Informacja o zagrozeniu — Informacja wyjasniajaca:
« Rodzaj lub charakter zagrozenia
« Co moze sie sta¢

« Jak unikng¢ zagrozenia

3.4 Pompowanie cieczy tatwopalnych

Pompa nie moze by¢ instalowana ani eksploatowana w atmosferze wybuchowej. Jesli pompa ma by¢
uzywana do pompowania cieczy tatwopalnych, osoba odpowiedzialna musi przeprowadzi¢ ocene
ryzyka, aby zapewni¢, ze atmosfera wybuchowa nie moze wystgpi¢ w wyniku jakichkolwiek czynnosci
obejmujgcych: instalacje, obstuge, konserwacje lub wycofanie produktu z eksploatacji.
Ocena ryzyka powinna uwzglednia¢ wszystkie zagrozenia, w tym:
o Woycieki lub rozlanie tatwopalnej cieczy podczas:
o procedury montazu gtowicy pompy po raz pierwszy
o instalacji wszystkich komponentéw toru przeptywu ptynu
o wymiany konserwacyjnej gtowicy pompy
o demontazu toru przeptywu ptynu lub inne dziatan likwidacyjnych.
o Eksploatacje pompy do momentu awarii weza gtowicy pompy, co skutkuje:

o niekompatybilnoscig chemiczng z materiatami konstrukcyjnymi pompy narazonymi na
kontakt z tatwopalng cieczg

o przeptywem tatwopalnej cieczy przez przelew bezpieczeristwa gtowicy pompy do uktadu
przelewu bezpieczenstwa procesu.

e Zapton i rozprzestrzenianie sie ognia w wyniku wycieku, rozlania lub innego przedostania sie
tatwopalnej cieczy do obszaru procesu.

Powyzsza lista nie jest wyczerpujaca. Jej celem jest zapewnienie dodatkowych wskazéwek, ktorych
osoba niezaznajomiona z produktem mogtaby nie wzig¢ pod uwage.
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4 Przeglad produktow

Ta sekcja zawiera przeglad produktéw i specyfikacji.

4.1 Wprowadzenie produktu

Gama perystaltycznych pomp dozujgcych i dozujacych Qdos® obniza koszty dzieki wyzszej precyzji
dozowania z doktadnoscig +1% i powtarzalnoscig +0,5%.

Pompa Qdos H - FLO zapewnia te samg wyjatkowg doktadnos¢ i niezawodnos$¢, co inne pompy Qdos,
ale dla wyzszych natezen przeptywu, przy zachowaniu wysokiej kompatybilnosci chemicznej dzieki
szerokiej gamie gtowic pomp.

Unikalna gtowica pompy ReNu ® zapewnia oszczedno$¢ kosztéw dzieki minimalnym przestojom
konserwacyjnym. Technologia ReNu to beznarzedziowa gtowica pompy, ktéra catkowicie zamyka ptyn,
dzieki czemu obszar produkcyjny jest czysty iwolny od ryzyka zanieczyszczenia. Opatentowana
konstrukcja umozliwia doktadny i powtarzalny przeptyw cieczy o szerokim zakresie lepkosci.

4.2  Opis ogolny

Pompa qdos Watson-Marlow zapewnia przeptyw ptynu przez tor przeptywu ptynu na zasadzie wyporu
z gtowicy pompy. Ogolna ilustracja znajduje sie ponizej:

Pozycja Opis
1 Naped pompy
2 Glowica pompy
3 Tor przeptywu ptynu technologicznego
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4.3 Przeznaczenie

Wszystkie modele pomp qdos sg przeznaczone do kontrolowanego przeptywu ptynu w zwyktych,
bezpiecznych lokalizacjach, z wyjatkiem ptynéw lub zastosowan wymienionych ponizej:

Zabronione uzycie:
« Srodowisko, ktére wymaga certyfikacji przeciwwybuchowe;j.
e Z ptynami niezgodnymi chemicznie 1

« Instalacje, warunki sSrodowiskowe lub eksploatacyjne, ktére wykraczajg poza specyfikacje
podane w niniejszej instrukcji.
e Zastosowania, ktére bezposrednio podtrzymuja zycie.

e Zastosowania w obrebie wyspy nuklearnej.

Procedura sprawdzania kompatybilnosci chemicznej jest podana w
"28 Zgodnos¢ chemiczna" on page 266.

4.4 Modele pomp

Pompa qdos to potaczenie:
e napedu qdos H-FLO
e Glowica pompy ReNu

Warianty modeli, og6lne rozmieszczenie i cechy kazdego z tych komponentéw zostaty wyjasnione
w ponizszych podrozdziatach.
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4.4.1 Naped: Warianty modeli

Naped qdos H-FLO jest dostepny w nastepujgcych wariantach:

Element Wariant
Warianty montazu 2 warianty montazu gtowicy pompy (lewa lub prawa)
glowicy pompy
Modele sterowania 6 modeli sterowania:

« Tylko sterowanie reczne
o Model Manual (tylko cyfrowy start/stop)
« Sterowanie reczne, analogowe lub cyfrowe
o Universal
o Universal+
« Sterowanie reczne lub sieciowe
o PROFIBUS
o EtherNet/IP
o PROFINET
Przylacza sterujace 2 rodzaje potaczen sterowania wejsciami i wyjsciami:
o Typ M: z przytgczami sterujgcymi M12

« Typ T: z podtgczonymi przez uzytkownika dtawikami kablowymi

Nazwa Opis Lokalizacja Modele Kod
produktu
Typ M | z przylgczami « Manual Kody
sterujacymi « Universal produktow
M12 ) zawierajgce
« Universal+ litere M
« PROFIBUS
« EtherNet/IP
« PROFINET
Typ T z Opcja tylko dla Kody
podiaczonymi . Universal produktéw
przez ) zawierajgce
uzytkownika « Universal+ litere T
dtawikami
kablowymi

(WATSON J
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4.4.2 Naped: Ogélne rozmieszczenie

0Ogo6lny uktad napedu DriveSure zilustrowano ponizej:

Pozycja Opis Zdjecie

1 Naped

2 Gtowica pompy
3 Podstawa
4 Pokrywa HMI (pokazana jako

otwarta, spoczywajgca na gornej
czesci napedu)

5 Ekran HMI
6 Przytacza sterujace
7 Dzwignia blokujgca gtowice pompy
8 Kabel zasilajacy
(WATSON J
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4.4.3 Glowica pompy: Warianty modeli

Istnieje 2 rézne typy gtowic pomp.

Glowica pompy Zastosowanie
ReNu SEBS Zoptymalizowana do zastosowan z podchlorynem sodu i kwasem
siarkowym.
ReNu Santoprene Ogélnego przeznaczenia o wysokim poziomie zgodnosci ze Srodkami

chemicznymi w szerokim zakresie zastosowan
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4.4.4 Glowica pompy: Ogélne rozmieszczenie

0Ogolny uktad gtowicy pompy wraz z widokiem rozwinietym gtowicy pompy do ztgcza toru przeptywu
ptynu przedstawiono na ponizszych ilustracjach.

Normalnie zwilzane przez

Pozycja Nazwa
pompowany plyn

1 Ttoczny tor przeptywu ptynu n
2 Ttoczne ztacze ptynu, PVC-U u
3 Kotnierz przytaczeniowy, PVC-U
4 O-ring przytacza ttocznego ptynu gtowicy pompy u
5 Przytacze ttoczne ptynu gtowicy pompy u
6 O-ring przytacza ssawnego ptynu gtowicy pompy L]
7 Przytacze ssawne ptynu gtowicy pompy u
8 Ztgcze ssawne ptynu, PVC-U u
9 Ssawny tor przeptywu ptynu u
10 Spust gtowicy pompy
11 Przelew bezpieczenstwa

(WATSON 4
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4.5 Akcesoria

Seria qdos jest dostepna z nastepujgcymi akcesoriami firmy Watson-Marlow:

Element Kod produktu
Zt3cze ptynu Qdos H-FLO (ztgcze hydrauliczne), PVC-U 3/4" NPT (F) 0M9.601H.U03 1
Ztacze Qdos H-FLO (ztgcze hydrauliczne), PVC-U Rp 3/4” 0M9.601R.U03 1
Kotnierz przytgczeniowy Qdos H-FLO, PVC-U 25 mm 0M9.601R.UOE 1
Kabel sterujagcy Qdos H-FLO - kabel prosty F General I/0 M12A 8W, dtugos¢ 3 m 0M9.603Z.0CF 2
(10 ft), nieekranowany 24AWG
Kabel sterujgcy Qdos do modelu Manual, 5-pinowa z6tta wktadka M12A, dtugosc 3 0M9.203Y.000 3
m (10 ft)
Wtyczka zakonczenia magistrali Profibus M12B 4W meska 0M9.603W.0EN
Zestaw czujnika ci$nienia Qdos H-FLO OM9.605K.FTA 4
Zestaw czujnikéw cisnienia Qdos H-FLO - wersja dtawika U i U+ OM9.605K.FTT 4

(UAVV7AX Y- Ztacze ptynu i kotnierze przytgczeniowe sg dostarczane jako para (2
sztuki).

(A7 \X Y WA Przewdd sterujgcy M12 8W (8-zytowy) jest przeznaczony wytgcznie
do modeli Universal/Universal+.

Kabel sterujgcy do uzytku z modelem Manual jest wyposazony w 5-
(AT AN WP stykowe Zzenskie ztgcze M12. To 5-stykowe ztgcze podigcza sie do
meskiego 4-stykowego ztgcza M12 modelu Manual. Pigty pin
(Srodkowy) nie jest uzywany.

(A7 \X YWl Zestaw czujnikéw ciSnienia bedzie dostepny w sprzedazy w
2. kwartale 2024 roku. Zestaw zawiera odpowiedni kabel sterujacy.

Nie nalezy montowa¢ zadnych urzgdzen ani akcesoriéw innych niz zatwierdzone przez Watson-Marlow
lub okreslone w niniejszej instrukgji.

(WATSON 4
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4.6

Pozycja

10
11

12

(WATSON J
MARLOW

Etykiety produktow

Nazwa

Symbol: nalezy odnies¢ sie
do niniejszej instrukgji

Symbol bezpieczenstwa

Kod QR dla instrukgji

Zakres produktéw / Model

Etykiety potaczen
sterowania

Producent produktu

Symbole zgodnosci

Stopien ochrony

Lokalizacja etykiety
Z numerem seryjnym
produktu
Symbol utylizacji (nie
dotyczy odpadéw
domowych)

Punkt testowy uziemienia
Wymagania dotyczace

zasilania pradem
przemiennym

Zdjecie

172 -1IZ -3:’4 I

qdosi-FLO

UNIVERSAL

WATSON
MARLOW
Pumps
Watson-Marlow Fluid

Technology Solutions
www.wmfts. cnm
AS




4.7 Przewodnik po kodach produktéow

Model produktu mozna zidentyfikowac na podstawie jego kodu. Naped i gtowica pompy majg
oddzielny kod produktu. Te kody produktéw zostaty wyjasnione w ponizszych podsekcjach.

4.7.1 Kod produktu napedu

O0|M|6]|6]0 G

' ENEE EaEN
A B C D
Model Zigcza wejscia/wyjscia Orientacja gltowicy pompy Wtyczka zasilania
3: Manual M: Ztgcza M12 L: Lewa strona A: USA
4: Universal Tel.: Ztgcza dtawika podtgczone P: Prawa strona B: Brazylia
5: Universal+ przez uzytkownika C: Szwaijcaria
7: PROFIBUS D: Indie, Afryka
8: EtherNet/IP Potudniowa
9: PROFINET E: Europa

K: Australia
P: Argentyna
U: Wielka Brytania

Z: Chiny
4.7.2 Kody gtowicy pompy
Opis Kod produktu
Gtowica ReNu 30 Santoprene 0M3.6200.PFP
Gtowica ReNu 300 Santoprene 0M3.7200.PFP
Gtowica ReNu 300 SEBS 0M3.7800.PFP
Gtowica ReNu 600 Santoprene 0M3.8200.PFP

MARLOW



4.8 Specyfikacja
4.8.1 Parametry pracy
4.8.1.1 Natezenie przeptywu i ciSnienie ttoczenia

Natezenia przeptywu w ponizszej tabeli sg oparte na pompowaniu wody o temperaturze 20°C przy
cisnieniu ssania i ttoczenia o wartosci 0 baréw.

Natezenie przeptywu Cisnienie tltoczenia
Min. Maks. Maks.
Glowica pompy I/h gal. USA/h I/h gal. USA/h Bar PSI
ReNu 150 Santoprene 0,12 0,032 150 39.62 7 102
ReNu 300 Santoprene 0,12 0,032 300 79,36 5 73
ReNu 300 SEBS 0,12 0,032 300 79,36 4 58
ReNu 600 Santoprene 0,12 0,032 600 158,5 2,5 36

Odniesc¢ sie do wykresu wydajnosci w nastepnej sekcji, aby uzyska¢ graficzng reprezentacje natezenia
przeptywu w zaleznosci od cisnienia zastosowania w okreslonych warunkach.

(WATSON J
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4.8.1.2 Krzywa wydajnosci

Krzywa wydajnosci pokazuje wplyw ci$nienia ssania i ttoczenia na natezenie przeptywu z pompy w
nastepujgcych warunkach:

« Pompowanie wody w temperaturze 20°C

e Maksymalna predkos¢ gtowicy pompy (obr./min)

100

600
500 1-
Natezeni 400 1

e
przeplyw 300 1
ul/h

200 A

o]

Cisnienie ssaniaPSI

Cisnienie tloczeniaPSI

15 -10 - 20 40 60 80 100
+175
r 150
r 125
0o Natezeni
e
= - przeptyw
ReNu 300 ReMu 30 u USGPH
1 Santoprenée or =
SEBS 50
25
=k 4.5

WATSON
MARLOW

CiSnienie ssaniabar

Cisnienie ttoczeniabar



4.8.2 Specyfikacja fizyczna

4.8.21 Warunki Srodowiskowe i operacyjne

Element

Zakres temperatur otoczenia
Wilgotnos¢ (bez skraplania)

Maksymalna wysokos¢ n.p.m.

Stopien zanieczyszczenia planowanego
Srodowiska

Poziom hatasu

Maksymalna temperatura ptynu

Srodowisko

Ochrona przed wnikaniem

Specyfikacja

Od 5°C do 45°C (od 41°F do 113°F)

80% do temp. 31°C (88°F), ze spadkiem liniowym do 50% przy
temp. 40°C (104°F)

2000 m, (6560 ft)

2

<70 dB(A) w odlegtosci 1 m

Gtowice pomp SEBS: 40°C (104 °F) 1

Gtowice pomp Santoprene: 45°C (113 °F) 1
Wewnatrz i w ograniczonym zakresie na zewnatrz 2

IP66, NEMA4X

(A7 AN YWl Zgodnos$¢ chemiczna jest zalezna od temperatury. Procedura sprawdzania
kompatybilnosci chemicznej jest podana w "28 Zgodnos$¢ chemiczna" on page 266.

W pewnych warunkach pompa nadaje sie do ograniczonego zastosowania na
UWAGA 2 p y pomp € S1€ g g

firmy Watson-Marlow.

MARLOW

zewnatrz. W celu uzyskania porady nalezy skontaktowac sie z przedstawicielem



4.8.2.2

mm in

276,0 10,866

G
mm in
380,0 14,961

Wymiary

mm
35,0

mm
118,7

4.8.2.3 Masa

4.8.2.3.1 Naped: Typ M

Manual
Universal
Universal+
PROFIBUS
EtherNet/IP
PROFINET

(WATSON 4
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Model

mm
224,0

mm
334,3

kg

11,6
11,7
11,7
11,7
11,7
11,7

D
mm in mm
260,0 10,236 33,7
J
mm in mm

394,2 15,520 3323

Masa
Ibs
25,57
25,79
25,79
25,79
25,79
25,79

F
in mm in
1,327 291,5 11,476
L
in mm in

13,083 482,0 18,976



4.8.2.3.2 Naped:TypT

Model
Universal

Universal+

4.8.2.3.3 Glowica pompy

Model

Gtowica ReNu 30 Santoprene
Gtowica ReNu 300 Santoprene
Gtowica ReNu 300 SEBS

Gtowica ReNu 600 Santoprene

kg
11,8
11,8

kg
2,6
2,6
2,6
2,6

Masa
Ibs
26,01
26,01

Masa
Ibs
5,73
5,73
5,73
5,73

4.8.3 Specyfikacja mocy elektrycznej

Element
Napiecie/czestotliwos¢ zasilania
Maksymalne wahania napiecia

Kategoria przepiecia

Moc znamionowa

(WATSON 4
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Specyfikacja
Prad przemienny
(od ~100 V do 240 V AC 50/60 Hz)
+10% napiecia znamionowego
II
350 VA, 330 W



4.8.4 Specyfikacja sterowania

4.8.4.1 Przyrost predkosci

Element Specyfikacja

Zakres regulacji predkosci 1900:1
Minimalny przyrost predkosci regulacji watu napedowego 0,1
Rozdzielczoé¢ 4-20 mA 1 2184:1

Rozdzielczo$¢ 4-20 mA ma zastosowanie wytgcznie do modeli Universal
i Universal+.

48.4.2 Tabela podsumowujgca funkcje sterowania

Funkcje sterowania pompy qdos zostaty podsumowane w ponizszej tabeli.
o M = ztgcza sterujgce typu M (M12)

o T =ztgcza dtawika kablowego podtgczone przez uzytkownika (opcja tylko dla pomp
Universal i Universal+)

Tryby pracy Manual Universal | Universal+ @ EtherNet/IP  PROFIBUS @ PROFINET
Manual ° . ) . ° °
Komunikacja w sieci
magistrali * * ¢
Tryb stykowy ° °
4-20 mA ° °
Raportowanie usterek ° ° ° . ° .
Bezpieczenstwo Manual | Universal | Universal+ | EtherNet/IP A PROFIBUS @ PROFINET
Blokada klawiatury ° ° ° ° ° °
Kod PIN zabezpieczajacy ° ° ° ° ° °
konfiguracje
Wiasciwosci Manual | Universal | Universal+ | EtherNet/IP PROFIBUS @ PROFINET
Wykrywanie gtowic
poym;/y RFID o ¢ * * * * *
Licznik obrotéw ° ° ° ° ° °
Kalibracja przeptywu ° ° ° ° ° °
Godziny pracy ° ° ° ° ° °

MARLOW



Tryby pracy Manual | Universal | Universal+ | EtherNet/IP A PROFIBUS @ PROFINET

Zaawansowana

diagnostyka * * ¢
Numeryczny wyswietlacz

przep’ry)\//vu Y ¢ * ° ¢ ¢ ¢
Numeryczny wyswietlacz

predko)sfci o ° * ¢ ¢ * *
Monitorowanie poziomu . ° ° ° ° .
ptyny

Maks. (zalewanie) ° ° ° ° ° °
Metody sterowania Manual Universal @ Universal+ | EtherNet/IP A PROFIBUS @ PROFINET
Automatyczne ponowne . . ° ° ° .
uruchomienie (po

przywréceniu zasilania)

Odzyskiwanie ptynu ° ° ° ° ° °
Wykrywanie nieszczelnosci ° ° ° ° ° °
Kolorowy wyswietlacz TFT ) ° ° ° ° °
5" (127 mm)

Opcje wejs¢/wyjs¢ M Mlub T MIlub T M M M
Mozliwo$¢ sterowania ° ° ) ° ° °
recznego

Wejscie 4-20 mA ° )

i kalibracja

Wyjscie 4-20 mA )

Wejscie stykowe ° °

(impuls/seria)

Wejscie czujnika ci$nienia ° ° ° ° °
(czujnik cisnienia do

nabycia osobno)

Zakres recznej regulacji 1900:1 1900:1 1900:1 1900:1 1900:1 1900:1
predkosci*

Minimalny przyrost 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1
predkosci regulacji watu

napedowego

Doktadnos$¢ 4-20 mA 2184:1 2184:1

Wejscie ) ° °

uruchamiania/wytgczania

Wyjscie stanu pracy ° °

Wyjscie alarmu ° )

Cztery konfigurowalne ° °

wyjscia przekaznikowe

(WATSON J
MARLOW



Tryby pracy
Wejscie zdalnego
odzyskiwania ptynu

EtherNet/IP = PROFIBUS

*Zakres regulacji predkosci zalezy od wybranej gtowicy pompy, pokazano maksimum

4.8.43 Domyslnie ustawienia rozruchowe

Automatyczne wznawianie pracy
Automatyczna blokada klawiatury
Ochrona kodem PIN

Licznik objetosci (L)
Wspétczynnik skalowania analogowego

Wartos¢ kalibracji przeptywu

49 Przeglad HMI

Numer zasobu
Etykieta pompy
Tryb: Manual
Godziny pracy

Domyslnie

WYL,
WYL,

WYL.
123465789A
WATSON-MARLOW
Manual
0
0
1,00
32,29

PROFINET

HMI to wyswietlacz TFT z przyciskami. Przyciski stuzg do uzyskiwania dostepu do menu w celu

konfiguracji lub obstugi pompy.

Informacje dotyczgce przyciskéw HMI i menu wyjasniono w ponizszej tabeli:

Element

Wybierz przycisk

Przycisk na pompie

Tekst na ekranie

Nagtéwek na
ekranie

(WATSON J
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Metoda

Stowa wyréznione na wskazuja opcje ekranowe wybrane przez
nacisniecie przycisku programowego =
Stowa w KOLORZE CZARNYM, POGRUBIONE I DUZYMI LITERAMI
wskazujg nazwe przycisku na pompie. Na przykiad START

Stowa pogrubione i w kolorze niebieskim to podpowiedzi wyswietlane
na ekranie pompy. Na przyktad General Settings (Ustawienia ogdlne) .

Stowa w kolorze NIEBIESKIM, POGRUBIONE I DUZYMI LITERAMI to
nagtéwek wyswietlany w gérnej czesci ekranu pompy. Na przyktad MAIN
MENU (MENU GLOWNE).



4.9.1

Uktad HMI

Ponizej znajduje sie podsumowanie kluczowych funkgji:

Pozycja

1

10

(WATSON J
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Nazwa

Kolorowy wys$wietlacz
TFT

Kalibracja przeptywu
Przyciski +/-

MODE 1
Przycisk programowy 2
Przycisk programowy 1

MAX
STOP

START

HOME 1

WATSON,
MARLOW

Podsumowanie

Wyswietlacz HMI z podswietleniem.

Przycisk aktywuje tryb kalibracji przeptywu
Klawisze stuzg do zmiany wartosci programowalnych lub do
przesuwania paska wyboru w goére lub w dét w menu.

Po nacisnieciu przycisku MODE wyswietlone zostanie menu MODE

Wykona¢ funkcje wyswietlang bezposrednio nad przyciskiem.
Wykona¢ funkcje wyswietlang bezposrednio nad przyciskiem.
Przycisk spowoduje uruchomienie pompy z maksymalng predkoscia
w trybie recznym. Przydatne do zalewania pompy.

Po nacis$nieciu w dowolnym momencie przycisk zatrzyma pompe

w dowolnym trybie sterowania.

Przycisk:

« Uruchamiania pompy z ustawiong predkoscig w trybie
recznym lub podczas kalibracji przeptywu.

« Dostarczania dawki stykowej w trybie CONTACT.
We wszystkich innych trybach sterowania przycisk ten nie uruchamia
pompy.
Nacisniecie przycisku HOME spowoduje powrét uzytkownika do
ekranu gtéwnego, na ktérym wyswietlany jest ostatni znany tryb
pracy.

Jesli przycisk MODE lub HOME zostanie nacisniety podczas zmiany ustawien,
zmiany te nie zostang zapisane



4.9.2

Ekran HOME

Ekran HOME (GEOWNY) jest gtéwnym ekranem pokazujgcym ostatnio wybrany tryb pracy w trybie
recznym. Dostep do tego ekranu uzyskuje sie za pomocg przycisku HOME.

Ponizej przedstawiono przyktadowy ekran HOME w trybie recznym.

(WATSON 4
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Ekran gtéwny: (Tryb reczny)

3

@ 2

A |@
123.4. |

~ | &
gl 1 I-H"x._tf

f
i;\l.ﬂ
!

)
AN
1
1
I|
|
|
|
(o)
\&

Element Opis

1 Wskazuje wybdér menu.

Wskazuje, ze sie¢ jest podtgczona (pokazano EtherNet/IP).
Wyswietla etykiete pompy.

Wskazuje, ze blokada klawiatury jest wtgczona.

u b~ WN

Wskazuje, ze pompa jest w trybie automatycznego wznawiania pracy (gdy funkcja
automatycznego wznawiania jest wigczona).

Wyswietla predkos¢ pompy i jednostki.

N o

Wskazuje opcje MENU i INFO dostepne za pomocg przyciskéw programowych.

8 Pasek postepu jest wyswietlany tylko wtedy, gdy wigczony jest monitor poziomu
ptynu lub licznikéw obrotéw.



(WATSON J
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Ekran giéwny: (Tryb reczny)

Wskazuje stan pracy pompy.

Jesli pompa zostanie zatrzymana recznie, zostanie wyswietlona
CZERWONA ikona zatrzymania. W tym stanie pompa nie uruchomi
sie, dopoki nie zostanie nacisniety przycisk START.

Jesli pompa otrzyma zdalny sygnat wejsciowy zatrzymania lub gdy
jest w stanie gotowosci, wyswietlana bedzie CZERWONA PAUZA.
Pompa wprowadzana jest w stan gotowosci po naciénieciu przycisku
START w trybie recznym lub po wybraniu trybu analogowego. W tym
stanie pompa bedzie reagowac na zmiane stanu wejscia start/stop

i moze uruchomic sie automatycznie po otrzymaniu sygnatu
sterujacego.

Jesli pompa pracuje, wyswietlany jest symbol obracajacej sie strzatki,
wskazujgcy stan pompowania.



4.9.3 Ekran INFO

Ekran INFO powinien informowa¢ uzytkownika o konfiguracji napedu. Jest on dostepny nawet wtedy,
gdy aktywna jest ochrona kodem PIN. Ekran informacyjny jest dostepny z poziomu ekranu gtéwnego
napedu w dowolnym trybie za pomocg przycisku INFO.

Przyktadowy ekran INFO pokazano ponizej.
Ekran INFO: (Tryb reczny)
oy
2)
{

Flow calibration 11.00ml/rev

Run hours

Element Opis
1 Funkcje wybrane przez uzytkownika.
Wybér menu.
Wartosci i elementy ustawione przez uzytkownika.
Wizualny pasek natezenia przeptywu.
Wizualne wskazanie, czy licznik obrotéw jest wigczony czy wytgczony.

o bk WN

Wskazuje opcje MENU i EXIT dostepne za pomocg przycisku programowego.

Funkcje dostepne na ekranie beda zaleze¢ od modelu napedu.

(WATSON 4
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49.4 Przeglad MENU GLOWNEGO

MENU GEOWNE jest menu najwyzszego poziomu. Wszystkie funkcje i ustawienia s dostepne za
posrednictwem tego menu i kolejnych podmenu.

Ekran menu gtéwnego pokazano ponizej.

Ekran MAIN MENU (MENU GLOWNE):

MAIN MENU

Fluid level monitor

|

Security settings
General settings

@_, MODE menu
Caontrol settings

Help

Element Opis
1 Podmenu wybrane przez uzytkownika.
2 Wyb6ér menu.
3 Opcje SELECT i EXIT dostepne za pomocg przyciskéw programowych.

Menu gtéwne zawiera nastepujgce podmenu:

Menu podrzedne Podsumowanie
Monitorowanie poziomu ptyny Menu uzywane do ustawiania i wySwietlania poziomu ptynu
w zbiorniku wlotowym.
Ustawienia zabezpieczen Menu uzywane do kontroli dostepu do pompy, np. ochrona kodem
PIN.
Ustawienia ogdélne Menu stuzy do wprowadzania ustawien ogolnych, takich jak jezyk,

jednostki przeptywu, numer urzadzenia, przywracanie ustawienh
domysinych itp.

Menu MODE (Tryb) Menu uzywane do zmiany trybu pracy pompy, np. tryb reczny,
analogowy lub sieciowy.

Ustawienia sterowania Menu uzywane do ustawiania ustawien sterowania, takich jak
ograniczenie predkosci glowicy pompy, resetowanie godzin pracy,
konfigurowanie wejs¢ i wyjsc¢.

(WATSON J
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Menu podrzedne Podsumowanie

Pomoc Menu uzywane do wyswietlania pomocy, takiej jak tacze do niniejszej
instrukcji, numer urzadzenia lub wersja oprogramowania.

(WATSON 4
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49.5  Przeglad MENU TRYB

Menu MODE (TRYB) zawiera liste dostepnych trybow. Dostep do menu MODE uzyskuje sie za pomoca
przycisku programowego 1, gdy opcja jest podswietlona. W razie potrzeby ustawienia beda dostepne
za pomocg przycisku programowego 2, gdy opcja jest podswietlona.

Ekran MAIN MENU (MENU GLOWNE):

CHANGE MODE
REVERS!
o

Fluid recovery
PROFIBUS
BACK

@

Element Opis
1 SELECT umozliwia dostep do wybranego trybu.
2 SETTINGS umozliwia konfiguracje wybranego trybu.

Menu MODE zawiera nastepujgce podmenu.

Przycisk trybu Podsumowanie Wyjatek modelu

Manual (domysiny) Umozliwia reczng obstuge pompy

(Start/Stop/Speed).

Pompe mozna réwniez
obstugiwac przez wejscie
Start/Stop

Kalibracja przeptywu WSZYSTKIE MODELE

Natezenie przeptywu jest skalibrowane do

pompy
Analogowy 4-20 mA | Predkos¢ pompy jest kontrolowana przez sygnat Tylko Universal i Universal+
analogowy
Tryb stykowy Pompa odmierzy okreslong dawke ptynu po Tylko modele Universal
odebraniu sygnatu zewnetrznego lub nacisnieciu i Universal+
przez operatora zielonego przycisku START.

PROFIBUS Umozliwia wymiane danych Tylko PROFIBUS
Ethernet/IP Umozliwia wymiane danych Tylko EtherNet/IP
PROFINET Umozliwia wymiane danych Tylko PROFINET

Odzysk ptynu Umozliwia prace pompy w odwrotnym kierunku Wszystkie modele

w celu odzyskania ptynu z przewodu ttocznego.

(WATSON J
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5 Przechowywanie

5.1 Warunki przechowywania

e Zakres temperatur przechowywania: Od -20°C do 70°C (od -4°F do 158°F)
e Wewnatrz
« Nie w bezposrednim swietle stonecznym

« Wilgotnos¢ (bez kondensacji): 80% do temp. 31°C (88°F), ze spadkiem liniowym do 50% przy
temp. 40°C (104°F)

5.2  Okres przechowywania

Okres przechowywania gtowicy pompy 1 wynosi 2 lata, jesli jest ona przechowywana w oryginalnym
opakowaniu w warunkach okreslonych w sekcji powyze;.

W Okres trwatosci glowicy pompy jest zapisany na etykiecie z boku pudetka.

(WATSON J
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6

6.1

Podnoszenie i przenoszenie

Produkt w opakowaniu

Naped i gtowica pompy nie sg dostarczane w tym samym opakowaniu. Waga jest nastepujgca:

6.1.1

6.1.1.1

Manual
Universal
Universal+
PROFIBUS
EtherNet/IP
PROFINET

6.1.1.2

Universal

Universal+

(WATSON 4
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Naped: Typ M

Model

Naped: Typ T

Model

Waga w opakowaniu

kg

14,8
14,9
14,9
14,9
14,9
14,9

kg
15,0
15,0

Waga w opakowaniu

Ibs

32,63
32,85
32,85
32,85
32,85
32,85

Waga w opakowaniu
Ibs
33,07
33,07



6.1.2 Procedura: Podnoszenie i przenoszenie produktéw
w opakowaniach

UWAGA

Zapakowana pompa wazy do 15 kg w zalezno$ci od modelu. Ciezar pompy moze
spowodowac uraz stopy w przypadku upuszczenia. Podczas podnoszenia i przenoszenia
pompy nalezy stosowac odpowiednie srodki ochrony osobistej.

Produkt podnosic¢ i przenosi¢ zgodnie z ponizszg procedura:

1. Przestrzegac¢ symbolu pionu na opakowaniu. H

2. Do podnoszenia opakowania nalezy uzywa¢ dwéch rgk jednoczesnie, zgodnie z lokalnymi
procedurami BHP, utrzymujac produkt w pozycji pionowej przez caty czas.

6.2 Produkt wyjety z opakowania

Jesli produkt zostat wyjety z opakowania:
o Nie podnosi¢ pompy za gérng czes¢ interfejsu HML.

o Przestrzega¢ nastepujacych sygnatow bezpieczenstwa.

UWAGA

Podnoszenie lub przenoszenie pompy z zamontowang gtowicg pompy moze
spowodowac odigczenie sie gtowicy pompy od napedu i jej upadek.

UWAGA

Nie wolno umieszczaé ani przenosi¢ napedu, trzymajac go za wat napedowy. Wat
napedowy ma krawedzie, ktére moga powodowac otarcia.

(WATSON J
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7 Rozpakowywanie

7.1 Dostarczane komponenty

Naped H-FLO i glowica pompy sg sprzedawane oddzielnie. Komponenty dostarczane z kazdg czescig
sg wyszczegolnione ponize;.

7.1.1 Naped

Naped zostanie dostarczony z nastepujgcymi elementami w opakowaniu:
o wybrany model jednostki napedowej

o 2 X ztgcza ptynu (zenhski gwint réwnolegty 3/4” z PVC-U) w Rp lub NPT 1

e 2 x kotnierze przytgczeniowe (PVC-U)
o kabel zasilajacy (nieodtgczalny) z regionalng wtyczkg zasilania

o 3 x dtawiki kablowe tylko do modeli z przytgczem sterujgcym typu T 2

« ulotka informacyjna dotyczgca bezpieczenstwa z kodem QR do niniejszej instrukgcji

« deklaracja zgodnosci.

Napedy z literg ,,A” na koricu kodu produktu sg dostarczane
z przytgczami ptynu NPT. Naped ze wszystkimi innymi kodami
produktéw sg dostarczane z przytgczami ptynu Rp.

UWAGA 1

UV X ef Wl 3 dtawiki kablowe przytacza sterowania sg dostarczane tylko
zmodelami typu T.

7.1.2 Glowica pompy

Gtowica pompy bedzie dostarczana z nastepujacymi elementami zawartymi w opakowaniu:
« wybrany model gtowicy pompy
e 2 x uszczelki ztgcza ptynu gtowicy pompy wstepnie zainstalowane w gtowicy pompy
« ulotka informacyjna dotyczgca bezpieczenstwa z kodem QR do niniejszej instrukgcji

« deklaracja wtaczenia.

MARLOW



7.2 Rozpakowanie, kontrola i utylizacja
opakowan

1. Ostroznie wyja¢ wszystkie czesci z opakowania.

2. Sprawdzi¢, czy wszystkie komponenty w "7.1 Dostarczane komponenty" on the previous page
sg obecne.

3. Sprawdzi¢ komponenty pod katem uszkodzen transportowych.

4. W przypadku stwierdzenia jakichkolwiek brakéw lub uszkodzen niezwtocznie skontaktowac
sie z przedstawicielem firmy Watson-Marlow.

5. Opakowanie utylizowa¢ zgodnie z lokalnymi procedurami.
« Karton wewnetrzny i zewnetrzny: karton (nadaje sie do recyklingu)
e Zabezpieczenie gtowicy pompy: plastikowa torba (nadaje sie do recyklingu)

e Zabezpieczenie dokumentéw i akcesoriow: plastikowa torba (nadaje sie do recyklingu)

(WATSON J
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8 Instalacja - Przeglad

8.1 Odpowiedzialnos¢

Instalacja moze by¢ przeprowadzona wytgcznie przez osobe odpowiedzialng posiadajacg kompetencje
w danej dziedzinie zgodnie z rozdziatem dotyczagcym instalacji.

8.2 Uzywanie HMI do instalacji

Do ustawienia pompy podczas instalacji wymagane bedzie uzycie interfejsu HML. Przed
przystapieniem do instalacji nalezy zapoznac sie z przegladem ekrandw, przyciskéw i menu HMI na
stronie "4.9 Przeglagd HMI" on page 39.

(WATSON J
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8.3  Kolejnos¢ rozdziatéw dotyczacych instalacji

Instalacja odbywa sie w nastepujgcej kolejnosci:
"9 Instalacja - Rozdziat 1: Fizyczna" on page 54
"10 Instalacja - Rozdziat 2: Moc elektryczna" on page 60

"11 Instalacja - Rozdziat 3: Tor przeptywu ptynu " on page 64

AN -

"12 Instalacja - Przeglad rozdziatu 4: Sterowanie " on page 79
Ten rozdziat jest podzielony na podrozdziaty w zaleznosci od modelu:
o "13 Instalacja - podrozdziat 4A: Sterowanie (Model: Manual)" on page 80
o "14 Instalacja - podrozdziat 4B: Sterowanie (modele: Universal i Universal+)" on page 87
o "15 Instalacja - podrozdziat 4C: Sterowanie (Model: PROFIBUS)" on page 141
o "16 Instalacja - podrozdziat 4D: Sterowanie (Model: EtherNet/IP)" on page 159
o "17 Instalacja - podrozdziat 4E: Sterowanie (Model: PROFINET)" on page 173

Postepowac zgodnie z powyzszg procedurg - instrukcje zostaty napisane w okreslonej kolejnosci, aby
zapewni¢ prawidtowe dziatanie pompy:

e Zasilanie elektryczne ("10 Instalacja - Rozdziat 2: Moc elektryczna" on page 60) przed
procedurg instalacji gtowicy pompy po raz pierwszy w "11 Instalacja - Rozdziat 3: Tor
przeptywu ptynu " on page 64

e Zainstalowana gtowica pompy ("11 Instalacja - Rozdziat 3: Tor przeptywu ptynu " on page 64)
przed konfiguracjg za pomocg interfejsu HMI.

e Zainstalowane potaczenia sterujgce ("12 Instalacja - Przeglad rozdziatu 4: Sterowanie " on
page 79) przed konfiguracjg za pomocg HML.

8.4  Struktura rozdziatow dotyczacych instalacji

Kazdy z rozdziatéw poswieconych instalacji podzielony jest na trzy gtéwne czesci:
1. Cze$¢ 1: Wymagania instalacyjne, specyfikacja i informacje dla rozdziatu
2. Czes¢ 2: Procedury instalacji dla rozdziatu

3. Czesc¢ 3: Instrukcje konfiguracji interfejsu HMI dla danego rozdziatu

(WATSON 4
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9 Instalacja - Rozdziat 1: Fizyczna

Na wszystkich ilustracjach w tym rozdziale pokazano gtowice pompy w celu przedstawienia koncepcji
instalacji koncowej. Gtowice pompy nalezy zainstalowa¢ dopiero po ukonczeniu "9 Instalacja - Rozdziat
1: Fizyczna" above i "10 Instalacja - Rozdziat 2: Moc elektryczna" on page 60.

9.1 Czes¢ 1: Wymagania dotyczace instalacji,
specyfikacja i instalacja

9.1.1 Odpowiedzialnos¢

Instalacja moze by¢ przeprowadzona wytgcznie przez osobe odpowiedzialng posiadajgcg kompetencje
w zakresie fizycznej instalacji systemoéw pompowych.

Ocena ryzyka musi zosta¢ przeprowadzona przez osobe odpowiedzialng w celu okreslenia wszelkich
zagrozen, ktére moga wystapic¢ przed zaprojektowaniem systemu, zadaniem instalacji lub procedura
w zaleznosci od rozdziatu.

(WATSON J
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9.1.2 Lokalizacja

Produkt musi by¢ zainstalowany w taki sposéb, aby zadna cze$¢ pompy nie mogta przekroczy¢ limitéw
srodowiskowych podanych ponizej:

9.1.2.1 Warunki Srodowiskowe i operacyjne

Element Specyfikacja

Zakres temperatur otoczenia 0Od 5°C do 45°C (od 41°F do 113°F)

Wilgotnos¢ (bez skraplania) 80% do temp. 31°C (88°F), ze spadkiem liniowym do 50% przy
temp. 40°C (104°F)

Maksymalna wysokos$¢ n.p.m. 2000 m, (6560 ft)

Stopien zanieczyszczenia planowanego 2

Srodowiska

Poziom hatasu <70 dB(A) w odlegtosci 1T m

Maksymalna temperatura ptynu Glowice pomp SEBS: 40°C (104 °F) 1
Glowice pomp Santoprene: 45°C (113 °F) 1

Srodowisko Wewnatrz i w ograniczonym zakresie na zewnatrz 2

Ochrona przed wnikaniem IP66, NEMA4X

Zgodnos¢ chemiczna jest zalezna od temperatury. Procedura
sprawdzania kompatybilnosci chemicznej jest podana w "28
Zgodnos¢ chemiczna" on page 266.

UWAGA 1

W pewnych warunkach pompa nadaje sie do ograniczonego
zastosowania na zewnatrz. W celu uzyskania porady nalezy
skontaktowac sie z przedstawicielem firmy Watson-Marlow.

UWAGA 2

(WATSON 4
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9.1.2.2 Obszar wokét produktu - nie zamkniety

Pompa musi by¢ zainstalowana w celu utatwienia dodatkowej instalacji, obstugi, konserwacgji
i czyszczenia. Punkty dostepowe nie mogg by¢ zastaniane ani blokowane.

Odstepy montazowe sg podane na ilustracjach i w tabeli objasnien ponizej:

N\

Pozycja Minimalny odstep
1 0 mm
2 200 mm, 7,87 cala
3 150 mm, 5,91 cala

4 100 mm, 3,94 cala

Modele PROFIBUS, EtherNet/IP,
PROFINET = 115 mm (4,53 cala)

Uwagi

Uzytkownik definiuje na podstawie montazu

Zainstalowac¢ i zdemontowa¢ gtowice pompy (pokazano
prawe mocowanie gtowicy pompy)

Minimalny odstep wynika z

« Promienia zgiecia przewodéw zasilajacych
Dodatkowy odstep bedzie potrzebny, aby zapewni¢ dostep
z tytlu pompy w nastepujgcych celach:

« Informacje (numer seryjny, nazwa produktu)

« Przeprowadzenie testu uziemienia

Odstep podano dla pompy z drzwiami w punkcie 4, ktére
mozna otworzy¢ lub zamknaé z przodu pompy.
Dodatkowy odstep bedzie wymagany do:

instalacji kabli sterujacych
« Otwieranie i zamykanie pokrywy HMI

« obstugiiprzegladania ekranu oraz klawiatury.

Jezeli pompa ma by¢ zainstalowana w obudowie, nalezy skontaktowac sie z przedstawicielem firmy

Watson-Marlow w celu uzyskania porady.

(WATSON J
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9.1.2.3 Powierzchnia i orientacja

Pompa musi by¢ zainstalowana w nastepujacy sposéb, zgodnie z ilustracjami i tabelg objasnien
ponizej:

Na powierzchni:

Pozycja Informacje

1 Umiesci¢ pompe na réwnej powierzchni.

Nachylenie montazowe moze spowodowac zte smarowanie, co w konsekwencji
moze doprowadzi¢ do uszkodzenia pompy poprzez jej przyspieszone zuzycie.
Zamontowac¢ pompe na réwnej powierzchni.

2 Z montazem powierzchniowym (np. cokot):

« Przytagcza toru przeptywu ptynu majg odpowiednig przestrzen do montazu
i demontazu.

« Pompa znajduje sie na wygodnej wysokosci do pracy.
« Udzwig catego ciezaru kompletnego zespotu i pompowanego produktu
o Zgodnos$¢ chemiczna z pompowanymi ptynami

« Brak wibragji

Nadmierne wibracje moga spowodowac zte smarowanie, co w konsekwencji
moze doprowadzi¢ do uszkodzenia pompy poprzez przyspieszone zuzycie.
Zainstalowa¢ pompe na powierzchni wolnej od nadmiernych drgan.

WATSON
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9.1.3 Wymiary montazowe pompy

Wymiary do montazu pompy podano na ponizszej ilustracji i w tabeli.

:
| |

Wymiar
Znak literowy
mm in
A 276 10,87
B 35 1,38
C 224 8,82
D 260 10,24
E1 11 0,43
= 14 0,55

Szczeliny montazowe s3 zaprojektowane tak, aby pomiescic
mocowanie kotwigce nie wieksze niz Sruba M8 z ptaska
podkitadka M8 o Srednicy zewnetrznej co najmniej 15 mm.
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9.2  (Czesc 2: Procedury instalacji

9.2.1 Lista kontrolna przed instalacja

Przed wykonaniem ponizszej procedury instalacji nalezy przejs¢ przez ponizszg przedinstalacyjna liste
kontrolng:

1. Upewnic sig, ze spetnione zostaty wszystkie wymagania czesci 1 niniejszego rozdziatu.

2. Upewnic sie, ze pompa nie zostata jeszcze podtgczona do zasilania elektrycznego, toru
przeptywu ptynu ani systemu sterowania. Instalacje tych elementéw opisano w kolejnych
rozdziatach.

Jesli wystgpi problem zwigzany z ktérymkolwiek z elementéw listy kontrolnej przed instalacjg, nie
przechodzi¢ do procedur instalacji w tym rozdziale, dopdki problem nie zostanie rozwigzany.

9.2.2 Procedura: Rozstawienie i montaz pompy

1. Nalezy upewnic sie, ze przed przystapieniem do instalacji ukoriczono liste kontrolna.
2. Upewnic sie, ze powierzchnia, na ktérej pompa ma zosta¢ zamontowana, jest gotowa.

3. Umiesci¢ naped na montowanej powierzchni.

UWAGA

Nie wolno umieszczaé ani przenosi¢ napedu, trzymajac go za wat napedowy. Wat
napedowy ma krawedzie, ktére mogg powodowac otarcia.

Jesli pompa bedzie zamontowana na powierzchni, nalezy wykona¢ nastepujace dodatkowe
kroki:

4. Réwnomiernie dokreci¢ mocowania kotwigce, az naped zostanie pewnie zamocowany. Nie
dokrecac¢ zbyt mocno.

5. Sprawdzi¢, czy naped jest bezpiecznie zamontowany i nie da sie go tatwo przesunac.

(WATSON J
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10 Instalacja - Rozdziat 2: Moc
elektryczna

10.1 Czes¢ 1: Wymagania dotyczace instalacji,
specyfikacje i informacje

10.1.1 Wymagania dotyczgce specyfikacji zasilania

Podtaczac tylko do uziemionego jednofazowego zrédta zasilania, ktdre spetnia specyfikacje
w ponizszej tabeli:

Element Specyfikacja
Napiecie/czestotliwos¢ zasilania Prad przemienny (od ~100 V do 240 V AC 50/60 Hz)
Maksymalne wahania napiecia +10% napiecia znamionowego
Kategoria przepiecia I
Pobér mocy 350 VA, 330 W

Jesli nie mozna zagwarantowac jakosci zasilania prgdem przemiennym, zalecamy zastosowanie
odpowiednich komercyjnych urzgdzen stabilizujacych zasilanie elektryczne.

10.1.2 Urzadzenia zewnetrzne

10.1.2.1 Zabezpieczenie nadpradowe

Uzywac¢ odpowiednio zabezpieczonego obwodu zgodnie z lokalnymi przepisami. Zalecane
zabezpieczenie nadprgdowe rézni sie w zaleznosci od napiecia zasilania.

Napiecie Natezenie

230V AC 2A
115V AC 4A

(WATSON J
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10.1.2.2 Odtaczenie zasilania elektrycznego (izolacja)

Kabel zasilajgcy jest wyposazony we wtyczke zasilania. Kabel zasilajgcy i wtyczka sg specyficzne dla
kodu produktu, w zaleznosci od geograficznej lokalizacji eksploatacji pompy. Wtyczka zasilania jest
urzgdzeniem odtgczajgcym zasilanie elektryczne. Wtyczka zasilania nie posiada blokady, co umozliwia
podtgczenie jej do odpowiedniego gniazda geograficznego.

Podczas instalacji zasilania elektrycznego pompa musi by¢ umieszczona w taki sposob, aby urzadzenie
odtaczajace byto tatwo dostepne i aktywowane, gdy jest to wymagane do odtgczenia zasilania
elektrycznego.

OSTRZEZENIE

Wtyczka zasilania nie ma stopnia ochrony IP66 ani NEMA 4X. Zainstalowa¢ wtyczke
zasilajacg w gniezdzie o klasie ochrony obudowy odpowiadajacej wymaganiom
dotyczgcym stopnia ochrony w danym zastosowaniu.

10.2 CzesSc¢ 2: Procedury instalacji

10.2.1 Lista kontrolna przed instalacjg

Na tym etapie sekwencji instalacji pompa powinna by¢ fizycznie zainstalowana, bez zasilania, a tor
przeptywu ptynu lub system sterowania nie jest jeszcze podtgczony.

Przed instalacjg zasilania elektrycznego nalezy przeprowadzi¢ nastepujgcg kontrole przedinstalacyjng,
aby upewnic sie, ze:
o Pompa zostata zainstalowana zgodnie z procedurg w "9 Instalacja - Rozdziat 1: Fizyczna" on
page 54.
o Wszystkie wymagania czesci 1 niniejszego rozdziatu zostaty spetnione
« Kabel zasilajacy nie jest uszkodzony

o Dostarczona wtyczka zasilania AC i odpowiednie gniazdo sg prawidtowe dla danego
kraju/regionu/obiektu.

Jesli wystgpi problem zwigzany z ktérymkolwiek z elementéw listy kontrolnej przed instalacja, nie
przechodzi¢ do procedur instalacji w tym rozdziale, dopdki problem nie zostanie rozwigzany.
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10.2.2 Badanie ciggtosci uziemienia przy uzyciu punktu
kontrolnego uziemienia

Ciggtos¢ uziemienia od wtyczki zasilania do pompy nalezy sprawdzi¢ w punkcie testowym uziemienia
znajdujgcym sie z tytu pompy, oznaczonym tym symbolem:

ALKy

Nie wolno przeprowadzac kontroli ciggtosci uziemienia za pomocg watu silnika zamiast punktu kontrolnego
uziemienia, poniewaz wysokie natezenie pradu moze spowodowac uszkodzenie silnika. Do testowania
ciggtosci uziemienia nalezy zawsze uzywac punktu kontrolnego uziemienia.

10.2.3 Procedura: Podtgczenie do zrédta zasilania

1. Uzupei¢ przedinstalacyjng liste kontrolng znajdujacg sie w "10.2.1 Lista kontrolna przed
instalacjg" on the previous page

2. Upewnic sie, ze gniazdo wtykowe kabla zasilajgcego jest odizolowane od Zrddta zasilania.

3. Sprawdzi¢, czy urzadzenie odtgczajgce zasilanie elektryczne jest tatwo dostepne i tatwe
w obstudze w celu odtagczenia zasilania elektrycznego w razie potrzeby.

4. Podtaczy¢ wtyczke kabla zasilajgcego do gniazda zasilania.

5. Wiaczy¢ zasilanie w gniezdzie wtyczki zasilania. Pompa natychmiast otrzyma zasilanie,
a ekran HMI podswietli sie.
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10.2.4 Testowanie zasilania elektrycznego i pierwsze
uruchomienie pompy

Po wigczeniu pompy po raz pierwszy pojawi sie komunikat o wykryciu nieszczelnosci. Dzieje sie tak
dlatego, poniewaz gtowica pompy nie zostata jeszcze zainstalowana.

LEAK DETECTED

Pump stopped.

A

Pumphead has expired.

Replace pumphead and press ACKNOWLEDGE
once leak is cleared

ACKNOWLEDGE

Dla celéw testowania zasilania elektrycznego pompy, komunikat ten oznacza, ze pompa otrzymuje
zasilanie.

Procedura instalacji gtowicy pompy po raz pierwszy zostata opisana "11.2.2 Procedura: Montaz gtowicy
pompy" on page 69

(WATSON J
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11 Instalacja - Rozdziat 3: Tor
przeptywu ptynu

11.1  Czes¢ 1: Wymagania dotyczace instalacji,
specyfikacje i informacje

11.1.1  Ziacza toru przeptywu ptynu

Naped jest dostarczany z 2 x ztgczami ptynu (zenski gwint réwnolegty 3/4” z PVC-U) w Rp lub NPT 1.

==

Gtowne potaczenie z torem przeptywu ptynu odbywa sie za pomocg tego ztgcza w potgczeniu z
kotnierzami przytgczeniowymi i o-ringami portu gtowicy pompy, jak pokazano ponize;j:

Napedy z literg ,,A” na koricu kodu produktu sg dostarczane
z przytgczami ptynu NPT. Naped ze wszystkimi innymi kodami
produktéw sg dostarczane z przytagczami ptynu Rp.

(WATSON 4
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11.1.2 Urzadzenia pomocnicze

Aby zapewni¢ bezpieczng prace, pompe Watson-Marlow nalezy instalowa¢ w systemie przeptywu
ptyny z okreslonymi urzadzeniami pomocniczymi. Wymagania te zostaty szczegétowo opisane
w ponizszych punktach.

Wszystkie urzadzenia, potaczenia lub rurociggi muszg byc¢:
e chemicznie kompatybilne z pompowanym ptynem,

« posiadac specyfikacje znamionowg wyzszg niz w przypadku danego zastosowania.
11.1.2.1 Zawoér jednokierunkowy

Zainstalowac zawor zwrotny w ttocznym torze przeptywu ptynu jak najblizej gtowicy pompy
w zastosowaniach, w ktorych przeptyw zwrotny pod cisnieniem mogtby stworzy¢ zagrozenie
w przypadku awarii weza lub elementu gtowicy pompy.

Jesli pompa ma pracowac w trybie wstecznym, trzeba bedzie oming¢ zawor zwrotny podczas tej
operacji, aby unikna¢ zablokowania.

11.1.2.2 Urzadzenie zabezpieczajace przed nadcisnieniem

Pompa Watson -Marlow dziata na zasadzie wypornosci. W przypadku wystgpienia zatoru lub
ograniczenia pompa bedzie pracowa¢ do momentu wystgpienia jednej z ponizszych sytuacji:

e Waz lub element gtowicy pompy, lub urzadzenie pomocnicze moze pekna¢, przeciekac lub ulec
innemu uszkodzeniu.

e Tor przeptywu ptynu lub urzgdzenie pomocnicze moze pekna¢, przecieka¢ lub ulec innemu
uszkodzeniu.

« Naped ulegnie awarii.

Zainstalowac urzgdzenie zabezpieczajgce przed nadcisnieniem, ktdre moze sie automatycznie
aktywowac w przypadku wystgpienia nadci$nienia. Urzagdzenie to powinno:

« Nalezy znajdowac sie jak najblizej portu gtowicy pompy ttoczace;.
o mie¢ mozliwos¢ nastawienia na ciSnienie nizsze niz ciSnienie znamionowe instalacji,

o mie¢ mozliwos¢ zatrzymania pompy lub skierowania ptynu w bezpieczne miejsce po
zatgczeniu,

o posiadac¢ funkcje awario-bezpieczna.
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11.1.2.3 Zawory izolacyjne i spustowe

Zawory odcinajgce i spustowe muszg by¢ zainstalowane w torze przeptywu ptynu w nastepujacych
scenariuszach:

o W przypadku, gdy opréznienie catego toru przeptywu ptynu nie jest praktyczne:
o Wymiana weza lub elementu gtowicy pompy

o W przypadku, gdy procedury wymagajg wycofania pompy z eksploatacji, np. z powodu
usterki

e Po zatrzymaniu pompa bedzie dziata¢ jak zawor, uniemozliwiajgc przeptyw ptynu przez gtowice
pompy.
o W miare zuzywania sie weza, elementu lub gtowicy pompy, moze nastgpic¢ przeptyw
przez gtowice pompy (ktora bytaby normalnie zamknietym torem przeptywu ptynu). W

zastosowaniach, w ktorych niezamierzony przeptyw przez gtowice pompy nie moze by¢
tolerowany lub stwarzatby zagrozenie, nalezy zainstalowac¢ zawory odcinajce.

Zawory nalezy otworzy¢ przed uruchomieniem pompy i zamkng¢ po jej zatrzymaniu.

11.1.3 Rurki ssawne i ttoczne

11.1.3.1 Informacje ogélne

Rurki ssawne i ttoczne powinny:
o by¢ jak najkrotsze,
o by¢ jak najbardziej proste,
e podazac najprostszg droga,
e miec tuki o duzym promieniu.

e Zrurka o najwiekszej $Srednicy otworu, ktéra bedzie odpowiednia do danego procesu.

11.1.3.2 Kalibracja przeptywu

Aby przeprowadzi¢ kalibracje przeptywu, system rurociggdéw ttocznych bedzie musiat by¢
zaprojektowany tak, aby umozliwi¢ pompowanie do pojemnika z podziatkg w poblizu pompy.

11.1.3.3 Drgania rurociggéw

Pompy perystaltyczne wytwarzajg pulsacje, ktéra powoduje wibracje weza perystaltycznego i toru
przeptywu ptynu.

Nalezy przeprowadzi¢ ocene drgan i integralnosci rurociggdéw w celu okreslenia poziomu drgan
odpowiedniego dla danej instalacji.
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11.1.3.4 Przelew bezpieczenstwa

Wszystkie modele gtowic pompy sg wyposazone w przelew bezpieczenstwa z kr6¢écem weza, jak
pokazano ponizej.

W mato prawdopodobnym przypadku awarii czujnika wykrywajgcego wyciek przelew bezpieczenstwa
zapewnia bezpieczng droge wycieku dla mieszaniny ptynu i sSrodka smarnego.

Glowica pompy ma fabrycznie zamontowany gumowy korek na przelewie bezpieczehstwa, ktory sie
wycigga podczas instalacji przelewu bezpieczeristwa, ale nie demontuje.

Podczas instalacji nalezy zdjg¢ gumowsg zaslepke z otworu, aby umozliwi¢ podtgczenie rur
przelewowych, bez catkowitego zdejmowania gumowej zaslepki.

Przelew bezpieczeristwa musi wyptywaé z pompy do systemu, ktory:
e jest wentylowany

e nie umozliwia przeptywu wstecznego spowodowanego cisnieniem lub blokadg
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e ma wystarczajgcg pojemnosc

e umozliwia tatwe zauwazenie przeptywu ptynu w przypadku przelewu bezpieczenstwa.

11.2 Czesc 2: Procedury instalacji

11.2.1 Lista kontrolna przed instalacjg

Przed zainstalowaniem toru przeptywu ptynu nalezy przeprowadzi¢ nastepujacg kontrole
przedinstalacyjna, aby upewnic sie, ze:

e Pompa zostata zainstalowana zgodnie z "9 Instalacja - Rozdziat 1: Fizyczna" on page 54i"10
Instalacja - Rozdziat 2: Moc elektryczna" on page 60

o Wszystkie wymagania czesci 1 niniejszego rozdziatu zostaty spetnione
o Kabel zasilajacy nie jest uszkodzony

o Urzadzenie odtgczajace zasilanie elektryczne jest tatwo dostepne i tatwe w obstudze w celu
odtgczenia zasilania elektrycznego w razie potrzeby.

o Wszystkie elementy i narzedzia potrzebne do podtgczenia pompy do toru przeptywu ptynu sg
dostepne.

Jesli wystgpi problem zwigzany z ktérymkolwiek z elementéw listy kontrolnej przed instalacjg, nie
przechodzi¢ do procedur instalacji w tym rozdziale, dopdki problem nie zostanie rozwigzany.
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11.2.2 Procedura: Montaz gtowicy pompy

Przedstawiona ponizej procedura instalacji dotyczy prawej pompy recznej. W przypadku pompy lewej
procedura jest identyczna.

1. Nalezy upewnic sie, ze przed przystapieniem do instalacji ukoriczono liste kontrolna.
2. Odizolowa¢ zasilanie napedu.

3. Upewnic sie, ze dzwignia blokujgca gtowice, przedstawiona na ponizszym rysunku, jest
ustawiona w sposOb umozliwiajagcy montaz gtowicy.

Dzwignia blokujgca gtowice pompy nie jest przeznaczona do odkrecania i dokrecenia za pomocg narzedzia.
Dzwignie nalezy zawsze obstugiwac recznie.

4. Wyréwnac gtowice pompy z watem napedowym pompy i wsung¢ we wtasciwe miejsce na
obudowie pompy.

5. Obréci¢ gtowice pompy w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara o okoto 15°.

6. Upewnic sie, ze zaczepy mocujace zatrzasnely sie.

7. Sprawdzi¢, czy wyttoczona strzatka na gtowicy pompy jest skierowana w gére.
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8. Recznie zablokowad gtowice pompy w potozeniu za pomocg dzwigni blokujgcej gtowicy
pompy. Nie uzywac narzedzia.

9. Podtaczyc zasilanie elektryczne do pompy. Pompa rozpocznie sekwencje pierwszego
uruchomienia, a logo Watson-Marlow bedzie wyswietlane przez trzy sekundy.

Pumps

10. Zostanie wyswietlony ponizszy ekran umozliwiajgcy wybor jezyka tekstu na ekranie.

Za pomocg przyciskéw +/- podswietl wymagany jezyk.

E

Espafiol

Francais
Deutsch
Portugués
Italiano
Nederlands

E5°4
sl

SELECT

11. Naciénij = aby wybrac jezyk.
12. Nacisnij [@elMFELY = aby kontynuowacd.
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13.
14.

15.
16.
17.

Pumps

You have selected English.

CONFIRM REJECT

Aby zmieni¢ wybor, nacisnij [NS]Se] =
Nacisng¢ ,start” i pozwoli¢ pompie wykona¢ kilka obrotow.

Zatrzymaé pompe.
Odizolowa¢ pompe od zasilania elektrycznego.

Sprawdzi¢, czy dZzwignia blokujgca jest nadal prawidtowo zablokowana w pozycji.

W przeciwnym razie:

o Odtaczy¢ pompe od zasilania elektrycznego.

e Zablokowa¢ dZzwignie w potozeniu.
e Powtérzyc¢ kroki od 13 do 16.

11.2.3 Procedura: Instalowanie toru przeptywu ptynu po raz

pierwszy

. Nalezy upewnic sie, ze przed przystgpieniem do instalacji ukoniczono liste kontrolng.

2. Odizolowa¢ zasilanie urzgdzenia.

Upewnic sie, ze gtowica pompy jest zamontowana. Jesli nie, nalezy najpierw wykona¢
procedure "11.2.2 Procedura: Montaz gtowicy pompy" on page 69.

Podtgczy¢ ztgcze toru przeptywu ptynu technologicznego do ztgcza ptynu gtowicy pompy,
uzywajac odpowiedniego narzedzia do przytrzymania kazdego ztgcza.

Dokreci¢ recznie.

6. Podtaczy¢ z powrotem zasilanie.

Uruchomi¢ pompe, sprawdzajgc szczelnos¢ potgczen toru przeptywu ptynu. Jesli wystepuja
wycieki: zatrzyma¢ pompe i powtorzy¢ kroki 5 i 6.

Zainstalowac przelew bezpieczenstwa gtowicy pompy, jak opisano ponizej.
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11.2.4 Podiaczy¢ przelew bezpieczenstwa.

Podczas instalacji nalezy zdjg¢ gumowg zaslepke z otworu, aby umozliwi¢ podtaczenie rur
przelewowych, bez catkowitego zdejmowania gumowej zaslepki.

Nie blokowac przelewu bezpieczehstwa gtowicy pompy. Nie montowac zaworu do gtowicy pompy. Nie
wyrzuca¢ gumowej nasadki zabezpieczajace;j.
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11.3 Czes¢ 3: Konfiguracja interfejsu HMI dla
danego rozdziatu

11.3.1 HMI - Ustawianie jednostek przeptywu: Ustawienia ogélne
> Jednostki przeptywu

Po zainstalowaniu toru przeptywu ptynu nalezy skalibrowaé natezenie przeptywu z pompy. Przed
kalibracjg ptynu nalezy wybra¢ preferowane jednostki przeptywu w ustawieniach ogélnych za pomoca
interfejsu HMI.

W MENU GLOWNYM:
1. Za pomocg przyciskdéw +/- podswietl General settings (Ustawienia ogélne).

2. Nacisnij =

MAIN MENU

Fluid level monitor

Security settings
General settings
MODE menu

Control settings
Help

SELECT EXIT

3. Za pomocg przyciskow +/- podswietl opcje Flow units (Jednostki przeptywu).

4. Nacisnij =

GENERAL SETTINGS

Auto restart
Flow units

=
3

Asset number
Pump label
Restore defaults
Language

USB update

DISABLE BACK

5. Ustawienie wyswietlanych jednostek przeptywu dla wszystkich wskazan pompy.

Za pomocg przyciskéw +/- podswietl preferowang jednostke przeptywu.
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6. Nacisnij JIude = aby zapisac preferencje.

‘ Select flow units:

rpm
ml/min
ml/hr
I/min
I/hr
|/day
gph
gpd

SELECT BACK

11.3.2 HMI - Kalibracja natezenia przeptywu pompy: Menu MODE
> Kalibracja przeptywu

Dostep do kalibracji przeptywu mozna uzyska¢ w menu MODE za pomocg przyciskéw +/- lub za
pomocg przycisku Flow calibration (Kalibracja przeptywu).

CHANGE MODE

Flow calibration
Analog 4-20mA
Contact

Fluid recovery
PROFIBUS
BACK

SELECT
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11.3.2.1 Aby skalibrowa¢ natezenie przeptywu pompy:

1. WejdZ do menu Flow Calibration (Kalibracja przeptywu) w menu MODE, naciskajgc e

2. Zapomocg przycisku Flow calibration (Kalibracja przeptywu).

CHANGE MODE

FLOW
CAL

Manual

Flow calibration

Analog 4-20mA
Contact

Fluid recovery
PROFIBUS
BACK

SELECT

3. Za pomocg przyciskow +/- wprowadz limit maksymalnego natezenia przeptywu.

YMENTER (WPROWADZ) = |

H FLOW CALIBRATION 1/5

Adjust using +/- keys
Speed: 95.0 rpm
(8740 ml/min)

ENTER CANCEL
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5. Nacisng¢ przycisk START , aby rozpocza¢ pompowanie pewnej objetosci ptynu na potrzeby
kalibracji.

= FLOW CALIBRATION 2/5

Speed:  95.0 rpm
P Press START

BACK

6. Nacisng¢ przycisk STOP , aby zatrzyma¢ pompowanie ptynu na potrzeby kalibracji.

= FLOW CALIBRATION 3/5
Speed: 95.0rpm
.Press STOP

Metered
Volume: 1958.0ml

CANCEL

7. Za pomocq przyciskow +/- wprowadz rzeczywistg objetos¢ pompowanego ptynu.

=) FLOW CALIBRATION 4/5

Adjust using +/- keys
Speed: 95.0rpm
Metered

Volume: 1958.0ml
Actual

Volume: 1875.0ml

ENTER RE-CALIBRATE

8. Pompa zostata skalibrowana.
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ERNACCEPT = IS[eQRE-CALIBRATE = aby powtérzy¢ procedure.
E

FLOW CALIBRATION 5/5

New calibration

value: 59.75ml/rev

Previous calibration
value: 60.68ml/rev

ACCEPT RE-CALIBRATE

11.3.2.2 Przerwanie kalibracji przeptywu

1. Naci$nij HOME lub MODE, aby przerwac kalibracje.

2. Zostanie wys$wietlony ekran porady.

Nacisnij [7 e = IS BCONFIRM = aby kontynuowac.

(WATSON J
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CHANGE MODE

FLOW
CAL

Flow calibration incomplete,
Press CONFIRM to ABORT

BACK CONFIRM



11.3.2.3 Rozwigzywanie probleméw z kalibracjg przeptywu

Podczas kalibracji mogg pojawi¢ sie nastepujace ekrany informacyjne.

Aby skasowac, naciénij [ROINEROE B 1ub [YRNRCLTN: B

(WATSON J
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ADVICE

FLOW
CAL

Calibration accuracy
improves with
higher volumes

CONTINUE RE-CALIBRATE

Low flow rate detected,
consider replacing
the pumphead

CONTINUE RE-CALIBRATE

ADVICE
E FLOW
CAL

Actual volume has significant
deviation from metered volume.
Consider checking system integrity.

CONTINUE RE-CALIBRATE



12 Instalacja - Przeglad rozdziatu 4:
Sterowanie

Rozdziat dotyczacy kontroli jest podzielony na nastepujace podrozdziaty w oparciu o model.
"13 Instalacja - podrozdziat 4A: Sterowanie (Model: Manual)" on page 80
"14 Instalacja - podrozdziat 4B: Sterowanie (modele: Universal i Universal+)" on page 87
"15 Instalacja - podrozdziat 4C: Sterowanie (Model: PROFIBUS)" on page 141
"16 Instalacja - podrozdziat 4D: Sterowanie (Model: EtherNet/IP)" on page 159
"17 Instalacja - podrozdziat 4E: Sterowanie (Model: PROFINET)" on page 173

Nalezy postepowac zgodnie z podrozdziatem opartym na posiadanym modelu.

121 Legenda schematu potaczen podrozdziatu

We wszystkich podrozdziatach rozdziatu 4 uzywana jest nastepujaca legedna:

Symbol Czynnos¢ Symbol Czynnos¢
- Uruchomienie @— Wyjscie
L Zatrzymanie @- Wejscie
J—I_ Rozpocznij dozowanie na @ Analogowy
zboczu narastajgcym.

Sterowanie (4-20 mA/ 0-10V)
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13 Instalacja - podrozdziat 4A:
Sterowanie (Model: Manual)

Ta sekcja zawiera informacje na temat potgczenia, specyfikacji wejscia/wyjscia i odpowiedniej
konfiguracji przy uzyciu interfejsu HMI tylko dla modelu Manual.

13.1 Czesc 1: Podrozdziat dotyczgcy wymagan
instalacyjnych, specyfikacji i informacji

13.1.1  Przytacza sterujace

13.1.1.1 Limity sygnatu wejsciowego/wyjsciowego

Wartosci graniczne

Parametr - Jednostki Uwagi
Sym Min. Znam.| Maks.
Napiecie wejscia cyfrowego Wysokie VD 10,4 30 v 24V IEC61131-2 Typ 3
Niskie napiecie wejscia cyfrowego VD O 9,2
Maksymalna wartos$¢ bezwzgledna VD, @ -60 60 \Y
napiecia wejscia cyfrowego
Limit pradu wejscia cyfrowego ID;, 2,25 mA IEC61131-2Typ 3
(WATSON J
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13.1.1.2 Przeglad - Wejscie sterujgce: Start/Stop

Ztacze wejsSciowe Start/Stop jest dostepne jako potgczenie wejsciowe dla modelu Manual. Wszystkie
inne modele wykorzystuja ztgcze wejsciowe czujnika ciSnienia w tym samym miejscu. Nie ma
mozliwosci uzycia czujnika ci$nienia z modelem Manual.

Lokalizacje tego potaczenia ilustruje ponizsza grafika:

Lokalizacja
Specyfikacja M12, meskie, 4-stykowe, wtyczka kodu A, IP66, NEMA4X
zt3cza
Specyfikacja kabla Kable sterujgce do podtgczenia do ztgcza wejsciowego M12 modelu Manual sg dostepne jako
sterujgcego akcesoria Watson-Marlow:
Element Kod produktu
Kabel sterujgcy Qdos do modelu Manual, 5-pinowa z6tta wktadka 0M9.203Y.000 1

M12A, dtugos$¢ 3 m (10 ft)

Kabel sterujgcy do uzytku z modelem Manual jest wyposazony w 5-
stykowe zenskie ztgcze M12. To 5-stykowe ztgcze podtgcza sie do
meskiego 4-stykowego ztgcza M12 modelu Manual. Pigty pin (Srodkowy)
nie jest uzywany.

Ilustracja
wyprowadzenia
pinéw
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13.1.1.3 Informacje o okablowaniu - Wejscie sterujgce: Start/Stop

Funkcja

START/STOP

©

(WATSON J
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Sworzen

Styk 1

Pin 2 (+)

Styk 3
Pin 4 (-)

Sygnat

+24V DC

Il

START/STOP

0=[od 0V do9,2VD(]
1=[0od 10,4V do 30V D(]

Brak potaczenia uzytkownika

0V wspolny

Konfigurowalne Schemat potaczen

Nie

Tak

Nie
Nie



13.2 Czesc 2: Podrozdziat procedury instalacji

13.2.1 Lista kontrolna przed instalacjg

Przed instalacjg potgczen sterujgcych i okablowania nalezy przeprowadzi¢ nastepujacg kontrole
przedinstalacyjna:

e Upewnic sie, ze pompa zostata zainstalowana zgodnie z "9 Instalacja - Rozdziat 1: Fizyczna" on
page 54, "10 Instalacja - Rozdziat 2: Moc elektryczna" on page 60 i "11 Instalacja - Rozdziat 3:
Tor przeptywu ptynu " on page 64

e Upewnic sie, ze spetnione zostaty wszystkie wymagania czesci 1 niniejszego rozdziatu.
o Upewnic sie, ze kabel zasilajgcy nie jest uszkodzony

o Urzadzenie odtgczajgce zasilanie elektryczne jest tatwo dostepne i tatwe w obstudze w celu
odtaczenia zasilania elektrycznego w razie potrzeby.

o Upewnic sie, ze przewody sterujgce nie sg uszkodzone.

o Upewnic sie, ze dostepne sg elementy i narzedzia do podtgczenia pompy do systemu
sterowania.

Jesli wystgpi problem zwigzany z ktérymkolwiek z elementéw listy kontrolnej przed instalacja, nie
przechodzi¢ do procedur instalacji w tym rozdziale, dopoki problem nie zostanie rozwigzany.

13.2.2 Srodki ostroznosci dotyczace potaczenia sterowania

Postepujac zgodnie z ponizszymi procedurami lub podtaczajac przewody sterujgce do wyprowadzen
na ztgczach M12

« Sygnaty 4 20 mA i niskiego napiecia nalezy prowadzi¢ oddzielnie od zasilania.

o Podtaczac wytacznie do obwodow zewnetrznych, ktére sg oddzielone od napiecia sieciowego
wzmocniong izolacjg. Wszystkie zaciski wejsciowe i wyjsSciowe produktu sg oddzielone od
obwoddéw sieciowych wzmocniong izolacja.

« Nie podtgczac napiecia zasilania do zadnego ze stykow ztgcza sterujgcego M12.
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13.2.3 Instalacja przewodéw sterujacych M12 (typ M)

13.2.3.1 Zaslepki ochronne

Ztacza sterujgce M12 sa zakrywane zaslepkami ochronnymi podczas produkgji.

Jesli ktorekolwiek z potgczen nie bedzie uzywane do sterowania, nalezy pozostawi¢ zaslepki ochronne
w miejscu przewodu sterujgcego w celu dodatkowej ochrony produktu. Zdjecie nasadki przedstawiono

na ilustracji:

13.2.3.2 Procedura instalacji kabla sterujgcego M12

Nalezy postepowac zgodnie z ponizszg procedurg, aby podtgczy¢ kable sterujgce M12.
1. Odtaczy¢ pompe od zrédta zasilania

2. Wykona¢ okablowanie systemu sterowania, korzystajac z informacji zawartych w czesci 1
niniejszego rozdziatu.

Podtgczy¢ ztgcze M12 do odpowiedniego miejsca na pompie.
Obroci¢ recznie gwint sruby, az bedzie mocno dokrecony.

Sprawdzi¢, czy kabel jest zabezpieczony.

o v kW

Ponownie podtgczy¢ zasilanie do pompy.
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13.3 Czesc¢ 3: Konfiguracja interfejsu HMI dla
danego podrozdziatu

Ponizsze podrozdziaty zawierajg informacje na temat konfiguracji modelu Manual pompy za pomoca
interfejsu HMI.

13.3.1 HMI - Ustawienie start/stop: Ustawienia sterowania >
Wejscie

Sygnat start/stop moze zostac¢ uzyty do zatrzymania pompy za pomocg funkgcji zdalnego zatrzymania.
Nie bedzie to miato wptywu na nastepujgcg operacje:

o kalibracja przeptywu
« dziatanie przycisku predkosci maksymalnej

e reczny odzysk ptynu.
13.3.1.1 Aby skonfigurowac start/stop: Biegunowos¢

Mozna ustawi¢ polaryzacje napiecia start/stop. Zalecany jest sygnat o niskiej polaryzacji, poniewaz
pompa zatrzyma sie w przypadku utraty sygnatu wejsciowego.

1. Z MAIN MENU (MENU GLOWNE).
2. Za pomoca przyciskow +/- podéwietl CONTROL SETTINGS (USTAWIENIA STEROWANIA).

3. Naciénij SNe B,

Fluid level monitor
Security settings
General settings

Control settings

Help

SELECT EXIT

4. Podswietl opcje Configure Input (Skonfiguruj wejscie).

5. Nacisnij =
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CONTROL SETTINGS

Speed limit 125.0rpm
Reset run hours 12 hrs
Reset volume counter 5l

Revolution counter
Configure inputs
Configure outputs
Sensors settings
Scaling factor
Floating ground

SELECT BACK

6. Za pomocg przyciskow +/- podswiet| Start/Stop.

7. Nacisnij =

SELECT INPUT

Select the input to configure:
Start/stop

Leak Detect

Contact

Fluid recovery

Pressure switch

SELECT BACK

8. Za pomoca przyciskéw +/- podswietl opcje.

9. Nacis$nij JIude = aby wiaczy¢ polaryzacje HIGH lub LOW.

CONFIGURE INPUT
Start/Stop input:
Stop pump

Use +/- and SELECT

SELECT BACK

13.3.1.2 Aby skonfigurowa¢ start/stop: Przypisywanie wejscia

Start/stop nie moze by¢ przypisany do innego wejscia niz nr 4.
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14 Instalacja - podrozdziat 4B:
Sterowanie (modele: Universal
I Universal+)

14.1 Przeglad podrozdziatu

Ta sekcja zawiera informacje na temat potgczenia, specyfikacji wejs¢/wyjs¢ i odpowiedniej konfiguracji
przy uzyciu interfejsu HMI tylko dla modeli Universal i Universal+.

14.2 Czesc 1: Podrozdziat dotyczacy wymagan
instalacyjnych, specyfikacji i informacji

14.2.1 Odmierzanie substancji chemicznych: Analogowe: 4-20 mA
czy impulsowe?

Zaréwno pompa Universal, jak i Universal+ mogg by¢ uzywane do odmierzania substangji
chemicznych przy uzyciu 2 podstawowych trybéw automatycznych:

Przycisk trybu Wyjasnienie

Analogowy 4-20 mA Ciggta praca proporcjonalna do przeptywu i przy bardzo niskich predkosciach jest
znacznie lepszym rozwigzaniem niz dozowanie w odstepach czasu (impulsowe) w trybie
stykowym.
Zalecane jest przeanalizowanie wiasnych proceséw celem stwierdzenia, czy nie
nalezatoby raczej stosowac sygnatéw 4-20 mA zamiast impulséw. Jezeli technologia nie
pozwala na stosowanie sygnatéw 4-20 mA, zalecane jest stosowanie konwertora
sygnatéw. Mozna go uzy¢ do zmiany sygnatu impulsowego na sygnat 4-20 mA, ktéry
doskonale sprawdza sie podczas odmierzania.

Impuls (tryb stykowy) Dozowanie impulsowe jako tryb pracy ma swoje ograniczenia ze wzgledu na
przerywany charakter tej metody. Na przyktad wymagatoby uzycia wystarczajacej liczby
rurek, aby zapewni¢ odpowiednie wymieszanie roztworu, lub zbiornika mieszajgcego.
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14.2.2 Przeglad typow potaczen

Istniejg dwa rodzaje potgczen wejsciowych i wyjsciowych dla modeli Universal i Universal+:

Nazwa Opis

Typ M zprzytaczami
sterujgcymi M12

Typ T z podigczonymi przez
uzytkownika dtawikami
kablowymi

(WATSON 4
MARLOW

Lokalizacja

Kod produktu

Kody produktow
zawierajgce M

Kody produktow
zawierajace T



14.2.3 Limity sygnatu sterujacego

Limity sygnatu sterujgcego podano w ponizszej tabeli. Informacje te dotyczg wszystkich modeli
Universal i Universal+ (typy M i T).

Wartosci graniczne

Parametr . Jednostki Uwagi
Sym Min. Znam.| Maks.

Napiecie wejscia cyfrowego Wysokie VD 10,4 30 v 24VIEC61131-2 Typ 3

Niskie napiecie wejscia cyfrowego VD O 9,2

Maksymalna wartos¢ bezwzgledna VD, @ -60 60 \Y

napiecia wejscia cyfrowego

Limit pradu wejscia cyfrowego ID;, 2,25 mA IEC61131-2Typ 3

Zakres pomiaru wejscia analogowego Iin 0 30 mA

Maksymalna warto$¢ bezwzgledna 1A, |-0,01 33 mA Wewnetrznie

pradu wejscia analogowego ograniczone do
maksymalnego napiecia

Prad przekaznika wyjscia M12 IL 1 A Obciagzenie rezystancyjne

Napiecie przekaznika przetgczajacego VoL 24 60 VvV DC

wyjscia M12

Prad przekaznika wyjsciowego zacisku IL 5 A Obciagzenie rezystancyjne

Napiecie przetgcznika przekaznika VoL 250 VAC

wyjsciowego zacisku
Predkos¢ wyjsciowa: Sprzet 4-20 mA Io 0 25 mA +5%, obcigzenie 250R

Do 0V wspélny

Przytozone napiecie zewnetrzne: 4-2 -30 +30 \" Stan btedu
O0mA
Zasilanie czujnika 24 V 24 \Y tacznie do 100 mA

(WATSON J
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14.2.4 Zigcza sterujgce typu M
Zt3cza sterujgce M12 réznig sie lokalizacja, funkcjg, stylem gwintu, liczbg pinéw i kodem wtyczki.
14.2.4.1 Przeglad: WejsScie sterujace (Universal i Universal+)

Potgczenie wejscia sterujgcego jest dostepne tylko w modelach Universal i Universal+.

Potaczenie to jest zlokalizowane w sposé6b przedstawiony na rysunku.

Lokalizacja
Specyfikacja M12, meskie, 8-stykowe, wtyczka kodu A, IP66, NEMA4X
Specyfikacja kabla |Kable sterujgce do podtgczenia do ztgcza wejSciowego M12 modelu Universal/Universal+
sterujgcego sg dostepne jako akcesoria Watson-Marlow:
Element Kod produktu
Kabel sterujgcy Qdos H-FLO - kabel prosty F General I/O M12A 8W,  0M9.603Z.0CF
dtugos¢ 3 m (10 ft), nieekranowany 24AWG
Kabel sterujgcy Qdos H-FLO - kabel ze ztgczem F pod katem 0M9.603Z.0DF
prostym General I/O M12A 8W, dtugos¢ 3 m (10 ft), nieekranowany
24AWG
Ilustracja
wyprowadzenia
pinéw

(WATSON J
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14.2.4.2

Informacje o okablowaniu - wejscie sterujace (tylko Universal)

Ponizsze informacje dotyczg tylko modelu Universal w odniesieniu do potaczenia wejscia sterujgcego

nr.

Funkcja

INPUT 1

©

WEJSCIE 2

©

MARLOW

Sworzen Sygnat

Styk 1 +24V DC

INPUT 1 J1

Pin 2 (+)
0=[od 0V do9,2VD(]
1=[0d 10,4V do 30V DC]

JL

WEJSCIE 2
Pin 3 (+)

0=[od0Vdo9,2VDC]

1=[od 10,4 V do 30 V DC]

Konfigurowalne Schemat potaczen

Nie

Tak 0V COMMON

Tak




Funkcja Sworzenh Sygnat Konfigurowalne Schemat potaczen

ANALOG 1P 4-20mA#1P Tak

©

Pin 4 (+) Wejscie dodatnie od 4 do 20

mA [PREDKOSC]

oV COMMON

14.2.4.3 Informacje o okablowaniu - wejscie sterujace (tylko Universal+)

Ponizsze informacje dotyczg tylko modelu Universal+ w odniesieniu do potgczenia wejscia sterujgcego

nri.
Funkcja Sworzen Sygnat Konfigurowalne Schemat potaczen
Styk 1 +24V DC Nie
INPUT INPUT 1 Il 0V COMMON
Pin 2 (+) Tak
-® 0=[od0Vdo9,2VDC]
1=[od 10,4V do 30V DC]

MARLOW



Funkcja Sworzenh

WEJSCIE 2

Pin 3 (+)
©

ANALOG 1P
Pin 4 (+)
OUTPUT SPEED
Pin 5 (+)
Pin 6 (-)
ANALOG 1M
Pin 7 (+)

©

(WATSON J
MARLOW

Sygnat

Il

WEJSCIE 2

0=[od 0V do9,2VD(]
1=[od 10,4V do 30V D(C]

4-20mA#1P

Wejscie dodatnie od 4 do 20
mA

4-20mA OUT @

Wspblne potaczenie z
WYJSCIE nr 1 Pin 5

0V wspdlny

4-20mA#1M

Analogowe 1 -
Odniesienie/Przejscie (masa
ptywajgca)

Konfigurowalne

Tak

Tak

Tak

Nie

Tak

Schemat potaczen

0y COMMON

ov COMMON



Funkcja Sworzenh Sygnat Konfigurowalne Schemat potaczen

START/STOP J_L
START/STOP Stop = Wysoki
o | ol
Stop = Niski

0=[od0Vdo92VD(C]m
1=[od 10,4V do30VDC] »

14.2.4.4 Przeglad - Potaczenie wyjscia sterujgcego nr 1 (Universal
i Universal+)

Potgczenie wyjscia sterujgcego nr 1 jest dostepne tylko w modelach Universal i Universal+.

Potaczenie to jest zlokalizowane w sposé6b przedstawiony na rysunku.

Lokalizacja
qdosis
— UNIVERSA.L
Specyfikacja M12, meskie, 8-stykowe, wtyczka kodu A, IP66, NEMA4X

MARLOW



Potaczenie to jest zlokalizowane w sposéb przedstawiony na rysunku.

Lokalizacja

QJOSH-FLC

U N IVERS AL

Specyfikacja kabla |Kable sterujgce do podtgczenia do ztgcza wejsciowego M12 modelu Universal/Universal+
sterujacego sg dostepne jako akcesoria Watson-Marlow:

Element Kod produktu

Kabel sterujgcy Qdos H-FLO - kabel prosty F General I/O M12A 8W, ~ 0M9.603Z.0CF
dtugos¢ 3 m (10 ft), nieekranowany 24AWG

Kabel sterujacy Qdos H-FLO - kabel ze ztgczem F pod katem 0M9.603Z.0DF
prostym General I/O M12A 8W, dtugos$¢ 3 m (10 ft), nieekranowany
24AWG

Ilustracja

wyprowadzenia

pinéw

(WATSON 4
MARLOW



14.2.4.5 Informacje o okablowaniu - Potgczenie wyjscia sterujgcego nr 1
(tylko Universal)

Ponizsze informacje dotyczg tylko modelu Universal w odniesieniu do potgczenia wyjscia sterujgcego

nri.
Funkcja Sworzen Sygnat Konfigurowalne Schemat potaczen
RELAY1-NC
Styk 2 .
RELAY 1 24V 1 A DC rezystancyjny
RELAY1-COM
k Tak
q.e Styk 3 24V 1 A DC rezystancyjny @
RELAY1-NO
Styk 4
y 24V 1 A DC rezystancyjny
RELAY2-N
Styk 1 24v1AD(c:: tancyj
PRZEKAZNIK 2 rezystancyjny
RELAY2-COM
Pin 7 Tak
q.e " 24V 1 A DC rezystancyjny @
: RELAY2-NO
Pin 6 .
24V 1 A DC rezystancyjny
Pin 5 (+) Brak potgczenia uzytkownika
Pin8(-) |0V wspdlny Nie

14.2.4.6 Informacje o okablowaniu - Potgczenie wyjscia sterujgcego nr 1
(tylko Universal+)

Ponizsze informacje dotyczg tylko modelu Universal+ w odniesieniu do potgczenia wyjscia sterujgcego

nri.
Funkcja Sworzen Sygnat Konfigurowalne Schemat potaczen
RELAY1-NC
Styk 2 :
RELAY 1 24V 1 A DC rezystancyjny
RELAY1-COM
k Tak
q-e Styk 3 24V 1 A DC rezystancyjny @
RELAY1-NO
Styk 4
y 24V 1 A DC rezystancyjny
RELAY2-N
Styk 24v1ADCc tancyj
PRZEKAZNIK 2 rezystancyjny
RELAY2-COM
Pin 7 Tak
q.e n 24V 1 A DC rezystancyjny @
. RELAY2-NO
Pin 6 .
24V 1 A DC rezystancyjny

MARLOW



Funkcja Sworzen Sygnat Konfigurowalne Schemat potaczen

OUTPUT SPEED @
4-20mA OUT

Pin 5 (+)
"-e Wspdlne potaczenie z
INPUT Pin5

Pin8(-) 0V wspdlny Nie

14.2.4.7 Przeglad - Potaczenie wyjscia sterujgcego nr 2 (Universal
i Universal+)

Potgczenie wyjscia sterujgcego nr 2 jest dostepne tylko w modelach Universal i Universal+.

Potaczenie to jest zlokalizowane w sposéb przedstawiony na rysunku.

Lokalizacja

Specyfikacja M12, meskie, 8-stykowe, wtyczka kodu A, IP66, NEMA4X.

Specyfikacja kabla |Kable sterujgce do podtgczenia do ztgcza wejsciowego M12 modelu Universal/Universal+

sterujacego sg dostepne jako akcesoria Watson-Marlow:

Element Kod produktu
Kabel sterujacy Qdos H-FLO - kabel prosty F General /O M12A 8W,  0M9.603Z.0CF
dtugos¢ 3 m (10 ft), nieekranowany 24AWG.
Kabel sterujacy Qdos H-FLO - kabel ze ztgczem F pod katem 0M9.603Z.0DF
prostym General I/O M12A 8W, dtugos$¢ 3 m (10 ft), nieekranowany
24AWG.
MARLOW



Potaczenie to jest zlokalizowane w sposéb przedstawiony na rysunku.

Lokalizacja

Ilustracja
wyprowadzenia
pinéw

14.2.4.8 Informacje o okablowaniu - Polgczenie wyjscia sterujgcego nr 2
(tylko Universal)

Ponizsze informacje dotyczg tylko modelu Universal w odniesieniu do potgczenia wyjscia sterujgcego

nr2.
Funkcja Sworzen Sygnat Konfigurowalne Schemat potaczen
RELAY3-NC
Styk 2 :
PRZEKAZNIK 3 24V 1 A DC rezystancyjny
RELAY3-COM
Styk 3 . Tak
...Ej 24V 1 ADC rezystancyjny
RELAY3-N
Styk 4 3-NO

24V 1 A DC rezystancyjny

(WATSON 4
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Funkcja Sworzenh
Styk 1
PRZEKAZNIK 4
E Pin7
Pin 6
Styk 5
ANALOG 2M
Pin 8

©

14.2.4.9

Sygnat
RELAY4-NC
24V 1 A DC rezystancyjny
RELAY4-COM
24V 1 A DC rezystancyjny

RELAY4-NO
24V 1 A DC rezystancyjny

Konfigurowalne

Tak

Brak potagczenia
uzytkownika
4-20mA#2M
Analogowe 1 -
Odniesienie/Przejscie
(masa ptywajaca)

Nie

Tak

(tylko Universal+)

Schemat potaczen

Informacje o okablowaniu - Polgczenie wyjscia sterujagcego nr 2

Ponizsze informacje dotyczg tylko modelu Universal+ w odniesieniu do potaczenia wyjscia sterujgcego

nr2.
Funkcja Sworzen
Styk 2
PRZEKAZNIK 3
E Styk 3
Styk 4
Styk 1
PRZEKAZNIK 4
E Pin7
Pin 6
Styk 5
ANALOG 2M
Pin 8

©

MARLOW

Sygnat

RELAY3-NC

24V 1 A DC rezystancyjny
RELAY3-COM

24V 1 A DC rezystancyjny
RELAY3-NO

24V 1 A DC rezystancyjny
RELAY4-NC

24V 1 A DC rezystancyjny
RELAY4-COM

24V 1 A DC rezystancyjny

RELAY4-NO
24V 1 A DC rezystancyjny

Tak

Tak

Brak potagczenia
uzytkownika
4-20mA#2M
Analogowe 1 -
Odniesienie/Przejscie
(masa ptywajaca)

Nie

Tak

Konfigurowalne

Schemat potaczen




14.2.4.10 Przeglad - Wejscie sterujgce: Czujnik ciSnienia (Universal i
Universal+)

Dostepne jest ztgcze wejsciowe czujnika ci$nienia do uzytku z zestawem czujnika ci$nienia Watson-
Marlow w modelach Universal i Universal+. Nie jest mozliwe uzycie czujnika cisnienia innej firmy.

Ztacze wejsSciowe czujnika cisnienia znajduje sie w miejscu pokazanym na rysunku.

Lokalizacja

adost

UNIVERSAL

Specyfikacja ztgcza M12, meskie, 4-stykowe, wtyczka kodu A, IP66, NEMA4X.
Specyfikacja kabla Zestaw czujnika ciSnienia jest dostarczany z fabrycznie zainstalowanym przewodem

sterujgcego sterujgcym. Z tym potaczeniem nie powinien by¢ uzywany zaden inny przewdéd sterujacy.
Informacje Nie podano informacji o wyprowadzeniach pinéw. To ztgcze czujnika cisnienia moze by¢
0 wyprowadzeniach uzywane wytgcznie z zestawem czujnika ci$nienia Watson-Marlow.

pinéw Nie podtgczac zadnych innych przewodow lub kabli ani nie prébowac podtaczac

przewodéw do tego potgczenia.

(WATSON J
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14.2.5

14.2.5.1

Lokalizacja

Specyfikacja
potfaczenia
Specyfikacja
kabla
sterujgcego

WATSON
MARLOW

Listwa zaciskowa znajduje sie za panelem wejéc’/wyjéé w modelach typu T

Przeglad potaczen typu T

IP66, NEMA 4X

Parametr

Rozmiar przewodu
zacisku

Przekaznik

Ekran

Profil przekroju kabla
Srednica zewnetrzna
kabla zapewniajaca
odpornos¢ na
whnikanie.

Zyty

Maksymalna
temperatura
Znamionowa

Dane

Od 24 AWG do 12 AWG

SPCO

Wtyk z ptaskimi stykami

0,25

Okragty
0d 9,5mmdo 12 mm

(0d 0,374 cala do 0,472

cala)

0d 0,05do 1,31 mm 2

(Od 30 do 16 AWG) linka

lub drut
85°C (185°F)

Maksymalna ilos¢ kabli 1

na dtawik

NOTE 1

Sruba M2.5

240V5AAC
rezystancyjny
Opcjonalne potaczenie
ekranu EMC

z uziemieniem pompy.

Nie jest to uziemienie

ochronne ani punkt
testowy uziemienia.

Typ T (podtaczone przez uzytkownika dtawiki kablowe)

UWAGA 2

Maks. 10 mA
Maks. 50 V, w
odniesieniu do 0
\Y



14.2.5.2 Informacje o okablowaniu - potaczenia typu T

Uktad listwy zaciskowej przedstawiono na ponizszej ilustracji:

= £ o + . 4
— -+ [3
23 2z¢ %g%%%%%g%%
£z E oz B = st = 3h=l B0 =l 2 =2 2 %
_ [ - falr=t wa o v | o R
HEEEHEY EEEHH|EEEEEE 5 24y
ﬁ 24900 » 18 "2 ) H3 5o ZALG
DO DOD) DD DO DDOD e
Of:e : O
me | ..
J : e | @ |1 @ ||| © @ A
Mo« MAX
oo A /S
E = = TTOVAC WAX
ol 7] b=md b=md bmd bEe N
4@ || ~ RELAY-1= —RELAY-2—1 —RELAY=3—4 rRELAY—4 = rAC—=IN3 — rAC-5TOP 4
s e |[|[HEH B EHH [HE Q| [BEEHNIE "] 25| T
O . i 5 2 3 m 121 )
Nl jceeciecelasaekecs L)
= HC COMT NGO NG COM2Z NOD WG COM3 WD NG COM4 MO AC—INE AC-STOP
Funkcja AL Pin Sygnat Konfigurowalne Schemat potaczen
! TERMINAL Y9 9 pota
Stop = Wysoki 1]].2
) op = Wysoki
Pin 1 (AC
STOP 1 )0=[110AC] > % %
AC-INPUT 1=[0VACH=
J21 Tak
_@ Stop = Niski
. 0=[0VAC]=
Pin2(AC) 4 Z (110 v AC] »

MARLOW



Ztgcze

Pin Sygnat Konfigurowalne Schemat potaczen
TERMINAL Y9 9 pota

Funkcja

2

1
-

AC-INPUT 1=[0VAC]= %
14 Tak
_@ Stop = Niski
pin2 (ac) O~ OV ACI=
1=[110 VAC] »

. Stop = Wysoki
Pin 1 (AC
INPUT-3 N1 A9 5 oA »

3 1
i I I
er."ana J10 Styk 1 | +24V DC Nie S % S
etykiety J10 ¢
24 VDC
ANALOGUE 2 4-20mA#2M 3][2]1]
clee
Pin 2 (-) Analogowe 1 - Tak L’
'@ Odniesienie/Przejscie (masa @—T
ptywajaca)
13 4-20mA#2P
ANALOGUE 2 % % %

' Wejscie analogowe 2,
_@ Pin3(+) 4odatnie, od 4 do 20 mA.

[150R] = @

Tak

0V COMMON

(WATSON J
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Ztacze

Funkcja Pin
TERMINAL
Styk 1
START/STOP
E J10
Styk 2
Pin 3 (-)
Pin 1 (-)
OUTPUT SPEED
J12 .
-©) Pin 2 (+)

(WATSON J
MARLOW

Sygnat Konfigurowalne

+24V DC Nie

START/STOP JL

Stop = Wysoki

0=[od0Vdo9,2VDC]» Tak

1=[0d10,4Vdo30VDC]m

Stop = Niski

0=[od0Vdo92VD(Cm

1=[od 10,4V do 30V DC] »

0 V wspolny Nie

0V wspolny Nie
@ Tak

4-20mA OUT

Schemat potaczen

[§]

il

v

24V DC

2|1
Oy
N N

o3

ov COMMON

3
£
./

=

=,

D~

e

DI=]

—( D[]

oV COMMON



. Ztacze . . 2
Funkcja Pin Sygnat Konfigurowalne Schemat potgczen
TERMINAL
m 2|1
4-20mA#1M ;;
ANALOGUE 1M % @
Pin 1 (-) Analogowe 1 - Tak
'@ Odniesienie/Przejscie (masa
ptywajaca)
4-20mA#1P 2] 1]
ANALOGUE 1P
‘ Wejscie analogowe 1+ od 4 % %
_@ Pin 2(+) 4o 20 mA Wejécie dodatnie. Tak <|;>
[150R] = @
0V COMMON

(WATSON J
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zZt
cze Pin Sygnat Konfigurowalne Schemat potgczen

Funkcja
TERMINAL
32|
s s Fas®
Styk 1 +24VDC Nie R ’\I’
24V DC
1
INPUT 1
19 INPUT 1 JL 0V COMMON
.® Pin 2 (+) Tak
0=[od0Vdo9,2VDC]

1=[0d 10,4V do 30V DC]
&

=

o>~

=)

Styk3 24V 100 mADC Nie ¢

D[]
DL

24V DC

(WATSON 4
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. Ztacze . . a
Funkcja TERMINAL Pin Sygnat Konfigurowalne Schemat potgczen
1
W E)C
WEJSCIE 4 WEISCIE 4 IL |
Pin 1 (+) Tak
'@ 0=[od 0Vdo9,.2VDC(C] :I. 4]
1=[od 10,4V do 30V D(C] Ei
[ [,
1
18
a]f2 ][ 1]
Styk2 24V 100 mADC Nie % ? %
24D
1
WEJSCIE 2 WEJSCIE 2 IL
Pin 3 (+) Tak

'@ 0=[0od 0V do9,2VDC] @

1=[0d 10,4V do 30V DC]

(WATSON 4
MARLOW



Funkcja

RELAY 1

~©

PRZEKAZNIK 2

~©

PRZEKAZNIK 3

~©

PRZEKAZNIK 4

~©

(WATSON J
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Ztacze
TERMINAL

J7

J5

12

3

Pin

Styk 1

Styk 2

Styk 3

Styk 1

Styk 2

Styk 3

Styk 1

Styk 2

Styk 3

Styk 1

Styk 2

Styk 3

Sygnat

RELAY1-NO
240V 5 A AC rezystancyjny

RELAY1-COM
240V 5 A AC rezystancyjny

RELAY1-NC
240V 5 A AC rezystancyjny

RELAY2-NO
240V 5 A AC rezystancyjny

RELAY2-COM
240V 5 A AC rezystancyjny

RELAY2-NC
240V 5 A AC rezystancyjny

RELAY3-NO
240V 5 A AC rezystancyjny

RELAY3-COM
240V 5 A AC rezystancyjny

RELAY3-NC
240V 5 A AC rezystancyjny

RELAY4-NO
240V 5 A AC rezystancyjny

RELAY4-COM
240V 5 A AC rezystancyjny

RELAY4-NC
240V 5 A AC rezystancyjny

Konfigurowalne

Tak

Tak

Tak

Tak

Schemat potaczen

BIBIE
Ssls

N

.

@ -
D
voo— )

NC
COM

.
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E
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COM
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D~
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NC
COM



14.3 Czesc¢ 2: Podrozdziat procedury instalacji

14.3.1 Lista kontrolna przed instalacjg

Przed instalacjg potgczen sterujgcych i okablowania nalezy przeprowadzi¢ nastepujacg kontrole
przedinstalacyjna:

e Upewnic sie, ze pompa zostata zainstalowana zgodnie z "9 Instalacja - Rozdziat 1: Fizyczna" on
page 54, "10 Instalacja - Rozdziat 2: Moc elektryczna" on page 60 i "11 Instalacja - Rozdziat 3:
Tor przeptywu ptynu " on page 64

e Upewnic sie, ze spetnione zostaty wszystkie wymagania czesci 1 niniejszego rozdziatu.
o Upewnic sie, ze kabel zasilajgcy nie jest uszkodzony

o Urzadzenie odtgczajgce zasilanie elektryczne jest tatwo dostepne i tatwe w obstudze w celu
odtaczenia zasilania elektrycznego w razie potrzeby.

o Upewnic sie, ze przewody sterujgce nie sg uszkodzone.

o Upewnic sie, ze dostepne sg elementy i narzedzia do podtgczenia pompy do systemu
sterowania.

Jesli wystgpi problem zwigzany z ktérymkolwiek z elementéw listy kontrolnej przed instalacja, nie
przechodzi¢ do procedur instalacji w tym rozdziale, dopoki problem nie zostanie rozwigzany.

14.3.2 Srodki ostroznosci dotyczace potaczenia sterowania

Postepujac zgodnie z ponizszymi procedurami lub podtaczajac przewody sterujgce do wyprowadzen
na ztgczach M12

« Sygnaty 4 20 mA i niskiego napiecia nalezy prowadzi¢ oddzielnie od zasilania.

o Podtaczac wytacznie do obwodow zewnetrznych, ktére sg oddzielone od napiecia sieciowego
wzmocniong izolacjg. Wszystkie zaciski wejsciowe i wyjsSciowe produktu sg oddzielone od
obwoddéw sieciowych wzmocniong izolacja.

o Typ M: Nie podtgczac napiecia zasilania do zadnego ze stykoéw ztgcza sterujgcego M12.

« Typ T: Nie wolno podtgczac napiecia zasilania do zadnego z zaciskéw w listwach zaciskowych
(8,)9,J10,J11,J12 lub J13).

(WATSON J
MARLOW



14.3.3 Instalacja przewodéw sterujacych M12 (typ M)

14.3.3.1 Zaslepki ochronne

Ztacza sterujgce M12 sa zakrywane zaslepkami ochronnymi podczas produkgji.

Jesli ktorekolwiek z potgczen nie bedzie uzywane do sterowania, nalezy pozostawi¢ zaslepki ochronne
w miejscu przewodu sterujgcego w celu dodatkowej ochrony produktu. Zdjecie nasadki przedstawiono
na ilustracji:

14.3.3.2 Procedura instalacji kabla sterujgcego M12

Nalezy postepowac zgodnie z ponizszg procedurg, aby podtgczy¢ kable sterujgce M12.
1. Odtaczy¢ pompe od zrédta zasilania

2. Wykona¢ okablowanie systemu sterowania, korzystajac z informacji zawartych w czesci 1
niniejszego rozdziatu.

Podtgczy¢ ztgcze M12 do odpowiedniego miejsca na pompie.
Obroci¢ recznie gwint sruby, az bedzie mocno dokrecony.

Sprawdzi¢, czy kabel jest zabezpieczony.

o v kW

Ponownie podtgczy¢ zasilanie do pompy.
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14.3.4 Instalacja przewodoéw sterujacych uzytkownika (typu T)

14.3.4.1 Demontaz i ponowny montaz przedniego panelu wejsciowego

i wyjSciowego

Aby podtaczy¢ przewody do zaciskéw plytki obwodu wejscia/wyjscia, nalezy zdjgé pokrywe modutu
pompy i zamontowac jg ponownie po podtgczeniu przewoddw. Postepowac zgodnie z ponizszg

procedura.

1. Odtaczy¢ pompe od Zrédta zasilania.

2. Wykreci¢ sze$¢ $rub M3 x 10 Pozidrive z pokrywy modutu.

3. Zdja¢ pokrywe modutu z napedu. Nie wyrywac¢ za pomocg narzedzi. Upewnic¢ sie, ze uszczelka
jest zamocowana we wgtebieniu pokrywy modutu.

4. Upewnic sie, ze wstepnie zamontowane dtawiki kablowe sg prawidtowo osadzone,
zabezpieczone i maja zatozone ochronne ostony przeciwpytowe.

-

5. Sprawdzi¢, czy nakretka dtawika swobodnie sie porusza. W razie potrzeby nalezy uzy¢ klucza
ptaskiego 24 mm i zdjg¢ ostony przeciwpytowe.

6. Odkreci¢, ale nie zdejmowac ostony dtawika. Nastepnie wtozy¢ przewdd sterujacy do
poluzowanego dtawika.

7. Przeciggna¢ wystarczajgcg dtugosc kabla, aby doj$¢ do pozadanych ztaczy, pozostawiajac

niewielki zapas na uzyskanie luzu kabla.
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13.
14.
15.

16.

. W razie potrzeby zdjg¢ ostone zewnetrzna.

. Zdja¢ 5 mm izolacji z przewodow. Nie jest wymagane cynowanie ani naktadanie tulejek.
10.
11.
12.

Wiozy¢ gota kohcdwke kabla do wtasciwego zacisku.
Dokreci¢ srube, aby zacisng¢ przewaod.

Wykona¢ ekranowanie kabla, skrecajgc odpowiednig dtugos$¢ kabli. Skrecane kable powinny
by¢ zabezpieczone na catej dtugosci, aby unikng¢ zwar¢.

Przymocowac koniec ekranu kabla do dostarczonego ztgcza.
Gdy wszystkie przewody bedg na miejscu, dokreci¢ zaslepki dtawika.

Sprawdzi¢ uszczelke i wymieni¢ w razie uszkodzenia. Uszczelka zapewnia stopieh ochrony
IP66 (NEMA 4X).

Przytrzymac¢ pokrywe modutu przekaznika na miejscu i dokreci¢ sze$¢ Srub M3 x 10 Pozidrive.
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14.4 Czesc¢ 3: Konfiguracja interfejsu HMI dla
danego podrozdziatu

Ponizsze podrozdziaty zawierajg informacje na temat konfiguracji pompy zwigzanej ze sterowaniem za
pomocg interfejsu HML. Nie wszystkie ustawienia sterowania lub pozycje menu MODE zostaty tutaj

wyjasnione. Petne informacje na temat:

e Menu trybow: Patrz "22 HMI: Korzystanie z menu MODE" on page 214

e Ustawienia sterowania: Patrz "23 HMI: Menu ustawien sterowania" on page 224

Sekcja

Zmiana trybu > Analogowy 4-20 mA

Zmiana trybu >Tryb stykowy

Ustawienia sterowania > Konfiguracja wejs¢
Ustawienia sterowania > Konfiguracja wyjs¢

Ustawienia sterowania > Wspo6tczynnik skalowania

Ustawienia sterowania > Masa ptywajgca

(WATSON J
MARLOW

Podsumowanie

Tryb analogowy 4-20 mA zapewnia natezenie
przeptywu z pompy proporcjonalne do odebranego
zewnetrznego sygnatu wejsciowego mA.

Tryb stykowy zapewnia mozliwos$¢ dostarczania
zdefiniowanej przez uzytkownika objetosci dawki

w zakresie od 0,1 ml do 999 |. Dawka moze by¢
dostarczana recznie lub za pomocg sterowania
analogowego.

Przypisywanie wejs¢, konfiguracja.

Przypisywanie wyjs¢, konfiguracja.

Wspétczynnik skalowania dostosowuje profil 4-20 mA
za pomoca wspétczynnika mnozenia.

Pojedynczy sygnat 4-20 mA moze by¢ podtgczony do
dwoch lub wiekszej liczby pomp potgczonych
szeregowo. Umozliwitoby to sterowanie obiema
pompami za pomocg jednego sygnatu wejsciowego,
przy czym w przypadku awarii lub wytaczenia jednej
z pomp, druga pompa otrzymataby sygnat sterujacy.



14.41 ZMIANA TRYBU >Analogowy 4-20 mA

W tym trybie pracy predkos¢ pompy (natezenie przeptywu) jest proporcjonalna do odbieranego
zewnetrznego sygnatu wejsciowego mA.

Model Zachowanie predkosci wzgledem sygnatu mA

Model Universal

Sygnat Predkos$¢ pompy
4,1 mA Predko$¢ minimalna (0 obr./min)
19,8 mA Predkos$¢ maksymalna (zalezy od wysokos$ci podnoszenia
pompy)
Model Universal+ Zalezno$¢ miedzy zewnetrznym sygnatem mA a natezeniem przeptywu okreslona

przez konfiguracje dwoch punktéw A i B, jak pokazano na ponizszym wykresie.

-

x
|
|
|
|
|

Flowrate I
|
|
|
|
|

mA

Natezenie przeptywu moze by¢ proporcjonalne lub odwrotnie proporcjonalne do
analogowego wejscia mA.

Gdy sygnat mA jest wiekszy niz punkt poziomu A i gdy nie ma sygnatu wejsciowego STOP, wyjscie
stanu pracy zostanie zasilone, poniewaz pompa pracuje.
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14.4.1.1 Wplyw wspétczynnika skalowania

Profil 4-20 mA jest zaleznoscig liniowa, gdzie Y=mX+c. Wspdtczynnik skalowania to ustawienie
kontrolne, ktérego mozna uzy¢ do pomnozenia gradientu (m) przez wspoétczynnik.

Wspotczynnik skalowania nie zmieni zapisanych punktéw A i B, ustawionych w trybie analogowym 4-
20 mA.

Wiecej informacji o ustawianiu wspétczynnika skalowania znajduje sie w "23.1.7 Ustawienia sterowania
> Ustawienia skalowania" on page 233

14.4.1.2 Wplyw ograniczenia predkosci

Funkcja limitu predkosci w ustawieniach sterowania moze réwniez skalowa¢ sygnat analogowy.
Funkcja limitu predkosci jest nadrzedna w stosunku do wspoétczynnika skalowania. Limit predkosci nie
moze przekroczy¢ punktu nastawy (B) wysokiego natezenia przeptywu.

Wiecej informacji o ustawianiu ograniczenia predkosci znajduje sie w "23.1.1 Ustawienia sterowania >
Ograniczenie predkosci" on page 225

14.4.1.3 Wybieranie trybu analogowego 4-20 mA

1. Nacisnij przycisk MODE .
2. Za pomocg przyciskéw +/- podswietl Analog 4-20 mA.

CRNSELECT (WYBIERZ) =

CHANGE MODE

% mA

Manual
Flow calibration
Analog 4-20mA
Contact

Fluid recovery
PROFIBUS
BACK

SELECT CALIBRATE

4. Po wiaczeniu tej funkcji biezacy sygnat odbierany przez pompe bedzie wyswietlany na ekranie
HOME.

WATSON
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2 PSI |
INPUT; 19.8 mA .

°©  550.6

MENU INFO

5. Nacisnij I(NIge] = aby uzyskac wiecej informacji, w tym dane kalibracyjne 4-20 mA.
A

Flow calibration 7.50ml/rev
Run hours 16hrs
Volume counter 54.11

Fluid level 5l

Speed 30.0rpm

Pumphead type 0M3.7800.PFP

Tube material Santoprene

Flow rate s
c2omaimprt ]

Revolution counter

14.4.1.4 Kalibracja pompy na potrzeby sterowania 4-20 mA (tylko Universal+)

Model Universal+ mozna skalibrowa¢ pod kagtem minimalnej i maksymalnej predkosci w stosunku do
minimalnego i maksymalnego sygnatu mA.

W ponizszej procedurze dostepne sg dwie metody:

Metoda Podsumowanie
Manual Recznie wprowadz wartos$¢ sygnatu za pomocg przyciskow +/- .
Wejscie Przytozy¢ sygnat, a nastepnie wybrac, aby potwierdzi¢ rysunek. Sygnaty wysokie

i niskie muszg znajdowac sie w zakresie.

W celu kalibracji:

Zatrzymac pompe.

Nacisnij przycisk MODE .

Za pomocg przyciskéw +/- przewih do Analog 4-20 mA.

SiaLiBRUL—

P wbh =
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CHANGE MODE

mA

ﬁ‘

Manual
Flow calibration
Analog 4-20mA
Contact

Fluid recovery
PROFIBUS
BACK

CALIBRATE

4. Wybierz metode kalibracji:
MANUAL = Wprowadz wartos¢ za pomocg przyciskéw +/- .

INPU H Przyt6z sygnaty pradowe na wejscie analogowe.

4-20mA CALIBRATION

Ea mA

Enter mA values
manually or via
the analog input?

MANUAL INPUT

14.4.1.4.1 Ustawianie sygnatu wysokiego:

1. MANUAL(RECZNIE) - wprowadz warto$¢ za pomocg przyciskow +/-.
INPUT - Wyslij wysoki sygnat wejSciowy do pompy.

4-20mA CALIBRATION 1/4

ENTERHIGH
SIGNAL WITH
- KEYS:
19.80 mA
RECEIVED

CANCEL
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2. (ol YN IAWIN(@2V))] wyswietla sie, gdy sygnat wysoki 4-20 mA jest w granicach

tolerancji:
Nacisnij [Nal@/=x = , aby ustawi¢ dane wejsciowe lub CANCEL aby wréci¢ do poprzedniego
ekranu.

4-20mA CALIBRATION 1/4

APPLY HIGH
SIGNAL:

19.80 mA
RECEIVED

ACCEPT CANCEL

14.4.1.4.2 Ustawianie kalibracji wysokiego przeptywu:

1. Za pomocg przyciskéw +/- przewin do wyboru natezenia przeptywu:
Wybierz = lub = aby wréci¢ do poprzedniego ekranu.

4-20mA CALIBRATION 2/4

ENTER MAX
FLOW WITH
+/- KEYS:
Signal
19.80 mA

Flow

14.4.1.4.3 Ustawianie niskiego sygnatu

1. RECZNIE - wprowadz warto$¢ za pomocg przyciskow +/-
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INPUT - Wyslij niski sygnat wejsciowy do pompy.

Jesli zakres pomiedzy niskim i wysokim sygnatem jest mniejszy niz 1,5 mA, wyswietlany jest
komunikat o btedzie.

4-20mA CALIBRATION 3/4

APPLY LOW
SIGNAL:

19.80 mA
RECEIVED

SIGNAL RANGE
TOO SMALL

ACCEPT BACK

PAROPCJA ACCEPT wyswietlana, gdy niski sygnat 4-20 mA miesci sie w zakresie tolerancji:

A CCEPT , aby ustawi¢ wyswietlanie sygnatu lub = aby wrécic¢ do poprzedniego
ekranu.
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14.4.1.4.4 Ustawianie kalibracji niskiego przeptywu

1. Za pomocg przyciskdéw +/- wybierz natezenie przeptywu:

SET FLO = lub = aby wrécic¢ do poprzedniego ekranu.

4-20mA CALIBRATION 4/4

mA
ENTER MIN
FLOW WITH
+/- KEYS:
Signal
19.80 mA

Flow

SET FLOW BACK

Po wprowadzeniu wszystkich ustawien zostanie wyswietlony ekran potwierdzenia kalibracji.

Wybierz A\/A\Kel€ = aby uzyc trybu proporcjonalnego lub \[ZAYNEZE = aby uzyc trybu recznego.
4-20mA CALIBRATION
mA

4-20mA CALIBRATION
COMPLETE

ANALOG - starts in
4-20mA mode.
MANUAL - manual mode

ANALOG MANUAL
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14.4.2 ZMIANA TRYBU > Tryb stykowy

Tryb stykowy zapewnia mozliwos¢ dostarczania zdefiniowanej przez uzytkownika objetosci dawki
w zakresie od 0,1 ml do 999 |. Dawka ta moze by¢ dostarczana za pomocg jednej z dwdch metod:

Metoda Podsumowanie

Dozowanie reczne Po nacisnieciu przycisku START. Ta dawka reczna moze by¢ podawana tylko wtedy,
gdy w tym samym czasie nie jest podawana dawka analogowa.

Dawka analogowa Umozliwia przerywane dozowanie o zmiennym czasie trwania, kontrolowane przez
zewnetrzny impuls dodatniego napiecia odbierany przez pompe.

Specyfikacja impulsu

Vv 1, | i

—Ht —t—

I [
0 i

Czas (T)
od 40 ms (min.) do 1000 ms (maks.)

T2 >1s
Dostepne sg nastepujgce ustawienia trybu stykowego:
Element Ustawienie

Objetos¢ dawki stykowej Ustawic¢ objetos¢ dozowanego ptynu w zakresie od 0,1 ml do 999 .

Natezenie przeptywu Ustawi¢ natezenie przeptywu, z jakim bedzie wytwarzana dawka
(objetos¢/natezenie przeptywu = czas). Nie zaleca sie dozowania trwajacego
krécej niz 3 sekundy.
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Element Ustawienie

Pamie¢ kontaktowa Ustawic¢ ignorowanie lub dodawanie impulséw.
Ignorowanie Przy ustawieniu na opcje , Ignore” (Ignoruj) impulsy nie
impulsow beda zapamietane w pompie.

Dodawanie impulséw Przy ustawieniu na opcje ,Add” (Dodawaj) impulsy
odbierane podczas dozowania beda kolejkowane
W pamieci.
Impulsy w kolejce aktywujg dozowanie po zakonczeniu
aktualnej dawki. Jesli impulsy sg buforowane
w pamieci, to pompa nie bedzie sie zatrzymywac
miedzy poszczegd6lnymi operacjami dozowania.

14.4.2.1 Procedura: Wiaczanie i konfigurowanie trybu stykowego

14.4.2.1.1 Wiaczenie trybu stykowego

1. Podswietl opcje Contakt (Stykowe) w menu.

2. Naciénij SampiNeS = , aby wtaczy¢ Contact Mode (Tryb stykowy) i umozliwi¢ edycje
wartosci.

CHANGE MODE

tit

Manual

Flow calibration
Analog 4-20mA

Contact

Fluid recovery
PROFIBUS
BACK

SETTINGS

14.4.2.1.2 Konfigurowanie ustawien trybu stykowego

1. Odnoszac sie do tabeli ustawien trybu stykowego, za pomocg przyciskow +/- wprowadz
wartos¢ dla kazdego ustawienia.

2. Wybierz = aby przetaczad sie miedzy ustawieniami.
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CONTACT SETTINGS

Contact Mode

Contact dose 25ml

Flow rate 120ml/min
Contact Memory Add

Use +/-to edit entry
Press NEXT to move on

NEXT FINISH

3. Po zakonczeniu naciénij [FININZ! = Pojawi sie ekran zapisu.

CONTACT SETTINGS

Do you want to SAVE
your new CONTACT settings?

SAVE DISCARD

4. Nacisénij = aby zapisac¢ dane.
lub

Nacisnij DS = aby wroci¢ do poprzedniej strony.

14.4.2.2 Procedura: Wyswietlenie ekranu gtéwnego trybu stykowego.

Po wiaczeniu i skonfigurowaniu trybu stykowego mozna tatwo wyswietli¢ ekran gtéwny trybu

stykowego i ustawienia za pomocg przycisku MODE.

Wyswietlenie ekranu gtéwnego trybu stykowego:
1. Naciénij przycisk MODE (TRYB).
2. Za pomocg przyciskéw +/- podswietl opcje Contact (Stykowe).

3. Nacisnij =
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CHANGE MODE

il

Manual
Flow calibration
Analog 4-20mA

Contact

Fluid recovery
PROFIBUS
BACK

SETTINGS

Zostanie wyswietlony ekran gtéwny trybu stykowego.

o

o

o

Dozowana objetos¢ dla styku
Natezenie przeptywu

Pozostaty czas dawki w toku.
Czas dozowania jest wyswietlany na ekranie tylko wtedy, gdy wynosi on od 3 do 999
sekund.

il WATSON-MARLOW

CONTACT DOSE: ' a
© 1 23 ° 4 ml/min
15

DOSE TIME REMAINING: S

14.4.2.3 Tryb stykowy > start/stop

Sygnat dawki stykowej spowoduje wyzwolenie napedu w celu wytworzenia dawki w oparciu

0 zaprogramowane natezenie przeptywu i objetos¢ dawki. Mozna ustawi¢ polaryzacje napiecia
(wysokie/niskie), ktére jest uzywane do wyzwalania dawki. Zostato to wyjasnione w nastepnej sekgji
("14.4.3.4 Konfigurowanie wyzwalacza rozpoczecia dawki stykowej: Polaryzacja" on page 128).
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14.4.3 Ustawienia sterowania > Konfiguracja wejs¢
W ustawieniach sterowania mozna skonfigurowa¢ nastepujace wejscia 1 :

Element Podsumowanie

Start/Stop Konfiguracja polaryzacji
Styk Konfiguracja polaryzacji, przypisanie wejscia
Odzyskiwanie ptynu [ Konfiguracja polaryzacji, przypisanie wejscia

Wejscie 1i 2 mozna réwniez skonfigurowaé w odniesieniu do masy
ptywajacej, jako podmenu. Zostato to wyjasnione w "23.1.8
Ustawienia sterowania > Masa ptywajgca" on page 233

14.4.3.1 Aby skonfigurowaé wejscia:

Z MAIN MENU (MENU GLOWNE)
1. Za pomoca przyciskéw podséwietl +/- CONTROL SETTINGS (USTAWIENIA STEROWANIA).

2. Nacisnij =

MAIN MENU

Fluid level monitor

Security settings
General settings
MODE menu

Control settings

Help

SELECT EXIT

3. Podswietl opcje Configure Input (Skonfiguruj wejscie).

4. Nacisnij =
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CONTROL SETTINGS

Reset run hours 12 hrs
Reset volume counter 5l
Revolution counter

Configure inputs

Configure outputs

Sensors settings

Scaling factor

Floating ground

SELECT BACK

14.4.3.2 Aby skonfigurowac start/stop: Biegunowos¢

Sygnat start/stop moze zostac¢ uzyty do zatrzymania pompy za pomocg funkgcji zdalnego zatrzymania.

Nie bedzie to miato wptywu na nastepujgcg operacje:
o kalibracja przeptywu
« dziatanie przycisku predkosci maksymalnej

e reczny odzysk ptynu.

Mozna ustawi¢ polaryzacje napiecia start/stop. Zalecany jest sygnat o niskiej polaryzacji, poniewaz

pompa zatrzyma sie w przypadku utraty sygnatu wejsciowego.

Z MAIN MENU (MENU GLOWNE)

1. Za pomocg przyciskéw podswietl +/- CONTROL SETTINGS (USTAWIENIA STEROWANIA).

2. Naciénij =

MAIN MENU

Fluid level monitor
Security settings
General settings
MODE menu
Control settings
Help

SELECT EXIT

3. Podswietl opcje Configure Input (Skonfiguruj wejscie).
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4. Nacisnij ey B

Speed limit 125.0 rpm
Reset run hours 12hrs

Reset volume counter 5l
Revolution counter

Configure inputs

Configure outputs

Sensors settings

Scaling factor

Floating ground

SELECT BACK

5. Za pomocg przyciskow+/- pods$wietl Start/Stop

6. Naciénij ey Bl

SELECT INPUT

Select the input to configure:
Start/stop

Leak Detect

Contact

Fluid recovery

Pressure switch

SELECT BACK

7. Za pomocga przyciskéw +/- podswietl opcje.

8. Nacisnij JIude = aby wiaczy¢ polaryzacje HIGH lub LOW.

CONFIGURE INPUT
Start/Stop input:
Stop pump

Use +/-and SELECT

SELECT BACK

14.4.3.3 Aby skonfigurowac start/stop: Przypisywanie wejscia

Start/stop nie moze by¢ przypisany do innego wejscia niz nr 4.
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14.4.3.4 Konfigurowanie wyzwalacza rozpoczecia dawki stykowej: Polaryzacja

Mozna ustawi¢ polaryzacje napiecia wyzwalajgcego rozpoczecie dawki stykowej. Dawka zostanie
dostarczona tylko wtedy, gdy pompa pracuje w trybie stykowym.

1. Podswietl opcje Configure (Skonfiguruj).

PASELECT (WYBIERZ) =

SELECT INPUT

Select the input to configure:
Start/stop

Leak Detect

Contact

Fluid recovery

Pressure switch

SELECT BACK

3. Za pomocg przyciskow +/- podswietl opcje.

4, = Wysoka lub niska polaryzacja.

CONFIGURE INPUT
Leak detect input:

System error, leak detected HIGH

Low

Use +/-and SELECT

SELECT BACK
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14.4.3.5 Konfiguracja dawki stykowej: Przypisywanie wejscia

Wyzwalacz dawki stykowej mozna przypisa¢ do dowolnego z 4 wejs¢.

1. Podswietl zagdany numer wejscia.

yXlsE ECT (WYBIERZ)| — |

Assign input for
Input 1 J

Input 2
Input 3
Input 4

SELECT BACK

14.4.3.6 Konfigurowanie polaryzacji odzyskiwania ptynu

1. Podswietl opcje Configure (Skonfiguruj).

yXlsc £ (wWYBIERZ)| = |

SELECT INPUT

Select the input to configure:
Start/stop

Leak Detect

Contact

Fluid recovery

Pressure switch

SELECT BACK

3. Za pomocg przyciskow +/- podswietl opcje.

4. SELECT Wysoka lub niska polaryzacja.
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CONFIGURE INPUT
Leak detect input:

System error, leak detected HIGH

Low

Use +/-and SELECT

SELECT BACK

14.4.3.7 Konfigurowanie odzyskiwania ptynu: Przypisywanie wejscia

Odzyskiwanie ptynu mozna przypisa¢ do dowolnego z 4 wejsc.

1. Podswietl zgdany numer wejscia.

yXlsELECT (WYBIERZ)| — |

Assign input for
Input 1 J

Input 2
Input 3
Input 4

SELECT BACK
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14.4.4 Ustawienia sterowania > Konfiguracja wyjs¢

14.4.4.1 Aby skonfigurowaé wyjscia:

1. Podswietl opcje Configure outputs (Skonfiguruj wyjscia).

PRSE| ECT (WYBIERZ) =

Speed limit 125.0 rpm
Reset run hours 12 hrs
Reset volume counter 5l

Revolution counter
Configure inputs
Configure outputs
Sensors settings
Scaling factor
Floating ground

SELECT BACK
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14.4.4.1.1 Aby skonfigurowaé wyjscia od 1 do 4:

1. Za pomocg przyciskéw +/- podswietl wyjscie do skonfigurowania
2. Nacisnij =

Symbol ,,ptaszka"l oznacza biezgcy wybor.

CONTROL SETTINGS

Select the output to configure:
Output 1

Output2

Output 3

Output 4

4-20mA

KX

SELECT BACK

3. Za pomocg przyciskow +/- pod$wietl wymagang opcje wyjscia.

Symbol ,,ptaszka”l oznacza biezgcy wybor.

4. Nacisnij =

CONTROL SETTINGS
Output 1:

4\‘

General Alarm
Run Status
Manual Mode
Analog Mode
Contact Mode
Fluid Level
Leak Detect

Pressure Warning/Alarm

SELECT BACK

5. Za pomocg przyciskow +/- podswietl wymagang opcje stanu logicznego (HIGH lub LOW)

(WATSON 4
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6. Naciénij SNEey B,

Output 1:

System error, leak or low fluid HIGH

Low

Use +/-and SELECT

SELECT BACK

7. Nacisnij = aby zaprogramowac wyjscie.
lub

Nacisnij [s7@N = aby anulowact.

(WATSON 4
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14.4.4.2 Ustawienia sterowania, wyjscie 4-20 mA (tylko model Universal+)

Model Universal+ ma tylko wyjscie 4-20 mA , ktére mozna skonfigurowac. Dostepne sg dwie opcje:

Skala Wyjasnienie
Petna skala Wyjscie 4-20 mA jest oparte na petnym zakresie predkosci pompy.
0 obr./min Maks. obr./min
4 mA 20 mA

Dopasuj skale wejsciowg |Wyjscie 4-20 mA bedzie skalowane do tego samego zakresu co wejscie 4-20 mA .
Przyktad: Jezeli wejscie 4-20 mA zostanie przeskalowane do wartosci 4 mA =0
obr./min i 20 mA = 20 obr./min, sygnat wejSciowy o wartosci 12 mA spowoduje
ustawienie predkosci obrotowej wynoszacej 10 obr./min i sygnat wyjscia
o wartosci 12 mA. Funkcja zapewnia dopasowanie skali zaréwno mA, jak
i predkosci obrotowej.

1. Za pomocg przyciskdéw +/- podswietl opcje 4-20 mA.

yIlsELECT (WYBIERZ)| = |

CONTROL SETTINGS

Select the output to configure:
Output 1

Output 2

Output3

Output 4

4-20mA

SELECT BACK

3. Za pomocg przyciskow +/- podswietl wymagang opcje.

Symbol ,ptaszka” / wskazuje biezace ustawienie.

YRS ECT (WYBIERZ)| = |

Output 4-20mA:

Full scale 0t0 143.0 rpm J

Match input scale

SELECT BACK

WATSON
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14.4.5 Ustawienia sterowania > Wspétczynnik skalowania

Profil 4-20 mA jest zaleznoscig liniowa, gdzie Y=mX+c. Wspotczynnik skalowania to ustawienie
kontrolne, ktérego mozna uzy¢ do pomnozenia gradientu (m) przez wspotczynnik.

Przyktad pokazano na wykresie i w tabeli ponizej:

100 :
30 = =\
80 =

e = T I”___._ltr;ﬁ“_ ——

==

Natezenie przeptywu (%) &0

30 =

20 _ -

..... — L
10 o

EE

=3
Ln
o !
=]
oo ==

91011121314151617181920
mA

Wspétczynnik skalowania

Kolor linii Wartose : o
wykresu ' . Wptyw na profil 4-20 mA
h . wspétczynnika
wspétczynnika )
. skalowania
skalowania

_ 1,50 Zwiekszy natezenie przeptywu (predkosé pompy) o wspétczynnik 1,50.
_ 1,00 Brak efektu (pierwotny profil 4-20 mA)

_ 0,50 Zmniejszy natezenie przeptywu (predko$¢ pompy) o wspétczynnik 0,50.

WATSON
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14.4.5.1 Wspéiczynnik skalowania a ograniczenie predkosci

Funkcja limitu predkosci w ustawieniach sterowania moze rowniez skalowa¢ sygnat analogowy.
Funkcja limitu predkosci jest nadrzedna w stosunku do wspoétczynnika skalowania. Wspotczynnik
skalowania nigdy nie spowoduje przekroczenia przez pompe limitu predkosci.

Roéznica miedzy wspoétczynnikiem skalowania a limitem predkosci jest taka, ze limit predkosci jest
zmienng globalng stosowang we wszystkich trybach.

Na przyktad

Jesli profil 4-20 mA ma wartos¢ od 0% przeptywu przy 4 mA do 100% przeptywu przy 20 mA,
a stosowany jest limit predkosci 33 obr./min przy wspétczynniku skalowania 0,5, to wyjscie
bedzie mie¢ wartos¢ 30%. Jesli w tym samym uktadzie stosowany bedzie wspotczynnik
skalowania 2, to wyjscie bedzie wynosi¢ 33 obr./min lub 60%, poniewaz limit predkosci jest
nadrzedny w stosunku do wspotczynnika skalowania.

Przy korzystaniu ze skalowania recznego zalecane jest niestosowanie limitu predkosci, aby unikng¢
niejasnosci.

14.4.5.2 Wpiyw na tryb analogowy 4-20 mA: Punkty A i B

Wspotczynnik skalowania

« Nie zmienia zapisanych punktéw A i B, ustawionych w trybie analogowym 4-20 mA.

o Limit predkosci nie moze przekroczy¢ punktu nastawy (B) wysokiego natezenia przeptywu.
14.4.5.3 Aby skonfigurowaé wspoétczynnik skalowania:
1. W menu gtéwnym za pomocg przyciskéw +/- wybierz Control Settings (Ustawienia

sterowania).

2. Za pomocg przyciskow +/- przejdz do Scaling Factor (Wspétczynnik skalowania).

Speed limit 125.0 rpm
Reset run hours 12 hrs
Reset volume counter 5l

Revolution counter
Configure inputs
Configure outputs
Sensors settings
Scaling factor
Floating ground

SELECT BACK

3. Za pomocg przyciskow +/- wprowadz wspotczynnik.

YlsE EcT (wyBIERZ)L = |

(WATSON J
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CONTROL SETTINGS

Enter analog scaling factor
Use +/- and SELECT.

Signal Flow
5.00 mA 0%

1 L 0 0
19.80mA  100%

SELECT CANCEL

5. INde3231 = aby potwierdzi¢ nowe dane profilu 4-20 mA.

ANALOG PROFILE

/ mA

Accept scaling factor?

Signal Flow
5.00 mA 0%
19.80 mA 100%

ACCEPT CANCEL

WATSON
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14.4.6 Ustawienia sterowania > Masa ptywajgca

Pojedynczy sygnat 4-20 mA moze by¢ podtgczony do dwéch lub wiekszej liczby pomp potgczonych
szeregowo. Umozliwitoby to sterowanie obiema pompami za pomocg jednego sygnatu wejsciowego,

przy czym w przypadku awarii lub wytgczenia jednej z pomp, sygnat sterujgcy odebrataby inna pompa.

Przetaczanie Czynnos¢
Wiaczone Masa ptywajgca
Wytaczony Uziemienie przy pompie

[ 2av o

INPUT FLOAT=0OFF
4-20mA#M = 0V COMMON

o o ]
INPUT FLOAT=ON
IV WRT OVC 4-20mA# = COMMON MODE RANGE 0 to 24V WRT OVC

Aby uzyskaé wiecej informacji, nalezy skontaktowac sie z lokalnym przedstawicielem firmy Watson-
Marlow.

(WATSON J
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14.4.6.1 Ustawienie masy ptywajacej

Z MAIN MENU (MENU GLOWNE)
1. Za pomoca przyciskéw podswietl +/- CONTROL SETTINGS (USTAWIENIA STEROWANIA).

MAIN MENU

Fluid level monitor

Security settings
General settings
MODE menu
Control settings
Help

SELECT EXIT

2. Nacisnij =

3. Podswietl opcje Floating ground (Masa ptywajaca).

4. Nacisnij =

Reset run hours 12 hrs
Reset volume counter 5l

Revolution counter
Configure inputs
Configure outputs
Sensors settings
Scaling factor
Floating ground

SELECT BACK

5. Za pomocg przyciskéw +/- podswietl wymagane dane wejsciowe.

6. Nacisnij przycisk programowy 1, aby= lub = mase ptywajaca.

(WATSON 4
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CONTROL SETTINGS
Floating ground:
4-20mA Input 1
4-20mA Input 2

A SN

DISABLE BACK

7. Aby wyswietlic USTAWIENIA STEROWANIA, naciénij przycisk Y Yelgieml

(WATSON 4
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15 Instalacja - podrozdziat 4C:
Sterowanie (Model: PROFIBUS)

15.1 Przeglad podrozdziatu

Ta sekcja zawiera informacje na temat potgczenia, specyfikacji wejs¢/wyjs¢ i odpowiednich ustawien
przy uzyciu interfejsu HMI tylko dla modelu PROFIBUS.

15.2 Czesc 1: Podrozdziat dotyczacy wymagan
instalacyjnych, specyfikacji i informacji

15.2.1 Plik GSD PROFIBUS

Pompe Qdos PROFIBUS mozna zintegrowac z siecig PROFIBUS DP VO za pomocg pliku General Station
Data (GSD). Plik identyfikuje pompe i zawiera kluczowe dane, w tym:

« Ustawienia komunikacyjne.
e Polecenia, ktére moze odbierac.

o Informacje diagnostyczne, ktére mogg by¢ przekazywane do PROFIBUS-Master przy zapytaniu.
Plik GSD mozna pobrac ze strony internetowej Watson-Marlow pod ponizszym linkiem:

Adres internetowy: https.//www.wmfts.com/en/literature/other-resources/software-and-devices/

Przeptyw danych do/z pompy moze wymagac¢ odwrdcenia bajtéw ze wzgledu na obstuge danych
pomiedzy dostawcami urzagdzeh nadrzednych.

15.2.2 Specyfikacja kabla sterujgcego

Do podiaczenia i sterowania napedem H-FLO PROFIBUS wymagany jest kabel PROFIBUS o stopniu
ochrony IP66 ze ztgczem M12.

(WATSON J
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15.2.3 Przytacza sterujace

Potaczenia sterujgce M12 dziatajg wedtug lokalizacji, stylu gwintu, liczby pinéw i kodu wtyczki.

15.2.3.1 Potlaczenie sieciowe

Dla modeli PROFIBUS dostepne sg dwa potgczenia sieciowe. Oba potgczenia majg

identyczna funkcje.
Przeglad Oba z’;q,cza PROFIBUS sqlpo{qczone wewr,ugtrznie, aby umozliwi¢ elastyczng ko,nfiguracje
sieci. Jesli pompa ma by¢ uzywana na kohcu sieci, zalecamy uzycie wtyczki koricowej
PROFIBUS w celu uzyskania maksymalnej szybkosci i wytrzymatosci sieci. Aby zachowad¢
ochrone przed wnikaniem, wtyczka korncowa musi mie¢ stopieh ochrony IP66, NEMA 4X.
Lokalizacja Potaczenia sg rozmieszczone w sposéb przedstawiony na rysunku.
Specyfikacja M12, zeniskie, 5-stykowe, gniazdo kodu B, IP66, NEMA 4X
Ilustracja
wyprowadzenia
pinéw
Informacje Pin . Sygnat
0 wyprowadzeniach
pinéw 1 PB-5V
2 Sygnat PROFIBUS A
3 Sygnat PROFIBUS B
4 PB-0V
5 Ekran kabla

(WATSON J
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15.2.3.2 Wejscie sterujace: Czujnik cisnienia

Dostepne jest ztgcze wejsciowe czujnika cisnienia do uzytku z zestawem czujnika
cisnienia Watson-Marlow.

Przeglad
« Nie jest mozliwe uzycie czujnika cisSnienia innej firmy.
Lokalizacja Ztacze wejsSciowe czujnika cisnienia znajduje sie w miejscu pokazanym na rysunku.
Specyfikacja M12, meskie, 4-stykowe, wtyczka kodu A, IP66, NEMA 4X
Informacje Nie podano informacji o wyprowadzeniach pinéw. To ztgcze czujnika cisnienia moze by¢

0 wyprowadzeniach uzywane wytgcznie z zestawem czujnika ci$nienia Watson-Marlow.
Nie podtaczaé zadnych innych przewodéw lub kabli ani nie prébowaé podtaczaé

przewodéw do tego potgczenia.

pinéw

15.2.4 Jednostki uzywane w parametrach PROFIBUS

W parametrach PROFIBUS stosowane sg nastepujace jednostki:

Nazwa Wyjasnienie Przyktad
1/10 obr./min 1/10t" obr./min 1205 1/10 obr./min = 120,5 obr./min
uL (mikrolitr) 1/1000 mL 1 000 000 uL/min =1000 mL/min =1 L/min
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15.2.5 Dane parametréow uzytkownika

Dane parametréow uzytkownika

Ext_User_Prm_Data_ Const[0]= 0x00 Ox00 Ox00 Ox00 O0xO00 Ox00 O0Ox00 O0x00 0x00
Bajt0 Bajt1 | Bajt2 Bajt3 Bajt4 Bajt5 Bajt6 | Bajt7 Bajt8

Byte 0 Model pompy

Bajt 1 Typ gtowicy

Bajt 2 Minimalna predkos¢ Fieldbus Wysoki bajt
Bajt 3 Minimalna predkos¢ Fieldbus Niski bajt
Bajt 4 Maksymalna predkos¢ Fieldbus Wysoki bajt
Bajt 5 Maksymalna predkos$¢ Fieldbus Niski bajt
Bajt 6 Tryb awaryjny

Bajt 7 Predkos¢ w trybie awaryjnym Wysoki bajt
Bajt 8 Predkos¢ w trybie awaryjnym Niski bajt

15.2.5.1 Model pompy

Szesnastkowy Opis

0x00 QFH

15.2.5.2 Typ gtowicy

Szesnastkowy Opis Kod produktu
0x00 Gtowica pompy ReNu 150 Santoprene / PFPE 7 bar (102 psi) 0M3.6200.PFP
0x03 Gtowica pompy ReNu 300 Santoprene / PFPE 5 bar (73 psi) 0M3.7200.PFP
0x04 Gtowica pompy 300 SEBS / PFPE 4 bar (58 psi) 0M3.7800.PFP
0x05 Gtowica pompy ReNu 600 Santoprene / PFPE 2,5 bara (36 psi) 0M3.8200.PFP

MARLOW



15.2.5.3 Ustawianie predkosci minimalnej/maksymailnej

Za pomocg parametréow Min/Max Speed ustawiana jest min./maks. predkos¢ ze ztgcza PROFIBUS:

« Wartosci moga by¢ stosowane tylko wtedy, gdy odpowiedni bit w stowie sterujgcym jest
wigczony i nie jest zerowy.

« Wartosciami sg 16-bitowe liczby catkowite bez znaku w 1/10 obr./min gtowicy pompy.

e Jezeli pompa ma pracowac z mniejszg predkoscig niz okreslona przez uzytkownika
w parametrze minimalnej predkosci (bajty 3, 4), pompa bedzie pracowac z okreslong
minimalng predkoscia.

 Jesli w danych parametréw uzytkownika skonfigurowano maksymalng predkos¢, pompa jest
ograniczona do tej maksymalnej predkosci, nawet jesli Master zazgda wiekszej liczby
obrotéw/min.

15.2.5.4 Tryb awaryjny

Bezpieczne parametry uzytkownika umozliwiajg podjecie prawidtowych dziatann w przypadku usterki
komunikacji PROFIBUS. Bajt awaryjny jest skonfigurowany zgodnie z ponizszg tabelg 1.

AN TPANCY AN jedli nie ustawiono zadnych bitéw lub ustawiono nieprawidtowy wzorzec,
1 domysine bezpieczne zachowanie zatrzymuje pompe.

Szesnastkowy Opis
0x00 Brak dziatania w trybie awaryjnym
0x01 Kontynuowa¢ prace z ostatnio ustawiong predkoscig
0x02 Kontynuowanie pracy z predkoscia trybu awaryjnego

15.2.5.5 Predkos¢ w trybie awaryjnym

Awario-bezpieczny parametr predkosci, za pomocg ktérego ustawiana jest predkos¢, z ktérg pompa
powinna pracowac, jesli wystapi btad komunikacji PROFIBUS, a awario-bezpieczny parametr
uzytkownika ustawiony jest na 0x02.

(WATSON J
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15.2.6 Wymiana danych PROFIBUS

Wymiana danych PROFIBUS

Adres domysiny 126
Ident. PROFIBUS OxOE7D
Plik GSD WAMAOE7D.GSD
Konfiguracja 0x62, 0x5D (3 stowa na zewnatrz, 14 stow w Srodku)
Bajty parametréw uzytkownika 6

15.2.6.1 Zapis danych cyklicznych (z Master do pompy)

Typ danych Kolejnos¢ bajtow Opis
16 bitéw Bajt 1 (wysoki), 2 (niski) Stowo sterujgce
16 bitéw Bajt 3 (stan wysoki), 4 (stan Nastawa predkosci gtowicy pompy (bez znaku)
niski)
16 bitéw Bajt 5 (stan wysoki), 6 (stan Ustawic kalibracje przeptywu w pl na obrot
niski)

15.2.6.2 Stowo kontrolne

Stowo sterujgce

Bit Opis
Praca
Kierunek (0 = w prawo, 1 = w lewo)
Reset licznika obrotomierza (1 = zresetowanie licznika)
Zarezerwowane
Wiaczanie min./maks. predkosci Fieldbus (1 = wigczone)
Wiaczanie kalibracji przeptywu Fieldbus (1 = wigczone)
Nieuzywane

N oo WM = O

Zresetowac poziom ptynu

©
LR
o

Zarezerwowane
15.2.6.3 Nastawa predkosci glowicy pompy

Nastawa predkosci to 16-bitowa liczba catkowita bez znaku reprezentujgca predkos¢ gtowicy pompy
w 1/10 obr./min.
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15.2.6.4 Ustawi¢ kalibracje przeptywu

Parametr ten stosowany jest do ustawiania wartosci kalibracji przeptywu z interfejsu Fieldbus. Wartos¢
jest 16-bitowg liczbg catkowita bez znaku reprezentujacg pL na obrét gtowicy pompy 1.

Wartos$¢ ta jest stosowana tylko wtedy, gdy aktywny jest bit 5 stowa
sterujgcego.

15.2.6.5 Cykliczny odczyt danych (z pompy do Master)

Typ danych Kolejnos¢ bajtéw Opis
16 bitéw Bajt 1 (wysoki), 2 (niski) Stowo stanu
16 bitéw Bajt 3 (wysoki), 4 (niski) Zmierzona predkos¢ gtowicy pompy
16 bitow Bajt 5 (wysoki), 6 (niski) Godziny pracy
32 bity Bajt 7 (wysoki), 8 (niski) Liczba obrotéow

Bajt 9 (wysoki), 10 (niski)

16 bitéw Bajt 11 (wysoki), 12 (niski) Kalibracja przeptywu

32 bity Bajt 13 (wysoki), 14 (niski) Poziom ptynu
Bajt 15 (wysoki), 16 (niski)

32 bity Bajt 17 (wysoki), 18 (niski) Nieprzypisane
Bajt 19 (wysoki), 20 (niski)

32 bity Bajt 21 (wysoki), 22 (niski) Nieprzypisane
Bajt 23 (wysoki), 24 (niski)

32 bity Bajt 25 (wysoki), 26 (niski) Nieprzypisane

Bajt 27 (wysoki), 28 (niski)

15.2.6.6 Stowo stanu

Informacje o stowie stanu znajduja sie w ponizszej tabeli:

Bit Opis

Pracujacy silnik (1 = praca)
Znacznik btedu globalnego (1 = btad)
Sterowanie Fieldbus (1 = wigczone)
Zarezerwowane
Btad przetezenia
Btad podnapiecia

o U b W N = O

Btad przepiecia
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Bit Opis

7 Btad nadmiernej temperatury

8 Silnik zatrzymat sie

9 Usterka tachometru

10 Wykrycie nieszczelnosci lub alarm gtowicy pompy
11 Niska nastawa - poza zakresem

12 Wysoka nastawa - poza zakresem

13 Zarezerwowane

14 Zarezerwowane

15 Zarezerwowane

15.2.6.7 Nastawa predkosci glowicy pompy

Predkos$¢ gtowicy pompy to 16-bitowa liczba catkowita bez znaku reprezentujgca predkos¢ gtowicy
pompy w 1/10 obr./min.

15.2.6.8 Godziny pracy

Parametr godzin pracy jest 16-bitowg liczbg catkowitg bez znaku, reprezentujgca cate godziny pracy.
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15.2.7

Dane diagnostyczne odniesione do urzadzenia

Informacje diagnostyczne dotyczgce urzgdzenia znajduja sie w ponizszej tabeli:

Typ bitu
8 bitéw
8 bitéw
8 bitow
16 bitéw
16 bitow
16 bitéw
32 bity

32 bity
32 bity

32 bity

(WATSON J
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Kolejnos¢ bajtéw

Bajty 1,2,3,4,5,6

Bajt 7

Bajt 8

Bajt 9
Bajt 10 (wysoki), 11 (niski)
Bajt 12 (wysoki), 13 (niski)
Bajt 14 (wysoki), 15 (niski)
Bajt 16 (wysoki), 17 (niski)

Bajt 18 (wysoki), 19 (niski)
Bajt 20 (wysoki), 21 (niski)

Bajt 22 (wysoki), 23 (niski)
Bajt 24 (wysoki), 25 (niski)

Bajt 26 (wysoki), 27 (niski)
Bajt 28 (wysoki), 29 (niski)

Bajt 30 (wysoki), 31 (niski)

Opis
Obowigzkowe bajty Slave
Bajt nagtéwka
Model pompy
Gtowica pompy
Rozmiar weza
Minimalna predkos$¢
Predkos¢ maksymalna
Wersja oprogramowania, gtéwny CPU

Wersja oprogramowania, HMI CPU

Wersja oprogramowania, HMI CPU

Wersja oprogramowania, CPU PROFIBUS



15.2.8 Dane diagnostyczne odniesione do kanatu

Bloki diagnostyczne odniesione do kanatéw majg zawsze trzy bajty w formacie jak ponizej:

Format blokéw diagnostycznych odniesionych do kanatéw

Baijt Opis

Bajt 1 Nagtéwek

Bajt 2 Typ kanatu

Bajt 3 Kod btedu odniesiony do kanatu

Kod btedu odniesiony do kanatu

Opis btedu Kod biedu
Btad globalny 0xA9
Przetezenie OxA1
Podnapiecie 0xA2
Przepiecie 0xA3
Nadmierna temperatura 0xA5
Zgasniecie silnika 0xA4
Wytaczenie obrotomierza 0xB1
Wykryto nieszczelnos¢ 0xB2
Nastawa poza zakresem — za nisko 0xA8
Nastawa poza zakresem — za wysoko O0xA7
Alarm poziomu ptynu 0xB3
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15.3 Czesc 2: Podrozdziat procedury instalacji

15.3.1 Lista kontrolna przed instalacjg

Przed instalacjg potgczen sterujgcych i okablowania nalezy przeprowadzi¢ nastepujacg kontrole
przedinstalacyjna:

e Upewnic sie, ze pompa zostata zainstalowana zgodnie z "9 Instalacja - Rozdziat 1: Fizyczna" on
page 54, "10 Instalacja - Rozdziat 2: Moc elektryczna" on page 60 i "11 Instalacja - Rozdziat 3:
Tor przeptywu ptynu " on page 64

e Upewnic sie, ze spetnione zostaty wszystkie wymagania czesci 1 niniejszego rozdziatu.
o Upewnic sie, ze kabel zasilajgcy nie jest uszkodzony

o Urzadzenie odtgczajgce zasilanie elektryczne jest tatwo dostepne i tatwe w obstudze w celu
odtaczenia zasilania elektrycznego w razie potrzeby.

o Upewnic sie, ze przewody sterujgce nie sg uszkodzone.

o Upewnic sie, ze dostepne sg elementy i narzedzia do podtgczenia pompy do systemu
sterowania.

Jesli wystgpi problem zwigzany z ktérymkolwiek z elementéw listy kontrolnej przed instalacja, nie
przechodzi¢ do procedur instalacji w tym rozdziale, dopoki problem nie zostanie rozwigzany.

15.3.2 Srodki ostroznosci dotyczace potaczenia sterowania

Postepujac zgodnie z ponizszymi procedurami lub podtaczajac przewody sterujgce do wyprowadzen
na ztgczach M12

e Sygnaty 4-20 mA i niskiego napiecia nalezy prowadzi¢ oddzielnie od zasilania.

o Podtaczac wytacznie do obwodow zewnetrznych, ktére sg oddzielone od napiecia sieciowego
wzmocniong izolacjg. Wszystkie zaciski wejsciowe i wyjsSciowe produktu sg oddzielone od
obwoddéw sieciowych wzmocniong izolacja.

« Nie podtgczac napiecia zasilania do zadnego ze stykow ztgcza sterujgcego M12.
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15.3.3 Instalacja przewodéw sterujacych M12 (typ M)

15.3.3.1 Zaslepki ochronne

Ztacza sterujgce M12 sa zakrywane zaslepkami ochronnymi podczas produkgji.

Jesli ktorekolwiek z potgczen nie bedzie uzywane do sterowania, nalezy pozostawi¢ zaslepki ochronne
w miejscu przewodu sterujgcego w celu dodatkowej ochrony produktu. Zdjecie nasadki przedstawiono
na ilustracji:

15.3.3.2 Procedura instalacji kabla sterujgcego M12

Nalezy postepowac zgodnie z ponizszg procedurg, aby podtgczy¢ kable sterujgce M12.
1. Odtaczy¢ pompe od zrédta zasilania

2. Wykona¢ okablowanie systemu sterowania, korzystajac z informacji zawartych w czesci 1
niniejszego rozdziatu.

Podtgczy¢ ztgcze M12 do odpowiedniego miejsca na pompie.
Obroci¢ recznie gwint sruby, az bedzie mocno dokrecony.

Sprawdzi¢, czy kabel jest zabezpieczony.

o v kW

Ponownie podtgczy¢ zasilanie do pompy.
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15.3.4 Sekwencja komunikacji Master-Slave

15.3.4.1 Wymiana danych

W trybie PROFIBUS wyswietlany jest ponizszy ekran, P wskazuje, ze odbywa sie wymiana danych.

WATSON-MARLOW
PROFIBUS MODE P
2PsI

¢ 123.4....

MENU INFO

Ten ekran wyswietlany bedzie tylko po pomysinym wprowadzeniu komunikacji Master-Slave, co
nastepuje zawsze po sekwencji podanej ponizej.
Sekwencja komunikacji Master-Slave

Wiaczenie zasilania |Wiaczenie zasilania / resetowanie urzadzenia gtéwnego (Master) lub podlegtego (Slave)
/ resetowanie

Parametryzacja Woczytanie parametréw do urzadzenia roboczego (wybdr podczas konfigurowania przez
uzytkownika)

Konfiguracja we/wy Woczytanie konfiguracji we/wy do urzgdzenia polowego (wybér podczas konfigurowania
przez uzytkownika)

Wymiana danych  \Wymiana danych cyklicznych (dane we/wy) i diagnostyka raportéw urzadzenia
polowego

WATSON
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15.3.4.2 Utrata mozliwosci wymiany danych

Jesli w jakim$ momencie utracona zostanie wymiana danych, pojawi sie pokazany ponizej ekran.
Pierwsza czerwona kropka odnosi sie do etapu, w ktorym pojawit sie btagd. Kolejne etapy beda
oznaczone czerwong kropka, poniewaz sekwencja komunikacyjna zostata zatrzymana przed tym
punktem.

PUMP STOPPED
Address @b

Bus access
Parameter setting

Configuration

Data exchange

MENU MANUAL

Na ekranie wyswietlony zostanie stan uruchomienia lub zatrzymania w zaleznosci od tego,

w jaki sposéb uzytkownik skonfigurowat funkcje trybu awaryjnego w pliku GSD PROFIBUS.
Przycisk MODE umozliwia dostep do ustawien PROFIBUS i adresu stacji. Po wejsciu do menu
pompa nadal pracuje w trybie PROFIBUS.

Jesli nacisnieto przycisk MODE lub MENU , po pieciu minutach bezczynnos$ci pompa powroci
do ekranu gtéwnego i odrzuci wszelkie niezapisane zmiany. Jesli nadal nie ma komunikacji,
zostanie wyswietlony ekran BUS ERROR (BLAD MAGISTRALI).
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15.4 Czes¢ 3: Konfiguracja interfejsu HMI dla
danego podrozdziatu

Ponizsze podrozdziaty zawierajg informacje na temat konfiguracji pompy zwigzanej wytacznie z siecig

PROFIBUS przy uzyciu interfejsu HMI.
Petne informacje na temat:

e Menu trybdw: Patrz "22 HMI: Korzystanie z menu MODE" on page 214

e Ustawienia sterowania: Patrz "23 HMI: Menu ustawien sterowania" on page 224

15.4.1 Procedura: Wybieranie i wigczanie PROFIBUS

Aby wybra¢ i wigczy¢ tryb PROFIBUS:
1. Naci$nij przycisk MODE (TRYB).
2. Za pomocg przyciskéw +/- pod$wietl PROFIBUS.

CRMISELECT (WYBIERZ) =

CHANGE MODE
BIUJS,

Manual

Flow calibration
Analog 4-20mA

Contact
Fluid recovery
PROFIBUS

SELECT SETTINGS

4. Naciénij @ONEEW B , aby whaczy¢ PROFIBUS.

PROFIBUS NOT ENABLED

PIR[O[F] I
BIU[S,

Would you like to
A enable PROFIBUS?

CONFIRM CANCEL

5. Na ekranie gtéwnym PROFIBUS wyswietlana jest biata ikona wskazujge wymiane danych.

WATSON
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Zaoey WATSON-MARLOW
PROFIBUS MODE P
2Psi

© 123 o4 mi/min

MENU INFO

6. Nacisniecie || NIF®] = powoduje wyswietlenie ekranu informacji o pompie.
P

Flow calibration 4.00ml/rev
Run hours 2hrs

Volume counter 160.71
Fluid level 10l
Speed 100.0rpm

Pumphead type 0M3.6200.PFP
Tube material Santoprene

Flowate I
e e B

WATSON
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15.4.2 Procedura: Przypisywanie pompie adresu stacji PROFIBUS

Adres stacji nie moze by¢ przypisany automatycznie przez urzadzenie gtéwne (master).
15.4.2.1 Przypisanie adresu stacji PROFIBUS

1. Naciénij przycisk MODE (TRYB).
2. Za pomocg przyciskow +/- pod$wietl PROFIBUS.

cWllsELEcT (wYBIERZ)| = |

CHANGE MODE
BIU[S

Manual

Flow calibration

Analog 4-20mA

Contact

Fluid recovery
PROFIBUS

SELECT SETTINGS

4. Za pomocg przyciskdw +/- zmien adres stacji.

PROFIBUS SETTINGS
Station address
PROFIBUS communication

Use +/- to edit entry
Press NEXT to move on

NEXT FINISH

5. Wybierz [giNI& 3! = aby ustawi¢ adres stacji
ub

=5 B 2by wybra¢ PROFIBUS Communication (Komunikacja PROFIBUS).
Po wybraniu opcji FINISH wyswietlony zostanie ekran zapisywania ustawien:

6. Wybierz [J\Y3 = aby zapisa¢ ustawienia.

WATSON
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PROFIBUS SETTINGS

Do you want to SAVE
your new PROFIBUS settings?

SAVE DISCARD
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16 Instalacja - podrozdziat 4D:
Sterowanie (Model: EtherNet/IP)

Niniejszy rozdziat zawiera informacje na temat potgczenia, specyfikacji wejscia/wyjscia i odpowiedniej
konfiguracji przy uzyciu interfejsu HMI tylko dla modelu EtherNet/IP.

16.1 Czesc¢ 1: Podrozdziat dotyczgcy wymagan
instalacyjnych, specyfikacji i informacji

16.1.1 Plik EDS

Plik EDS mozna pobrac ze strony internetowej Watson-Marlow pod ponizszym linkiem:

Adres internetowy: https://www.wmfts.com/en/literature/other-resources/software-and-devices/

16.1.2 Specyfikacja kabla sterujacego

Ekranowany kabel Do podtgczenia i sterowania napedem H-FLO EtherNet/IP wymagany jest
ekranowany kabel ethernetowy o stopniu ochrony IP66 ze ztgczem M12.

(WATSON 4
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16.1.3 Potaczenia

Potaczenia sterujgce M12 dziatajg wedtug lokalizacji, stylu gwintu, liczby pinéw i kodu wtyczki.

16.1.3.1 Polaczenie sieciowe

Dla modelu EtherNet/IP dostepne sg dwa potaczenia sieciowe. Oba potgczenia maja

Przeglad identyczna funkcje.
Lokalizacja Potaczenia sg rozmieszczone w sposéb przedstawiony na rysunku.
Specyfikacja
Ilustracja
wyprowadzenia
pinéw
Informacje Pin . Sygnat
0 wyprowadzeniach 1 TDA+
pinéw 2 RDA+
3 TDA-
4 RDA-

(WATSON 4
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16.1.3.2 Wejscie sterujace: Czujnik cisSnienia
Dostepne jest ztgcze wejsciowe czujnika cisnienia do uzytku z zestawem czujnika
Przeglad cisnienia Watson-Marlow.

« Nie jest mozliwe uzycie czujnika cisSnienia innej firmy.
Lokalizacja Ztacze wejsSciowe czujnika cisnienia znajduje sie w miejscu pokazanym na rysunku.

Specyfikacja M12, meskie, 4-stykowe, wtyczka kodu A, IP66, NEMA 4X

Informacje Nie podano informacji o wyprowadzeniach pinéw. To ztgcze czujnika cisnienia moze by¢
0 wyprowadzeniach uzywane wytgcznie z zestawem czujnika ci$nienia Watson-Marlow.

pinéw Nie podtgczac zadnych innych przewodow lub kabli ani nie prébowac podtaczac

przewodéw do tego potgczenia.

(WATSON J
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16.1.4 Parametry sieci EtherNet/IP

16.1.4.1 Jednostki uzywane w parametrach EtherNet/IP

W parametrach EtherNet/IP stosowane sg nastepujgce jednostki:

Nazwa Wyjasnienie Przyktad
1/10 obr./min 1/10th obr./min 1205 1/10 obr./min = 120,5 obr./min
uL (mikrolitr) 1/1000 mL 1 000 000 uL/min =1000 mL/min =1 L/min

16.1.4.2 Parametry sieciowe

Parametry sieciowe do komunikacji pompy z siecig sg wstepnie programowane podczas produkgji:

DHCP Enable On

IP Address 000.000.000.000
Subnet Mask 000.000.000.000
Gateway Address 000.000.000.000
MAC Address 000.000.000.000

DISABLE BACK

Protokot DHCP mozna wytgczy¢, a parametry sieciowe skonfigurowac recznie za pomocg interfejsu
HMI. Zostato to objasnione w "16.3.2 Procedura: Nalezy ustawi¢ adres IP za pomocg HML." on
page 170.
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16.1.4.3 Parametry cykliczne

Ponizsza tabela zawiera liste cyklicznych parametréw Ethernet IP i funkcji dostepnych za
posrednictwem interfejsu

ADI Nazwa Dostep Typ Opis

2 SetSpeed Zapis UInt16  Predkos¢ ustawiona w 1/10 obr./min. Maks. predkos¢
zalezy od typu gtowicy. Patrz "16.1.4.5 Tabela
wyliczeniowa gtowicy pompy" on page 166

3 SetSpeedLimit Zapis UInt16  Predkos$¢ ustawiona w 1/10 obr./min. Maks. predko$¢
zalezy od typu gtowicy. Patrz "16.1.4.5 Tabela
wyliczeniowa gtowicy pompy" on page 166

4 SetFailsafeSpeed Zapis UInt16  Jesli tryb awaryjny jest wigczony, pompa bedzie
pracowac nieprzerwanie z wybrang predkoscig
w przypadku utraty tgcznosci.

13 Flow calibration (pL/rev) Odczyt UInt32  Podaje wartos¢ kalibracji przeptywu.

14 RunHours Odczyt UInt32  Podaje liczbe godzin pracy pompy.
15 Zarezerwowane
16 Zarezerwowane
17 Zarezerwowane
18 Zarezerwowane
19 Zarezerwowane
20 Zarezerwowane
21 Zarezerwowane
22 Zarezerwowane
23 Zarezerwowane
24 Zarezerwowane
25 Total volume pumped  Odczyt UInt32  Wyswietla sumaryczng wartos¢ przeptywu.
(L)
26 RevolutionCount Odczyt UInt32  Wyswietla liczbe obrotéw w petnych obrotach.
27 PumpSpeed Odczyt Ulnt16  Wyswietla biezgcg warto$¢ zadang predkosci pompy.
28 SpeedLimit Odczyt UInt16  Wyswietla aktualng wartos¢ zadang ograniczenia
predkosci.
38 PumpHead Odczyt UInt8 Wyswietla aktualnie wybrang gtowice pompy. Patrz
(Enum) "16.1.4.5 Tabela wyliczeniowa gtowicy pompy" on
page 166
64 ErrorAcknowledge Zapis Unit8 Bit 0 = Btad zatwierdzenia, Jesli ustawiono wartos¢ 1,

zatwierdza btedy pompy.
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ADI Nazwa
101 Control bitfield

(WATSON J
MARLOW

Dostep
Zapis

Typ
Unit16

Opis
Bit 0 = Wigczenie trybu awaryjnego, Wtgczona
predkos¢ bezpieczna. Jesli ten tryb jest nieaktywny,
w przypadku utraty tgcznosci pompa zostanie
zatrzymana. Jesli jest wigczony, pompa bedzie
pracowac z predkoscig ustawiong w parametrze
~SetFailsafeSpeed”.

Bit 1 = Ustawic kierunek obrotéw pompy na
lewobiezne, jesli jest ustawione, pompa obraca sie
w kierunku lewobieznym. Domyslnie pompa pracuje
zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara

Bit 2 = Uruchomienie pompy, Ustawienie wartosci 1
(tak) oznacza, ze pompa moze pracowac. 0 powoduje
zatrzymanie pompy. Uaktywnienie pompy musi
zostac ustawione

Bit 3 = Wigczenie pompy, ustawienie wartosci 1
oznacza, ze pompa moze pracowac. Ustawienie
wartosci 0 powoduje zatrzymanie pompy i brak
mozliwosci jej uruchomienia.

Bit 4 = Wyzerowanie godzin pracy pompy, Zerowanie
licznika godzin pracy.

Bit 5 = Nieuzywany.

Bit 6 = Zerowanie sumatora przeptywu, Ustawienie na
1 powoduje wyzerowanie catkowitej
przepompowanej objetosci. Ustawienie wartosci 0
umozliwia dziatanie sumatora catkowitej
przepompowanej objetosci.

Bit 7 = Zerowanie liczby obrotéw, Ustawienie wartosci
1 powoduje wyzerowanie liczby obrotéw gtowicy
pompy. Ustawienie wartosci 0 umozliwia zliczanie
obrotéw gtowicy pompy.



ADI Nazwa Dostep
102  Error Bitfield byte 1 Odczyt

Error Bitfield byte 2

Error Bitfield byte 3 Odczyt

103  Status bit field Odczyt
109  SoftwareFault Odczyt
110  |HardwareFault Odczyt

MARLOW

Typ
Unit32

Unit32

Unit32

Byte

Bool

Bool

Opis
Bit 0 = Wykryto wyciek, sygnat wykrywania
nieszczelnosci wysoki, wymaga skasowania
i potwierdzenia przed wznowieniem pracy pompy.
Bit 1 = Btad zgasniecia silnika aktywny, jesli jest
ustawiony, pompa ma btad zgasniecia silnika. Nalezy
postepowac zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na
ekranie.
Bit 2 = Btagd predkosci silnika. Jesli ustawiona pompa
ma btad predkosci. Nalezy postepowac zgodnie
z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie.
Bit 3 = Aktywny btad przetezenia. Jesli jest ustawiony,
pompa ma btgd przetezenia. Nalezy postepowac
zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie.
Bit 4 = Aktywny btad przepiecia. Jesli jest ustawione,
pompa ma btad przepiecia. Nalezy postepowac
zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie.
Bit 5 = Nieuzywany.
Bit 6 = Zarezerwowany.
Bit 7 = Zarezerwowany.
Bit 0 = Zarezerwowany.
Bit 1 = Zarezerwowany.
Bit 2 = Zarezerwowany.
Bit 3 = Zarezerwowany.
Bit 4 = Zarezerwowany.
Bit 5 = Zarezerwowany.
Bit 6 = Zarezerwowany.
Bit 7 = Zarezerwowany.
Bit 0 = Zarezerwowany.
Btad napiecia
Bit 2 = Btgd nadmiernej temperatury.
Bit 3 = Btad programowy. Jesli jest ustawiony,
wystgpit btagd programowy.
Bit 4 = Btad sprzetowy. Jesli wartos¢ jest wysoka,
wystgpit btgd napedu bramy z falownikiem.
Bit 5 = Btagd nadmiernego zasilania.
Bit 0 = pompa pracuje w kierunku przeciwnym do
ruchu wskazéwek zegara. Jesli jest ustawiony, pompa
pracuje w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek
zegara (aktywny odzysk ptynu).

Bit 1 = Pompa aktualnie pracuje. Jesli jest ustawiony,
pompa jest obecnie uruchomiona.

Jesli jest ustawiony na wysoki, wystapit btad
programowy.

Jesli wartos¢ jest wysoka, wystapit btgd napedu
bramy z falownikiem.



16.1.4.4 Tabela wyliczeniowa modeli napedéw

Model napedu Skrot Enum
QDOS H-FLO QHF 1

16.1.4.5 Tabela wyliczeniowa gtowicy pompy

Maksymalna

Opis Enum predkosé
(1/10 obr./min)
Gtowica pompy ReNu 150 Santoprene / PFPE 7 bar (102 psi) 01 1300
Gtowica pompy ReNu 300 Santoprene / PFPE 5 bar (73 psi) 04 1600
Gtowica pompy 300 SEBS / PFPE 4 bar (58 psi) 05 1350
Gtowica pompy ReNu 600 Santoprene / PFPE 2,5 bara (36 psi) 06 1700

16.1.4.6 Acykliczne rekordy danych

Ponizsza tabela zawiera liste parametréw acyklicznych Ethernet IP i funkcji dostepnych za
posrednictwem interfejsu

ADI Nazwa Dostep Typ Opis
37 PumpModel Odczyt  UInt8 (Enum) Wyswietla aktualny model napedu, patrz
"16.1.4.4 Tabela wyliczeniowa modeli napedow"
above
63 Asset Number Odczyt  Diugos¢ tablicy Odczyt numer zasobu pompy.
bez znaku 21,
w tym

terminator NULL
(OctetString)

108 Serial Number Odczyt  Char21 Zgtasza numer seryjny pompy.

16.2 Czesc 2: Podrozdziat procedury instalacji
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16.2.1 Lista kontrolna przed instalacjg

Przed instalacjg potagczen sterujgcych i okablowania nalezy przeprowadzi¢ nastepujacg kontrole
przedinstalacyjna:

e Upewnic sie, ze pompa zostata zainstalowana zgodnie z "9 Instalacja - Rozdziat 1: Fizyczna" on
page 54, "10 Instalacja - Rozdziat 2: Moc elektryczna" on page 60 "11 Instalacja - Rozdziat 3:
Tor przeptywu ptynu " on page 64

e Upewnic sie, ze spetnione zostaty wszystkie wymagania czesci 1 niniejszego rozdziatu.
e Upewnic sie, ze kabel zasilajgcy nie jest uszkodzony

e Urzadzenie odtgczajgce zasilanie elektryczne jest tatwo dostepne i tatwe w obstudze w celu
odtaczenia zasilania elektrycznego w razie potrzeby.

e Upewnic sie, ze przewody sterujgce nie sg uszkodzone.

e Upewnic sie, ze dostepne sg elementy i narzedzia do podtgczenia pompy do systemu
sterowania.

Jesli wystgpi problem zwigzany z ktérymkolwiek z elementéw listy kontrolnej przed instalacjg, nie
przechodzi¢ do procedur instalacji w tym rozdziale, dopdki problem nie zostanie rozwigzany.

16.2.2 Srodki ostroznosci dotyczace potgczenia sterowania

Postepujgc zgodnie z ponizszymi procedurami lub podtaczajgc przewody sterujgce do wyprowadzen
na ztgczach M12

e Sygnaty 4 20 mA i niskiego napiecia nalezy prowadzi¢ oddzielnie od zasilania.

o Podtaczac wytgcznie do obwodoéw zewnetrznych, ktére sg oddzielone od napiecia sieciowego
wzmocniong izolacjg. Wszystkie zaciski wejsciowe i wyjsciowe produktu sg oddzielone od
obwoddw sieciowych wzmocniong izolacja.

« Nie podtgczac napiecia zasilania do zadnego ze stykow ztgcza sterujgcego M12.
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16.2.3 Instalacja przewodéw sterujacych M12 (typ M)

16.2.3.1 Zaslepki ochronne

Ztacza sterujgce M12 sa zakrywane zaslepkami ochronnymi podczas produkgji.

Jesli ktorekolwiek z potgczen nie bedzie uzywane do sterowania, nalezy pozostawi¢ zaslepki ochronne
w miejscu przewodu sterujgcego w celu dodatkowej ochrony produktu. Zdjecie nasadki przedstawiono
na ilustracji:

16.2.3.2 Procedura instalacji kabla sterujgcego M12

Nalezy postepowac zgodnie z ponizszg procedurg, aby podtgczy¢ kable sterujgce M12.
1. Odtaczy¢ pompe od zrédta zasilania

2. Wykona¢ okablowanie systemu sterowania, korzystajac z informacji zawartych w czesci 1
niniejszego rozdziatu.

Podtgczy¢ ztgcze M12 do odpowiedniego miejsca na pompie.
Obroci¢ recznie gwint sruby, az bedzie mocno dokrecony.

Sprawdzi¢, czy kabel jest zabezpieczony.

o v kW

Ponownie podtgczy¢ zasilanie do pompy.

16.3 Czesc 3: Konfiguracja interfejsu HMI dla
danego podrozdziatu

Ponizsze podrozdziaty zawierajg informacje na temat konfiguracji pompy za pomocg interfejsu HMI
zwigzanej wytgcznie z siecig EtherNet/IP.

Petne informacje na temat:

e Menu trybow: Patrz "22 HMI: Korzystanie z menu MODE" on page 214

e Ustawienia sterowania: Patrz "23 HMI: Menu ustawien sterowania" on page 224
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16.3.1 Procedura: Wybrac€ tryb EtherNet/IP za pomocg HMI.

Aby wybra¢ tryb EtherNet/IP:
1. Naciénij przycisk MODE (TRYB).
2. Za pomocg przyciskéw +/- przewin do EtherNet/IP.

eMllSELECT (WYBIERZ)| = |

CHANGE MODE

EtherNet/IP

Manual

Flow calibration
Analog 4-20mA
Contact

Fluid recovery
EtherNet/IP
BACK

SELECT SETTINGS

4. Pompa wyswietli ekran gtéwny EtherNet/IP.

EtherNet/IP WATSON-MARLOW

EtherNet/IP E

u 123 04 ml/min

MENU INFO
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16.3.2 Procedura: Nalezy ustawi¢ adres IP za pomocg HMI.

Konfiguracje adresu IP mozna przeprowadzi¢ na dwa sposoby:

e Metoda 1: Ustawienie statycznego adresu IP (recznie, protok6t DHCP wytaczony).

o Metoda 2: Ustawienie dynamicznego adresu IP (automatycznie, protokét DHCP wigczony).
16.3.2.1 Procedura: Metoda 1: Statyczny adres IP.

Domyslinie protokét DHCP jest wigczony. Oznacza to, ze naped automatycznie otrzyma adres IP, gdy
zostanie podtgczony do sieci.

Jesli ma by¢ uzywany statyczny adres IP, nalezy najpierw wytgczy¢ DCHP. Aby wytgczy¢ protokot DHCP
i ustawic statyczny adres IP, nalezy postepowac zgodnie z procedura.

1. Podswietli ustawienie protokotu DHCP.

2. Wybierz SIS N4 =

ETHERNET/IP SETTINGS

DHCP Enable On

IP Address 000.000.000.000
Subnet Mask 000.000.000.000
Gateway Address 000.000.000.000
MAC Address 000.000.000.000

DISABLE BACK

3. Wybierz adres IP.

4. Nacisnij =

DHCP Enable Off

IP Address 000.000.000.000

Subnet Mask 000.000.000.000

Gateway Address 000.000.000.000

MAC Address 000.000.000.000
SET BACK
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5. Za pomocg przyciskéw +/- wprowadz pods$wietlone wartosci.

6. Za pomocg przycisku NI241 (DALEJ) przejdz do nastepnej wartosci

SET ADDRESS
IP Address

[Iel. ooo . 000 . 000

NEXT BACK

7. Po wprowadzeniu ostatecznej wartos$ci wybierz [SNIIEX = aby zatwierdzi¢ ustawienie.

SET ADDRESS
IP Address

123 . 017 . 221 .[JER

ENTER BACK

Aby ustawi¢ maske podsieci i adres bramy , nalezy powtérzy¢ kroki od 3 do 7.

16.3.2.2 Procedura: Metoda 2: Ustawienie dynamicznego adresu IP
(automatycznie, protokét DHCP wigczony).

DHCP jest domysinie wtgczony. Konieczne jest jedynie ponowne wigczenie protokotu DHCP, jesli zostat
on wczesniej wytgczony podczas recznego ustawiania adresu IP.

1. Podswietli ustawienie protokotu DHCP.

2. Upewnic sie, ze funkcja DCHP jest wtgczona.
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ETHERNET/IP SETTINGS

DHCP Enable On

IP Address 000.000.000.000
Subnet Mask 000.000.000.000
Gateway Address 000.000.000.000
MAC Address 000.000.000.000

DISABLE BACK

Serwer DHCP w sieci przydzieli napedowi adres IP na podstawie adresu MAC.

16.3.3 Ekrany stanu sieci

Jesli pompa nie jest uruchomiona, a potgczenia z portami sg nawigzane, adres IP jest przypisany,
a naped jest podtgczony do urzgdzenia nadrzednego.

Ekran stanu zostanie wyswietlony ponizej:

NETWORK STATUS

Connected
Port 1 Connected
Port 2 Connected
IP Address

MENU EXIT

Jesli pompa nie pracuje i nie ma zadnych potgczen z portami, adres IP nie jest przypisany, a naped nie
jest podtgczony do urzadzenia nadrzednego.

Ekran stanu zostanie wyswietlony ponizej:

NETWORK STATUS

Connected
Port 1 Connected
Port 2 Connected
IP Address

MENU EXIT
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17 Instalacja - podrozdziat 4E:
Sterowanie (Model: PROFINET)

Niniejszy rozdziat zawiera informacje na temat podtgczenia, specyfikacji wejs¢/wyjs¢ i odpowiednich
ustawien przy uzyciu interfejsu HMI tylko dla modelu PROFINET.

17.1 Czesc 1: Podrozdziat dotyczgcy wymagan
instalacyjnych, specyfikacji i informacji

17.1.1  Plik GSDML

Plik GSDML mozna pobrac ze strony internetowej Watson-Marlow pod ponizszym linkiem:

Adres internetowy: https://www.wmfts.com/en/literature/other-resources/software-and-devices/

17.1.2 Specyfikacja kabla sterujacego

Ekranowany kabel Do podtaczenia i sterowania napedem PROFINET H-FLO wymagany jest
ekranowany kabel PROFINET o stopniu ochrony IP66 ze ztgczem M12.
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17.1.3 Potaczenia

Potaczenia sterujgce M12 dziatajg wedtug lokalizacji, stylu gwintu, liczby pinéw i kodu wtyczki.

17.1.3.1 Polaczenie sieciowe

Dla modelu PROFINET dostepne sg dwa potaczenia sieciowe. Oba potgczenia maja

Przeglad
g3 identyczna funkcje.

Lokalizacja Potaczenia sg rozmieszczone w sposéb przedstawiony na rysunku.

Specyfikacja

Ilustracja

wyprowadzenia

pinéw

Informacje in.

0 wyprowadzeniach 1 TDA+
3 TDA-
4 RDA-
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17.1.3.2 Wejscie sterujace: Czujnik cisnienia

Dostepne jest ztgcze wejsciowe czujnika cisnienia do uzytku z zestawem czujnika
Przeglad cisnienia Watson-Marlow.

« Nie jest mozliwe uzycie czujnika cisSnienia innej firmy.

Lokalizacja Ztacze wejsSciowe czujnika cisnienia znajduje sie w miejscu pokazanym na rysunku.
Qdosi-FLO

Specyfikacja M12, meskie, 4-stykowe, wtyczka kodu A, IP66, NEMA 4X

Informacje Nie podano informacji o wyprowadzeniach pinéw. To ztgcze czujnika cisnienia moze by¢

0 wyprowadzeniach uzywane wytgcznie z zestawem czujnika ci$nienia Watson-Marlow.

pinéw Nie podtgczac zadnych innych przewodow lub kabli ani nie prébowac podtaczac

przewodéw do tego potgczenia.

(WATSON J
MARLOW



17.1.4 Parametry PROFINET

17.1.4.1 Jednostki stosowane w parametrach PROFINET

W parametrach EtherNet/IP stosowane sg nastepujgce jednostki:

Nazwa Wyjasnienie Przyktad
1/10 obr./min 1/10th obr./min 1205 1/10 obr./min = 120,5 obr./min
uL (mikrolitr) 1/1000 mL 1 000 000 uL/min =1000 mL/min =1 L/min

17.1.4.2 Parametry sieciowe

Parametry sieciowe do komunikacji pompy z siecig sg wstepnie programowane podczas produkgji:

PROFINET SETTINGS

DHCP Enable Off

IP Address 000.000.000.000
Subnet Mask 000.000.000.000
Gateway Address 000.000.000.000
MAC Address 000.000.000.000

ENABLE BACK

Protokot DHCP mozna wytgczy¢, a parametry sieciowe skonfigurowac recznie za pomocg interfejsu
HMI. Zostato to objasnione w "17.3.2 Procedura: Nalezy ustawi¢ adres IP za pomocg HML." on
page 185.

17.1.4.3 Czas cyklu PROFINET

Minimalny interwat urzadzenia: 32 ms.
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17.1.4.4 Parametry cykliczne

Ponizsza tabela zawiera liste parametréow cyklicznych PROFINET i funkcji dostepnych za

posrednictwem ztgcza.

ADI Nazwa
2 Set pump speed
(1/10 obr./min)

3 Limit Set pump
speed
(1/10 obr./min)

4 Set failsafe speed
(1/10 obr./min)

13 Flow calibration
(pL/obr.)

14 Godziny pracy

15 Zarezerwowane
16 Zarezerwowane
17 Zarezerwowane
18 Zarezerwowane
19 Zarezerwowane
20 Zarezerwowane
21 Zarezerwowane
22 Zarezerwowane
23 Zarezerwowane
24 Zarezerwowane
25 Total volume
pumped (uL)

26 Pump Head
revolution count
27 Current pump
speed
(1/10 obr./min)

(WATSON J
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Dostep Typ
Zapis UInt16

Zapis UInt16

Zapis UInt16

Odczyt UInt32

Odczyt UInt32

Odczyt UInt32

Odczyt UInt32

Odczyt UInt16

Opis
Predkos¢ ustawiona w 1/10

obr./min. Maks. predkosc¢ zalezy

od typu gtowicy. Patrz

"17.1.4.6 Tabela wyliczen gtowicy

pompy" on page 181
Predkos$¢ ustawiona w 1/10

obr./min. Maks. predkos¢ zalezy

od typu gtowicy. Patrz

"17.1.4.6 Tabela wyliczen gtowicy

pompy" on page 181

Modut
Sterowanie pompa

Sterowanie pomp3a

Jesli tryb awaryjny jest wigczony, Sterowanie pompa

pompa bedzie pracowac
nieprzerwanie z wybrang
predkoscig w przypadku utraty
tacznosci.

Podaje wartos¢ kalibracji
przeptywu.

Podaje liczbe godzin pracy
pompy.

Wyswietla sumaryczng wartosc
przeptywu.

Wyswietla liczbe obrotéw

w petnych obrotach.

Wyswietla biezgcg wartos¢
zadang predkosci pompy.

Status pompy

Status pompy

Status pompy

Status pompy

Status pompy



ADI
28

38

64

(WATSON 4
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Nazwa Dostep Typ

Pump speed limit  Odczyt UlInt16
(1/10 obr./min)
Pump head Odczyt UInt8

(Enum)

Acknowledge Error Zapis Unit8

Opis Modut
Wyswietla aktualng wartos¢
zadanga ograniczenia predkosci.

Status pompy

Wyswietla aktualnie wybrang
gtowice pompy. Patrz

"17.1.4.6 Tabela wyliczen gtowicy
pompy" on page 181

Szczegoly i dane
pompy

Bit 0 = Btgd zatwierdzenia, Jesli
ustawiono wartos¢ 1, zatwierdza
btedy pompy.

Btedy i ostrzezenia



ADI Nazwa Dostep Typ Opis Modut

101 Kontrolne pole Zapis Unit16 Bit 0 = Wiaczenie trybu Sterowanie pompa

bitowe awaryjnego, Wiaczona predkos¢
bezpieczna. Jedli ten tryb jest
nieaktywny, w przypadku utraty
tacznosci pompa zostanie
zatrzymana. Jesli jest wigczony,
pompa bedzie pracowac
z predkoscig ustawiong
w parametrze ,SetFailsafeSpeed”.
Bit 1 = Ustawi¢ kierunek obrotéw
pompy na lewobiezne, jesli jest
ustawione, pompa obraca sie
w kierunku lewobieznym.
Domyslnie pompa pracuje
zgodnie z kierunkiem ruchu
wskazéwek zegara
Bit 2 = Uruchomienie pompy,
Ustawienie wartosci 1 (tak)
oznacza, ze pompa moze
pracowac. 0 powoduje
zatrzymanie pompy.
Uaktywnienie pompy musi zostaé
ustawione
Bit 3 = Wigczenie pompy,
ustawienie wartosci 1 oznacza, ze
pompa moze pracowac.
Ustawienie wartosci 0 powoduje
zatrzymanie pompy i brak
mozliwosci jej uruchomienia.
Bit 4 = Wyzerowanie godzin pracy
pompy, Zerowanie licznika
godzin pracy.
Bit 5 = Nieuzywany.
Bit 6 = Zerowanie sumatora
przeptywu, Ustawienie na 1
powoduje wyzerowanie
catkowitej przepompowane;j
objetosci. Ustawienie wartosci 0
umozliwia dziatanie sumatora
catkowitej przepompowanej
objetosci.
Bit 7 = Zerowanie liczby obrotéw,
Ustawienie wartosci 1 powoduje
wyzerowanie liczby obrotéw
gtowicy pompy. Ustawienie
wartosci 0 umozliwia zliczanie
obrotéw gtowicy pompy.
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ADI Nazwa Dostep Typ
102  Error Bitfield byte 1 Odczyt Unit32

Error Bitfield byte 2 Odczyt Unit32

(WATSON J
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Opis
Bit 0 = Wykryto wyciek, sygnat
wykrywania nieszczelnosci
wysoki, wymaga skasowania
i potwierdzenia przed
wznowieniem pracy pompy.
Bit 1 = Btagd zgasniecia silnika
aktywny, jesli jest ustawiony,
pompa ma btad zgasniecia
silnika. Nalezy postepowac
zgodnie z instrukcjami
wyswietlanymi na ekranie.
Bit 2 = Btagd predkosci silnika. Jesli
ustawiona pompa ma btad
predkosci. Nalezy postepowacd
zgodnie z instrukcjami
wyswietlanymi na ekranie.
Bit 3 = Aktywny btad przetezenia.
Jesli jest ustawiony, pompa ma
btad przetezenia. Nalezy
postepowac zgodnie
z instrukcjami wyswietlanymi na
ekranie.
Bit 4 = Aktywny btad przepiecia.
Jesli jest ustawione, pompa ma
btad przepigcia. Nalezy
postepowac zgodnie
z instrukcjami wyswietlanymi na
ekranie.
Bit 5 = Nieuzywany.
Bit 6 = Zarezerwowany.
Bit 7 = Zarezerwowany.
Bit 0 = Zarezerwowany.
Bit 1 = Zarezerwowany.
Bit 2 = Zarezerwowany.
Bit 3 = Zarezerwowany.
Bit 4 = Zarezerwowany.
Bit 5 = Zarezerwowany.
Bit 6 = Zarezerwowany.
Bit 7 = Zarezerwowany.

Modut
Btedy i ostrzezenia

Btedy i ostrzezenia



ADI Nazwa Dostep Typ Opis Modut
Error Bitfield byte 3 Odczyt Unit32 Bit 0 = Zarezerwowany. Btedy i ostrzezenia
Bit 1 = Btagd podnapiecia.
Bit 2 = Btgd nadmiernej
temperatury.
Bit 3 = Btgd programowy. Jesli
jest ustawiony, wystapit btad
programowy.
Bit 4 = Btad sprzetowy. Jesli
wartos¢ jest wysoka, wystapit
btad napedu bramy
z falownikiem.
Bit 5 = Btgd nadmiernego
zasilania.
103  Status bit field Odczyt Byte Bit 0 = pompa pracuje w kierunku Status pompy
przeciwnym do ruchu wskazéwek
zegara. Jesli jest ustawiony,
pompa pracuje w kierunku
przeciwnym do ruchu wskazéwek
zegara (aktywny odzysk ptynu).
Bit 1 = Pompa aktualnie pracuje.
Jesli jest ustawiony, pompa jest
obecnie uruchomiona.

109 Awaria Odczyt Bool Jesli jest ustawiony na wysoki, Btedy i ostrzezenia
programowa wystapit btgd programowy.
110  Awaria sprzetowa Odczyt Bool Jesli wartos¢ jest wysoka, wystgpit Btedy i ostrzezenia

btad napedu bramy
z falownikiem.

17.1.4.5 Tabela wyliczeniowa modeli napedéw

Model napedu Skrét Enum

QDOS Higher Flow QHF 1

17.1.4.6 Tabela wyliczen gtowicy pompy

Maksymalna

Opis Enum predkos¢
(1/10 obr./min)
Gtowica pompy ReNu 150 Santoprene / PFPE 7 bar (102 psi) 01 1300
Gtowica pompy ReNu 300 Santoprene / PFPE 5 bar (73 psi) 04 1600
Gtowica pompy 300 SEBS / PFPE 4 bar (58 psi) 05 1350
Gtowica pompy ReNu 600 Santoprene / PFPE 2,5 bara (36 psi) 06 1700
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17.1.4.7 Parametry acykliczne

Ponizsza tabela zawiera liste parametréow acyklicznych PROFINET i funkcji dostepnych za
posrednictwem ztgcza.

ADI Nazwa Dostep Typ Opis Modut

37 Pump Model Odczyt UInt8 (Enum) Wyswietla aktualny model Nd.
napedu, patrz "17.1.4.5 Tabela
wyliczeniowa modeli
napedéw" on the previous
page.

63 Asset number Odczyt Diugosc tablicy /Odczyt numer zasobu pompy. Nd.

bez znaku 21,
w tym
terminator
NULL
(OctetString)
108 Pump Serial Odczyt Char21 Zgtasza numer seryjny pompy. Nd.
Number

17.2 Czesc 2: Podrozdziat procedury instalacji

17.2.1 Lista kontrolna przed instalacjg

Przed instalacjg potgczen sterujgcych i okablowania nalezy przeprowadzi¢ nastepujacg kontrole
przedinstalacyjna:

e Upewnic sie, ze pompa zostata zainstalowana zgodnie z "9 Instalacja - Rozdziat 1: Fizyczna" on
page 54, "10 Instalacja - Rozdziat 2: Moc elektryczna" on page 60 i "11 Instalacja - Rozdziat 3:
Tor przeptywu ptynu " on page 64

o Upewnic sie, ze spetnione zostaty wszystkie wymagania czesci 1 niniejszego rozdziatu.
o Upewnic sie, ze kabel zasilajgcy nie jest uszkodzony

o Urzadzenie odtgczajgce zasilanie elektryczne jest tatwo dostepne i tatwe w obstudze w celu
odtaczenia zasilania elektrycznego w razie potrzeby.

e Upewnic sie, ze przewody sterujgce nie sg uszkodzone.

o Upewnic sie, ze dostepne sg elementy i narzedzia do podtgczenia pompy do systemu
sterowania.

Jesli wystgpi problem zwigzany z ktérymkolwiek z elementéw listy kontrolnej przed instalacja, nie
przechodzi¢ do procedur instalacji w tym rozdziale, dopoki problem nie zostanie rozwigzany.
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17.2.2 Srodki ostroznosci dotyczace potaczenia sterowania

Postepujac zgodnie z ponizszymi procedurami lub podtaczajgc przewody sterujgce do wyprowadzen
na ztgczach M12

e Sygnaty 4 20 mA i niskiego napiecia nalezy prowadzi¢ oddzielnie od zasilania.

o Podtaczac wytgcznie do obwodoéw zewnetrznych, ktére sg oddzielone od napiecia sieciowego
wzmocniong izolacjg. Wszystkie zaciski wejsciowe i wyjsciowe produktu sg oddzielone od
obwoddéw sieciowych wzmocniong izolacja.

« Nie podtgczac napiecia zasilania do zadnego ze stykow ztgcza sterujgcego M12.

17.2.3 Instalacja przewodéw sterujacych M12 (typ M)

17.2.3.1 Zaslepki ochronne

Ztacza sterujace M12 sa zakrywane zaslepkami ochronnymi podczas produkgji.

Jesli ktérekolwiek z potgczen nie bedzie uzywane do sterowania, nalezy pozostawi¢ zaslepki ochronne
w miejscu przewodu sterujgcego w celu dodatkowej ochrony produktu. Zdjecie nasadki przedstawiono
na ilustracji:

17.2.3.2 Procedura instalacji kabla sterujgcego M12

Nalezy postepowac zgodnie z ponizszg procedurg, aby podtgczy¢ kable sterujgce M12.
1. Odtgczy¢ pompe od Zrédta zasilania

2. Wykona¢ okablowanie systemu sterowania, korzystajac z informacji zawartych w czesci 1
niniejszego rozdziatu.

Podtgczy¢ ztgcze M12 do odpowiedniego miejsca na pompie.
Obroci¢ recznie gwint sruby, az bedzie mocno dokrecony.

Sprawdzi¢, czy kabel jest zabezpieczony.

o v kW

Ponownie podtgczy¢ zasilanie do pompy.
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17.3 Czes¢ 3: Konfiguracja interfejsu HMI dla
danego podrozdziatu

Ponizsze podrozdziaty zawierajg informacje na temat konfiguracji pompy za pomoca interfejsu HMI,
zwigzanej wytgcznie z siecig PROFINET.

Petne informacje na temat:

e Menu trybow: Patrz "22 HMI: Korzystanie z menu MODE" on page 214

e Ustawienia sterowania: Patrz "23 HMI: Menu ustawien sterowania" on page 224

17.3.1 Procedura: Wybrac tryb PROFINET za pomocg HMI.

Aby wybrac tryb EtherNet/IP:
1. Naci$nij przycisk MODE (TRYB).
2. Za pomocg przyciskow +/- przewirh do PROFINET.

CRNSELECT (WYBIERZ) =

CHANGE MODE

P

Manual

Flow calibration
Analog 4-20mA
Contact

Fluid recovery
PROFINET
BACK

SELECT SETTINGS

Pompa wyswietli ekran gtéwny PROFINET.

WATSON-MARLOW
PROFINET E

u 123 04 ml/min

i

MENU INFO
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17.3.2 Procedura: Nalezy ustawi¢ adres IP za pomocg HMI.

Konfiguracje adresu IP mozna przeprowadzi¢ na dwa sposoby:

e Metoda 1: Ustawienie statycznego adresu IP (recznie, protok6t DHCP wytaczony).
o Metoda 2: Ustawienie dynamicznego adresu IP (automatycznie, protokét DHCP wigczony).

17.3.2.1 Procedura: Metoda 1: Statyczny adres IP.

Domyslinie protokét DHCP jest wigczony. Oznacza to, ze naped automatycznie otrzyma adres IP, gdy
zostanie podtgczony do sieci.

Jesli ma by¢ uzywany statyczny adres IP, nalezy najpierw wytgczy¢ DCHP. Aby wytgczy¢ protokot DHCP
i ustawic statyczny adres IP, nalezy postepowac zgodnie z procedura.

1. Podswietli ustawienie protokotu DHCP.

2. Wybierz SIS N4 =

ETHERNET/IP SETTINGS

DHCP Enable On

IP Address 000.000.000.000
Subnet Mask 000.000.000.000
Gateway Address 000.000.000.000
MAC Address 000.000.000.000

DISABLE BACK

3. Wybierz adres IP.

4. Nacisnij =

DHCP Enable off

IP Address 000.000.000.000

Subnet Mask 000.000.000.000

Gateway Address 000.000.000.000

MAC Address 000.000.000.000
SET BACK
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5. Za pomocg przyciskéw +/- przewin, aby wprowadzi¢ pods$wietlone wartosci.

6. Za pomocg przycisku NI241 (DALEJ) przejdz do nastepnej wartosci

SET ADDRESS
IP Address

EEl. 000 . 000 . 000

NEXT BACK

7. Po wprowadzeniu ostatecznej wartos$ci wybierz [SNIIEX = aby zatwierdzi¢ ustawienie.

SET ADDRESS
IP Address

123 . 017 . 221 .[JER

ENTER BACK

Aby ustawi¢ maske podsieci i adres bramy, nalezy powtorzy¢ kroki od 3 do 7.

(WATSON J
MARLOW



17.3.2.2 Procedura: Metoda 2: Ustawienie dynamicznego adresu IP
(automatycznie, protokét DHCP wigczony).

DHCP jest domyslnie wigczony. Konieczne jest jedynie ponowne wigczenie protokotu DHCP, jesli zostat
on wczesniej wytgczony podczas recznego ustawiania adresu IP.

1. Podswietli ustawienie protokotu DHCP.

2. Upewnij sie, ze funkcja DCHP jest wtgczona, naciskajac przycisk [S\a]RS =
3. Serwer DHCP w sieci przydziela napedowi adres IP na podstawie adresu MAC.

PROFINET SETTINGS
DHCP Enable Off

IP Address 000.000.000.000
Subnet Mask 000.000.000.000
Gateway Address 000.000.000.000
MAC Address 000.000.000.000

ENABLE BACK

Serwer DHCP w sieci przydzieli teraz napedowi adres IP na podstawie adresu MAC.
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17.3.3 Ekrany stanu sieci

Jesli pompa nie pracuje i wykonywane s potaczenia z portami, adres IP jest przypisywany, a naped
jest podtgczony do urzadzenia nadrzednego.

Ekran stanu zostanie wyswietlony ponizej:

NETWORK STATUS

Connected
Port 1 Connected
Port 2 Connected
IP Address

MENU EXIT

Jesli pompa nie pracuje i nie ma zadnych potgczen z portami, adres IP nie jest przypisany, a naped nie
jest podtgczony do urzadzenia nadrzednego.

Ekran stanu zostanie wyswietlony ponizej:

NETWORK STATUS

Connected
Port 1 Connected
Port 2 Connected
IP Address

MENU EXIT
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18 Konfiguracja HMI: Przeglad

Konfiguracja interfejsu HMI jest podzielona na nastepujace sekcje w oparciu o kolejno$¢ menu
gtébwnego :

"19 HML: Monitorowanie poziomu ptyny" on page 190
"20 HMI: Ustawienia zabezpieczen" on page 196

"21 HML: Ustawienia ogolne" on page 203

"22 HMI: Korzystanie z menu MODE" on page 214
"23 HMI: Menu ustawien sterowania" on page 224

Postepowac zgodnie z podrozdziatem w zaleznosci od wymagan.
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19 HMI: Monitorowanie poziomu

ptyny

Dostep do monitora poziomu ptynu mozna uzyska¢ z MAIN MENU (MENU GEOWNE) za pomocg

przyciskow +/- .

MAIN MENU

Fluid level monitor
Security settings
General settings
MODE menu
Control settings

SELECT EXIT

Wszystkie modele sg wyposazone w miernik poziomu ptynu, ktéry monitoruje poziom (ilos¢) ptynu
pozostajgcego we wlotowym zbiorniku zasilajgcym podczas pracy.

Przeglad podmenu HMI monitora poziomu ptynu znajduje sie w ponizszej tabeli:

Wiacz monitor poziomu

Wytacz monitor poziomu
Jednostka objetosci ptynu
Skonfiguruj monitor poziomu

Ustawienie poziomu

WATSON
MARLOW

Przeglad menu monitora poziomu ptynu

Aktywuje funkcje. Gdy funkcja ta jest wigczona, pasek postepu
wyswietlany na ekranie gtdbwnym wskazuje szacunkowa objetos¢ ptynu
pozostatego w pojemniku zasilajagcym. Jesli poziom ptynu oszacowany
zostanie jako ,zerowy”, pompa zatrzyma sie.

Wytacza funkcje

Wybra¢ galony amerykanskie lub litry.

Wprowadzi¢ poziom ptynu w zbiorniku i ustawi¢ wyjscie alarmowe. Aby
zapewni¢, ze pompa nie bedzie pracowac na sucho, wyjscie alarmowe
mozna skonfigurowac tak, aby uruchamiato sie po osiggnieciu
okreslonego poziomu ptynu. Ostrzezenie operatora o koniecznosci
wymiany/uzupetnienia pojemnika na ptyn.

Dostosowac objetos¢ ptynu, jesli jest inna niz maksymalna objetos¢
zbiornika



19.1 Aby wiagczyé/wytaczyé monitor poziomu piynu:

1. Wybierz Fluid Level Monitor (Monitor poziomu ptynéw) w MAIN MENU.

MAIN MENU

Fluid level monitor
Security settings
General settings
MODE menu
Control settings

Help

SELECT EXIT

2. Za pomocg przyciskow +/- podswietl opcje.

3. Wiaczenie monitora poziomu bedzie juz podswietlone.

4. Nacisnij =

FLUID LEVEL SETTINGS
Enable level monitor
Displays fluid level bar.

Pump switches off if fluid
level is estimated at zero.

ENABLE BACK

5. Poziom objetosci ptynu bedzie wyswietlany na ekranie HOME.

6. Wybierz = aby wytgczy¢ monitor poziomu ptynu.

FLUID LEVEL SETTINGS
Disable level monitor
Fluid volume unit
Configure level monitor
Adjust level

Fluid Level 0

0 litres

DISABLE

7. Poziom objetosci ptynu nie bedzie juz wyswietlany na ekranie HOME.

WATSON
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19.2 Aby zmienic jednostke miary objetosci ptynu:

1. Wybierz Fluid Volume Unit (Jednostka objetosci ptynu) w FLUID LEVEL SETTINGS
(USTAWIENIA POZIOMU PLYNU).

FLUID LEVEL SETTINGS
Disable level monitor
Fluid volume unit
Configure level monitor
Adjust level

Fluid Level 1

0 litres

GALLONS US

2. Za Eomoca Erzycisku = przetaczaj sie miedzy [SERCTXARINEY(NRINNFNVIARTEINS 1S lub

WATSON
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19.3 Aby skonfigurowaé monitor poziomu:

1. Wybierz Configure Level Monitor (Skonfiguruj monitor poziomu).

FLUID LEVEL SETTINGS
Disable level monitor
Fluid volume unit
Configure level monitor

Adjust level

Fluid Level 00000000

0 litres

SELECT
Nacisnij ey =
Za pomocg przyciskow +/- wprowadz maksymalng objetos$¢ zbiornika zasilajacego.

Nacisnij N=4I = po wprowadzeniu prawidtowe;j iloSci.
Za pomocg przyciskow +/- ustaw Alert Level (Poziom alarmu).

vk Wi

FLUID LEVEL SETUP 2/2

Set alert level:
Fluid level warning will be displayed.
Pump will continue to run.

Alertlevel [ ]

15 litres 100 %

6. Naciénij SELECT , aby wréci¢ do FLUID LEVEL SETTINGS (USTAWIENIA POZIOMU
PLYNU).

WATSON
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19.4 Regulacja objetosci ptynu, jesli rézni sie od
maksymalnej objetosci zbiornika (np. po
czeSciowym napetnieniu).

Regularna kalibracja pompy zwieksza doktadno$¢ monitorowania poziomu ptynu.

1. Wybierz Adjust Level (Dostosuj poziom) w FLUID LEVEL SETTINGS (USTAWIENIA
POZIOMU PLYNU).

FLUID LEVEL SETTINGS
Disable level monitor

Fluid volume unit
Configure level monitor
Adjust level

Fluid Level 1]

0 litres

SELECT

2. Za pomocg przyciskow +/- ustaw objetos$¢ ptynu w pojemniku.

FLUID LEVEL SETTINGS
Disable level monitor
Fluid volume unit
Configure level monitor
Adjust level

Fluid Level 0

0 litres

CANCEL

3. Naciénij Y= = aby potwierdzi¢ ustawienie.

WATSON

MARLOW



FLUID LEVEL SETTINGS

Do you want to SAVE
your FLUID LEVEL settings?

DISCARD

WATSON
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20 HMI: Ustawienia zabezpieczen

20.1 Przeglad ustawien zabezpieczen

Dostep do ustawien zabezpieczeh mozna uzyska¢ z MENU GEOWNEGO za pomoca przyciskow +/- .

MAIN MENU
Fluid level monitor
Security settings
General settings
MODE menu

Control settings

Help

SELECT EXIT

Nastepnie mozna wybrac i dostosowac nastepujace ustawienia zabezpieczen. Podsumowanie znajduje
sie w ponizszej tabeli:

Ustawienia
bezpieczeristwa
Automatyczna blokada = Gdy funkcja ta jest aktywna, klawiatura zostanie zablokowana po 30 sekundach
klawiatury bezczynnosci.
Ochrona PIN Gdy ochrona kodem PIN jest wtgczona, bedzie wymagane wprowadzenie kodu
przed zmiang jakichkolwiek ustawien trybu pracy lub przed wejsciem do menu.

Podsumowanie

(WATSON 4
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20.1.1 Ustawienia bezpieczenstwa > Automatyczna blokada
klawiatury

« Gdy funkcja ta jest aktywna, klawiatura zostanie zablokowana po 30 sekundach bezczynnosci.

e Gdy Auto Keypad Lock (Automatyczna blokada klawiatury) jest wigczona, wyswietlany jest
komunikat po nacisnieciu dowolnego klawisza.

e Przycisk STOP bedzie nadal dziatat, gdy wigczona jest funkcja Auto Keypad Lock.

Al
o Ikona ktédkil jest wySwietlana na ekranie gtéwnym, aby wskaza¢, ze Automatyczna blokada
klawiatury jest aktywna.

‘

WATSON-MARLOW
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MENU INFO

20.1.1.1 Aby wiaczy¢ funkcje automatycznej blokady klawiatury:

1. Podswietl opcje Auto Keypad Lock (Automatyczna blokada klawiatury).

2. Naciénij S

Wyswietlany jest symbol stanu J

SECURITY SETTINGS

Auto keypad lock
PIN protection

XN

DISABLE BACK

(WATSON 4
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20.1.1.2 Aby uzyskaé dostep do funkcji klawiatury:

1. Jednocze$nie nacisnij oba przyciski ==

KEYPAD LOCKED

Press both UNLOCK keys
simultaneously to enable
keypad control

UNLOCK UNLOCK

20.1.1.3 Aby wytaczy¢ funkcje automatycznej blokady klawiatury:

1. Podswietl opcje Auto Keypad Lock (Automatyczna blokada klawiatury).

2. Nacisnij =

Wyswietlany jest symbol stanu X

SECURITY SETTINGS
Auto keypad lock

xXX

PIN protection

ENABLE BACK

(WATSON 4
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20.1.2 Ustawienia bezpieczenstwa > Ochrona kodem PIN

e Gdy ochrona kodem PIN jest wtgczona, bedzie wymagane wprowadzenie kodu przed zmiang
jakichkolwiek ustawien trybu pracy lub przed wejsciem do menu.

e Po wprowadzeniu prawidtowego kodu PIN mozna uzyskac dostep do wszystkich opcji menu.

e Ochrona kodem PIN uaktywnia sie ponownie po 30 sekundach braku aktywnosci klawiatury.
20.1.2.1 Aktywuj ochrone kodem PIN:

1. Podswietl opcje PIN Protection (Ochrona kodem PIN).
2. Naciénij ENABLE] =

Wyswietlany jest symbol stanu J

Ochrona kodem PIN jest aktywna z 30-sekundowym opdznieniem.

SECURITY SETTINGS
Auto keypad lock

PIN protection J

20.1.2.2 Zdefiniuj czterocyfrowy kod PIN:

1. Za pomocg przyciskéw +/- wybierz kazda cyfre z przedziatu 0-9.

2. Za pomocg przycisku NI IRO 132\ Y @727 = przechodZ miedzy wprowadzanymi
cyframi.

Enter new 4 digit PIN:

(] __

The PIN will be required to
change all pump settings

NEXT DIGIT BACK

(WATSON 4
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3. Po wybraniu czwartej cyfry nacisnij [SNEI3:8 =

SECURITY SETTINGS

Enter new 4 digit PIN:

12 3[1]

The PIN will be required to
change all pump settings

ENTER BACK

4. Sprawdz, czy wprowadzony numer jest prawidtowy:

Nacisnij = aby zapisac PIN. Ochrona kodem PIN bedzie aktywna dopiero po 30
sekundach.

SECURITY SETTINGS

Confirm 4 digit PIN:

1234

Please confirm that the PIN
entered is correct

CONFIRM

CHANGE

Lub naci$nij CHANGE (ZMIEN), aby powréci¢ do wprowadzania kodu PIN. Naci$niecie przycisku HOME
lub MODE w dowolnym momencie przed potwierdzeniem kodu PIN réwniez spowoduje przerwanie

procesu.

(WATSON 4
MARLOW

SECURITY SETTINGS

PIN entry was incomplete

press ABORT to abort

ABORT BACK



20.1.2.3 Uzyj kodu PIN bezpieczenstwa, aby uzyskac dostep do pompy:

Wprowadz zapisany kod PIN, aby umozliwi¢ dostep
1. Za pomocg przyciskéw +/- wybierz kazdg cyfre z przedziatu 0-9.

2. Wybierz przycisk NESB GRS TN B, aby przetaczac sie pomiedzy
wprowadzanymi cyframi.

Jesli kod PIN jest prawidtowy, HMI wyswietli ekran gtéwny trybu.

i

WATSON-MARLOW
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- 200 o4 ml/min

MENU INFO

Jesli kod PIN jest nieprawidtowy, HMI wyswietli nastepujacy ekran.

SECURITY SETTINGS
Enter 4 digit PIN:

Incorrect PIN entry
Please try again.

RETRY BACK

20.1.2.4 Zapomniany kod PIN:

W celu uzyskania instrukcji resetowania kodu PIN nalezy skontaktowac sie z lokalnym
przedstawicielem firmy Watson-Marlow.

(WATSON J
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20.1.2.5 Wytaczenie ochrony kodem PIN:

1. Podswietl opcje PIN Protection

PARNASTEPNA CYFRA =

Wyswietlany jest symbol stanu X

SECURITY SETTINGS
Auto keypad lock

PIN protection x

DISABLE BACK

(WATSON 4
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21 HMI: Ustawienia ogolne

21.1 Przeglad ustawien ogdlnych

Dostep do ustawien ogélnych mozna uzyska¢ z MENU GEOWNEGO za pomocg przyciskow +/-.

MAIN MENU

Fluid level monitor
Security settings
General settings
MODE menu
Control settings
Help

SELECT EXIT

Menu General settings (Ustawienia ogdlne) zawiera nastepujgce podmenu:

Ustawienie ogéine Podsumowanie

Automatyczne ponowne Przywraca pompe do poprzedniego stanu/trybu pracy po utracie zasilania.
uruchomienie

Jednostki przeptywu Ustawia preferencje wyswietlania jednostek przeptywu.

Numer zasobu Zdefiniowany przez uzytkownika 10-cyfrowy numer alfanumeryczny, ktéry jest
rowniez wyswietlany na ekranie pomocy.

Etykieta pompy Zdefiniowana przez uzytkownika 20-cyfrowa etykieta alfanumeryczna wyswietlana
na pasku nagtéwka na ekranie gtéwnym.

Przywracanie ustawienn  Przywraca wszystkie domysine ustawienia pompy, w tym kalibracje i domysiny tryb
fabrycznych reczny.

Jezyk Ustawia jezyk wyswietlania pompy.
Aktualizacja przez USB  Stuzy do aktualizacji oprogramowania pompy.

Te ustawienia podrzedne zostaty wyjasnione w ponizszych podsekcjach.

(WATSON J
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21.1.1 Ustawienia og6élne > Automatyczne wznawianie pracy.

Pompa jest wyposazona w funkcje automatycznego wznawiania pracy. Po wigczeniu tej funkcji pompa
powraca do stanu pracy (trybu i predkosci), w ktorym znajdowata sie w momencie utraty zasilania.

Przyktadowe scenariusze pompowania z wykorzystaniem automatycznego wznawiania pracy:

Przed utratg zasilania Po utracie zasilania
Pompa pracuje w trybie recznym Kontynuuje prace z ta samg predkoscia.
Pompa pracuje w trybie analogowym Kontynuuje prace z proporcjonalng predkoscia do

wejscia analogowego.
Pompa pracuje w trybie stykowym « Dozowanie wznowione - przerwane dozowanie
zostanie zapamietane.
« Wszelkie impulsy zapisane w pamieci stykowej
przed utratg zasilania zostang zapamietane.

Impulsy otrzymane w trakcie utraty zasilania
zostang utracone.

Tryby sieciowe Zalezy od konfiguracji

Symbol ! zostanie wyswietlony w prawym gérnym rogu, gdy wtgczone jest automatyczne wznawianie
pracy, jak pokazano ponizej.

WATSON-MARLOW
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u 55006 ml/min

‘

MENU INFO

Po wigczeniu funkcja ! jest wyswietlana we wszystkich trybach jako ostrzezenie, ze pompa moze
uruchomi¢ sie w dowolnym momencie.

(WATSON J
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21.1.1.1 Korzystanie z automatycznego wznawiania pracy w poréwnaniu do
sterowania Start/Stop

W przypadku zastosowan, ktére wymagajg regularnego uruchamiania i zatrzymywania pompy, nalezy
zastosowac sterowanie START/STOP. Pompa nie jest przeznaczona do cyklicznego wtaczania
i wytaczania jako regularnej metody uruchamiania i zatrzymywania.

Nie nalezy wytgczac zasilania pompy, ani recznie, ani za pomoca funkcji automatycznego
wznawiania pracy. Spowoduje to skrdécenie okresu eksploatacji produktu.

21.1.1.2 Aby wybra¢ opcje automatycznego wznawiania pracy:

NETIIENABLE/DISABLE = aby wiaczy¢/wytgczy¢ automatyczne wznawianie pracy.

GENERAL SETTINGS

Auto restart J
Flow units rpm
Asset number

Pump label

Restore defaults

Language

USB update

DISABLE BACK

(WATSON 4
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21.1.2 Ustawienia ogélne > Jednostki przeptywu

Ustawienie wyswietlanych jednostek przeptywu dla wszystkich wskazan pompy.

1. Za pomocg przyciskéw +/- podswietl preferowang jednostke przeptywu.

2. SELECT(WYBIERZ) aby zapisac preferencje.

‘ Select flow units:

rpm
ml/min
ml/hr
1/min
I/hr
|/day
gph
gpd

SELECT BACK

(WATSON 4
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21.1.3 Ustawienia og6lne > Numer urzadzenia

Zdefiniowany przez uzytkownika 10-cyfrowy numer alfanumeryczny, ktéry jest réwniez wyswietlany na
ekranie pomocy.

Aby zdefiniowaé/edytowac numer urzgdzenia pompy:

1. Podswietl opcje Asset Number (Numer urzadzenia).

PASELECT (WYBIERZ) =

3. Za pomocg przyciskéw +/- podséwietl znaki do edycji 1.
Dostepne znaki: 0-9, A-Z i SPACJA.

GENERAL SETTINGS

Define asset number for pump:
(displayed on Help and Advice screen)

[123456789A

Use +/- keys to select
characters (10max)

FINISH NEXT
m Wszelkie wczesniej zdefiniowane numery urzadzen zostang
wyswietlone na ekranie, aby umozliwic ich edycje.
4. Wyl?(ierz = aby edytowac nastepny/poprzedni
znak.

Define asset number for pump:

(displayed on Help and Advice screen)
1E13456789A

Use +/- keys to select
characters (10max)

PREVIOUS NEXT

5. Wybierz [giNI& 3] = aby zapisac i powrdci¢ do menu General Settings (Ustawienia ogdine).

(WATSON J
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GENERAL SETTINGS

Define asset number for pump:
(displayed on Help and Advice screen)

123456789

Use +/- keys to select

characters (10max)

PREVIOUS FINISH

(WATSON 4
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21.1.4 Ustawienia og6lne > Etykieta pompy

Zdefiniowana przez uzytkownika 20-cyfrowa etykieta alfanumeryczna wyswietlana na pasku nagtéwka
ekranu gtéwnego w prawym rogu, jak pokazano ponizej.

‘

WATSON-MARLOW
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MENU INFO

Aby zdefiniowac/edytowac etykiete pompy:
1. Podswietl opcje Pump Label (Etykieta pompy).

yXlSELECT (WYBIERZ)| — |

GENERAL SETTINGS
Auto restart x
Flow units rpm

Asset number
Pump label

Restore defaults
Language
USB update

SELECT BACK

3. Za pomocg przyciskéw +/- podswietl znaki do edycji 1.

(WATSON 4
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Dostepne znaki: 0-9, A-Z i SPACJA.

PUMP LABEL

Define label for pump:

(shown at top of screen)
IIATSON-MARLOW

Use +/- keys to select

characters (20max)

FINISH NEXT

Wszelkie wczesniej zdefiniowane numery urzgdzeh zostang wyswietlone
na ekranie, aby umozliwi¢ ich edycje.

ZRYIIIgAN EXT/PREVIOUS (NASTEPNY/POPRZEDNI) =, aby edytowaé nastepny/poprzedni

znak.

PUMP LABEL

Define label for pump:

(shown at top of screen)
WIIrSON-MARLOW

Use +/- keys to select

characters (20max)

PREVIOUS NEXT

5. Wybierz OIS = aby zapisa¢ wpis i wréci¢ do menu GENERAL SETTINGS (USTAWIENIA
OGOLNE).

PUMP LABEL
Define label for pump:

(shown at top of screen)
IIATSON-MARLOW

Use +/- keys to select
characters (20max)

FINISH NEXT

(WATSON J
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21.1.5 Ustawienia og6lne>Przywro6¢€ ustawienia domysine

Przywraca wszystkie domysine ustawienia pompy, w tym kalibracje i domysiny tryb reczny.

WATSON
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21.1.6 Ustawienia ogélne > Jezyk

Ustawia jezyk wyswietlania pompy.
Aby zdefiniowa¢/edytowac jezyk wyswietlania:
1. Podswietl opcje Language (Jezyk).
2. FENEEy
3. Jesli pompa pracuje, wyswietlony zostanie ponizszy ekran. Zatrzymac pompe.

GENERAL SETTINGS

A The pump must be stopped

before changing the language.

STOP PUMP CANCEL

4. Za pomocg przyciskéw +/- pod$wietl wymagany jezyk.

SRSELECT (WYBIERZ) =

E

Espariol
Francais
Deutsch
Portugués
Italiano
Nederlands
22074
sh=¢l

6. ENECYRORGE A B, by kontynuowa.

WATSON
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Wszystkie teksty bedg teraz wyswietlane w wybranym jezyku.

Pumps

You have selected English.

CONFIRM REJECT

Aby anulowac:

7. Wybierz = aby wréci¢ do ekranu wyboru jezyka.

21.1.7 Ustawienia ogoélne (aktualizacja USB)

Jesli wymagana jest aktualizacja przez nosnik USB, nalezy skontaktowac sie z przedstawicielem Watson
Marlow w celu uzyskania szczeg6towych informacji.

IMPORTANT
Please insert USB update media.

Press CONFIRM to update

CONFIRM CANCEL

(WATSON 4
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22 HMI: Korzystanie z menu MODE

221 Przeglad menu trybow

Dostep do menu MODE mozna uzyska¢ z MENU GEOWNEGO za pomocg przyciskéw +/- lub za
pomocg przycisku MODE.

Korzystanie z MAIN MENU Uzywanie przycisku MODE

MAIN MENU

Fluid level monitor
Security settings
General settings
MODE menu
Control settings
Help

MARLOW

SELECT EXIT

Menu MODE zawiera nastepujace podmenu 1.

Przycisk trybu Podsumowanie Wyjatek modelu
Manual Umozliwia reczng obstuge pompy Pompe mozna réwniez obstugiwac
(Start/Stop/Speed). Jesli podczas pracy pompy przez wejscie Start/Stop
wybrany zostanie TRYB reczny, pompa zostanie
zatrzymana.
Kalibracja przeptywu Natezenie przeptywu jest skalibrowane do WSZYSTKIE MODELE
pompy
Analogowy 4-20 mA | Predkos¢ pompy jest kontrolowana przez sygnat Tylko Universal i Universal+
analogowy
Tryb stykowy Pompa odmierzy okreslong dawke ptynu po Tylko modele Universal
odebraniu sygnatu zewnetrznego lub nacisnieciu i Universal+
przez operatora zielonego przycisku START.

PROFIBUS Umozliwia wymiane danych Tylko PROFIBUS
Ethernet/IP Umozliwia wymiane danych Tylko EtherNet/IP
PROFINET Umozliwia wymiane danych Tylko PROFINET
Odzysk ptynu Umozliwia prace pompy w odwrotnym kierunku Wszystkie modele

w celu odzyskania ptynu z przewodu ttocznego.

(WATSON 4
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W Nie wszystkie podmenu MODE sg dostepne we wszystkich modelach.

WATSON
MARLOW



22.1.1 ZMIANA TRYBU>Reczny

Tryb reczny jest trybem domysinym. Tryb reczny umozliwia obstuge napedu z poziomu interfejsu HMI.
W tym trybie predkos¢ napedu moze by¢ ustawiana z klawiatury, a naped uruchamiany
i zatrzymywany z klawiatury.

Jesli podczas pracy pompy wybrany zostanie TRYB reczny, pompa zostanie zatrzymana.
22.1.1.1 Aby uzyskaé dostep do trybu recznego:

W menu Mode
1. Za pomocg przyciskéw +/- podswietl opcje Manual.

CHANGE MODE

Flow calibration
Analog 4-20mA
Contact

Fluid recovery
PROFIBUS
BACK

SELECT

2. Nacis$nij ey = zostanie wyswietlony ekran gtéwny Manual.

i

WATSON-MARLOW
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MENU INFO

Wiecej informacji znajduje sie na ekranie gtdwnym w "4.9.2 Ekran HOME" on page 41.
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22.1.1.2 Uruchamianie i zatrzymywanie pompy

Pompe mozna zatrzymac lub uruchomi¢ za pomoca odpowiedniego przycisku STOP lub START.

MARLOW

Pozycja Nazwa Podsumowanie
1 STOP Przycisk zatrzyma pompe.
2 START Przycisk

« Uruchamiania pompy z ustawiong predkoscia
w trybie recznym lub podczas kalibracji
przeptywu.

« Dostarczania dawki stykowej w trybie
CONTACT.
We wszystkich innych trybach sterowania przycisk ten
nie uruchamia pompy.

22.1.1.3 Zmiana predkosci pompy w TRYBIE recznym
Predko$¢ pompy zmienia sie za pomoca:
22.1.1.3.1 Klawisze w gore i w dét

Legenda Czynnos¢

o W przypadku przytrzymania predko$¢ nastawy wzrasta przy uzyciu szybkiego

Nacisnij przycisk strzatki w gére, aby zwiekszy¢ predkos¢ zadang napedu o 0,1 obr./min.
przewijania.

(WATSON J
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Legenda Czynnos¢

E Nacisnij przycisk strzatki w dét, aby zmniejszy¢ predko$¢ zadang napedu o 0,1 obr./min.

e W przypadku przytrzymania predko$¢ nastawy zmniejsza sie przy uzyciu szybkiego
przewijania.

22.1.1.3.2 Przycisk MAX

Po nacisnieciu i przytrzymaniu przycisku MAX pompa bedzie pracowac przy nizszej z dwoch wartosci
granicznych:

o Ustawienie ograniczenia predkosci
o Maksymalna predkos¢ pompy (ustawiona przez RFID gtowicy pompy)

Funkcja jest przydatna do zalewania pompy.

MARLOW

Podczas dziatania wyswietlany jest niebieski ekran, ktéry pokazuje:
o dostarczana objetos$¢ w czasie rzeczywistym
e czas pracy w sekundach przy przytrzymaniu przycisku MAX.

2 WATSON-MARLOW

RELEASE MAX TO END
Volume pumped:

« 123.4 .

Time elapsed: 3s

(WATSON 4
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22.1.2 ZMIANA TRYBU>Kalibracja przeptywu

Nalezy przeprowadzi¢ kalibracje przeptywu:

Patrz "11.3.2 HMI - Kalibracja natezenia przeptywu pompy: Menu MODE > Kalibracja przeptywu" on

po pierwszej instalacji gtowicy pompy i toru przeptywu ptynu
po konserwagji

po wymianie gtowicy pompy

po wymianie ptynu technologicznego

po wymianie wszelkich rur przytgczeniowych

okresowo w celu zachowania doktadnosci.

page 74

22.1.3

i Universal+)

Patrz "14.4.1 ZMIANA TRYBU >Analogowy 4-20 mA " on page 114

22.1.4 ZMIANA TRYBU>Tryb stykowy (modele: Universal

i Universal+)

Patrz "14.4.2 ZMIANA TRYBU > Tryb stykowy" on page 121

WATSON
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22.1.5 ZMIANA TRYBU>Odzyskiwanie ptynu

Tryb odzyskiwania ptynu umozliwia prace pompy w trybie odwrotnym w celu odzyskania ptynu
z przewodu ttocznego. Operacja ta stosowana jest gtéwnie podczas czynnosci konserwacyjnych. Tryb
ten jest dostepny we wszystkich modelach.

Odzyskiwanie ptynu moze by¢ wykonywane recznie lub przy uzyciu sygnatéw analogowych (tylko
modele Universal i Universal+). Pompa bedzie pracowac na biegu wstecznym z okreslong predkoscia
proporcjonalng do wartosci prgdu wejsciowego 4-20 mA przytozonego do skonfigurowanego styku.

Zdalnego odzyskiwania ptynu nie nalezy stosowa¢ do masowego przemieszczania ptynu.

22.1.5.1 Odzysk ptynu: Praca reczna

1. Zatrzymaé pompe.

2. Nacisnij przycisk MODE, za pomocg przyciskéw +/- podswietl opcje Fluid Recovery Menu
(Menu odzyskiwania ptynu).

3. Naciénij =

CHANGE MODE

O
Manual

Flow calibration
Analog 4-20mA
Contact

Fluid recovery
PROFIBUS
BACK

SELECT SETTINGS

4. Zostanie wtedy wyswietlona instrukcja. Pojawi sie ostrzezenie, aby upewni¢ sie, czy
konstrukcja systemu pozwala na odwrécony przeptyw. Jezeli w torze przeptywu zainstalowane
sg zawory jednokierunkowe, woéwczas przeptyw wsteczny nie bedzie dziatat i pompa bedzie
wytwarzaé nadmierne ci$nienie w orurowaniu.

WATSON
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‘

WARNING!
Ensure system valves permit reverse flow

Hold down RECOVER key to recover fluid from injection lines

RECOVER CANCEL

5. Nacisnij i przytrzymaj [4&e)V3x = aby uruchomi¢ pompe na biegu wstecznym i odzyskac
ptyn.

Gdy wcisniety jest przycisk [@OMEN, wyswietlany jest ponizszy ekran. Objeto$¢ odzyskanego ptynu
i czas, jaki uptynat, zwiekszg sie.

R WATSON-MARLOW

RELEASE RECOVER TO STOP
Volume pumped:

© 1234.

Time elapsed:

RECOVER

6. Pus¢ przycisk = aby zatrzymac bieg wsteczny pompy.

22.1.5.2 0Odzysk ptynu: Sterowanie analogowe (modele: Universal
i Universal+)

Aby uruchomi¢ pompe w kierunku wstecznym i odzyska¢ ptyn automatycznie w trybie analogowym 4-
20 mA:

_—

. Nacisnij przycisk MODE .

. Za pomoca przyciskéw +/- podswietl Fluid Recovery (Odzyskiwanie ptynu).

2
eMSETTINGS (USTAWIENIA] =
RN ABLE (WEACZ)| =

WATSON
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5.

FLUID RECOVERY SETTINGS

Remote fluid recovery

Remote fluid recovery is

currently disabled in
Analog 4-20mA mode.

ENABLE BACK

Po wigczeniu zdalne odzyskiwanie ptynu jest gotowe do pracy.

G WATSON-MARLOW

RELEASE MAX TO END
Volume pumped:

« 123.4 .

Time elapsed: 3s

Zdalne odzyskiwanie ptynu musi odbywac sie w nastepujacej kolejnosci:
1.

2.
3.
4.
5.
6.
7.
8.

Skonfigurowac wejscie dla ,zdalnego odzyskiwania ptynu”.

Zastosowac zdalny sygnat zatrzymania.

Zastosowac wejscie zdalnego odzyskiwania ptynu.

Odtaczy¢ sygnat zdalnego zatrzymania.

Przytozy¢ prad 4-20 mA do wejscia analogowego (1). Spowoduje to uruchomienie pompy.
Zastosowac sygnat zdalnego zatrzymania, gdy odzyskana zostanie wystarczajgca ilos¢ ptynu.
Usungc zdalne wejscie odzyskiwania ptynu.

Usungc zdalne zatrzymanie.

WATSON
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22.1.6 ZMIANA TRYBU>PROFIBUS (model: PROFIBUS)

Patrz "15.4.1 Procedura: Wybieranie i wtgczanie PROFIBUS" on page 155

22.1.7 ZMIANA TRYBU>EtherNet/IP (model: EtherNet/IP)

Patrz "16.3.1 Procedura: Wybra¢ tryb EtherNet/IP za pomocg HML" on page 169

22.1.8 ZMIANA TRYBU>PROFINET (model: PROFINET)

Patrz "17.3.1 Procedura: Wybrac tryb PROFINET za pomocg HML." on page 184

WATSON
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23 HMI: Menu ustawien sterowania

23.1 Przeglad ustawien sterowania

Dostep do ustawien sterowania mozna uzyska¢ z MENU GEOWNEGO za pomocg przyciskow +/-,

MAIN MENU
Fluid level monitor

Security settings
General settings

MODE menu

Control settings

SELECT EXIT

Ustawienia sterowania zawierajg nastepujgce podmenu 1.

Ustawienie

Ograniczenie predkosci

Zerowanie licznika godzin
pracy
Zerowanie licznika objetosci
Licznik obrotéw

Konfiguracja wejs¢
Konfiguracja wyjs¢
Konfiguracja wyjs¢ > Wyjscie
4-20 mA

Wspotczynnik skalowania
Masa ptywajaca

WATSON
MARLOW

Czynnos¢

Zdefiniowane przez uzytkownika ograniczenie
maksymalnej predkosci pompy
Zeruje licznik godzin pracy

Zeruje licznik objetosci
Umozliwia uzytkownikowi ustawienie pompy tak, aby
wskazywata, kiedy gtowica pompy jest bliska
osiggniecia maksymalnej liczby obrotéw.
Umozliwia uzytkownikowi wybor i konfiguracje wejs¢

Umozliwia uzytkownikowi zdefiniowanie funkg;ji
kazdego wyjscia
Wybierz petng skale wejscia 4-20 mA lub dopasuj
skalowanie wejscia do wejscia 4-20 mA
Pomnozenie predkosci przez wybrang wartos$¢
Pojedynczy sygnat 4-20 mA moze by¢ podtgczony do
dwéch lub wigkszej liczby pomp potgczonych
szeregowo. Umozliwitoby to sterowanie obiema
pompami za pomocg jednego sygnatu wejsciowego,
przy czym w przypadku awarii lub wytaczenia jednej
z pomp, sygnat sterujacy odebrataby inna pompa.

Uwagi

Wszystkie modele

Wszystkie modele

Wszystkie modele
Wszystkie modele

Modele Manual, Universal
i Universal+

Modele Universal
i Universal+

Tylko Universal+

Universal i Universal+

Universal i Universal+



:JWAGA Nie wszystkie ustawienia sterowania sg dostepne we wszystkich modelach.

23.1.1 Ustawienia sterowania > Ograniczenie predkosci

Mozna zmieni¢ limit maksymalnej predkosci gtowicy pompy. Ta granica jest zalezna od gtowicy
pompy, ktéra jest zamontowana na jednostce napedowej. Ograniczenie predkosci bedzie
zastosowane do wszystkich trybéw pracy.

Predkosé
Opis maksymalna
(obr./min)
Gtowica pompy ReNu 150 Santoprene / PFPE 7 bar (102 psi) 130
Gtowica pompy ReNu 300 Santoprene / PFPE 5 bar (73 psi) 160
Gtowica pompy 300 SEBS / PFPE 4 bar (58 psi) 135
Gtowica pompy ReNu 600 Santoprene / PFPE 2,5 bara (36 psi) 170

23.1.1.1  Wplyw na profil 4-20 mA (model: Universal, Universal+)

Zastosowane ograniczenie predkosci automatycznie przeskalowuje analogowa odpowiedz w uktadzie
sterowania predkoscia. Przyktad pokazano ponizej:

120

100

obr./min obr./min

40

20

45678 91011121314151617181920 45678 91011121314151617181920

mA mA

-niebieska linia Skalibrowany profil 4-20 mA oparty na ograniczeniu predkosci do 125 obr./min.
zielona linia Ograniczenie predkosci do 75 obr./min ustawione przez uzytkownika

Ponownie skalibrowany profil 4-20 mA oparty na ograniczeniu predkosci do
B fioletowa linia . yp party g9 pre
75 obr./min

(WATSON 4
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23.1.1.2 Aby zmieni¢ maksymalne ograniczenie predkosci:

1. Podswietl opcje Speed Limit (Ograniczenie predkosci).

CONTROL SETTINGS

Reset run hours 12 hrs
Reset volume counter 51
Revolution counter

Configure inputs

Configure outputs

Sensors settings

Scaling factor

Floating ground

2. Naciénij Fey .

3. Za pomocg przyciskéw +/- dostosuj wartosc.

4. Wybierz §Suge) = aby zapisa¢ nowg wartos¢. To ograniczenie predkosci bedzie stosowane
do wszystkich trybdéw pracy

SPEED LIMIT

Please enter a maximum
speed limit if required,
use +/-and SELECT.

SELECT CANCEL

WATSON
MARLOW



23.1.2 Ustawienia sterowania > Zerowanie godzin pracy

23.1.2.1 Aby wyswietli¢ licznik godzin pracy:
Wybierz Info na ekranie HOME.

23.1.2.2 Aby wyzerowac licznik godzin pracy:

1. Podswietl opcje Reset Run Hours (Resetuj godz. pracy).
2. Naciénij FiRey .

Speed limit 125.0 rpm
Reset run hours 12 hrs
Reset volume counter 5l

Revolution counter
Configure inputs
Configure outputs
Sensors settings
Scaling factor
Floating ground

SELECT BACK

3. Wybierz {3531 = i zostanie wyswietlony nastepujacy ekran.

RESET RUN HOURS

A Are you sure you want

to reset the run hours?

RESET CANCEL

4. Wybierz 3531 = aby kontynuowac.

WATSON
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23.1.3

23.1.3.1

Ustawienia sterowania > Zerowanie licznika objetosci

Aby wyswietli¢ licznik objetosci:

Wybierz Info na ekranie HOME.

23.1.3.2 Aby wyzerowac licznik objetosci:

1. Podswietl opcje Reset Volume Counter (Resetuj licznik objetosci).

2. Naciénij =

Speed limit 125.0 rpm
12 hrs

Reset volume counter 5l

CONTROL SETTINGS

Reset run hours

Revolution counter
Configure inputs
Configure outputs
Sensors settings
Scaling factor

Floating ground

SELECT BACK

3. Wybierz {353 = i zostanie wysSwietlony nastepujacy ekran.

RESET VOLUME COUNTER

Are you sure you want

to reset the volume counter?

RESET CANCEL

4. Wybierz 33531 = aby kontynuowac.

WATSON
MARLOW



23.1.4 Licznik obrotow

Licznik obrotéw jest funkcjg dostepng we wszystkich modelach, ktéra pozwala uzytkownikowi ustawic
liczbe obrotéw, przy ktérej chciatby otrzymadé ostrzezenie o koniecznosci wymiany gtowicy pompy,
zanim osiggnie ona koniec okresu eksploatacji.

Pasek wskaznika licznika obrotéw jest wyswietlany na ekranie INFO, gdy ta funkcja jest wigczona.
Pasek wskaznika jest caty w kolorze zielonym:

Licznik obrotéw wigczony Licznik obrotow nie jest wigczony

A

Flow calibration 7.50ml/rev
Run hours 16hrs
Volume counter 54.11

Fluid level 5l

%4

Flow calibration 7.50ml/rev
Run hours 16hrs
Volume counter 54.11

Fluid level sl

Speed 30.0rpm
Pumphead type 0M3,7800.PFP
Tube material Santoprene

Flowrate s

Speed 30.0rpm
Pumphead type 0M3.7800.PFP
Tube material Santoprene

Flowrate e
g — LN e

Revolution counter Revolution counter

MENU INFO MENU INFO

W miare wykonywania obrotéw gtowicy pompy pasek zmniejsza sie do momentu wykonania 80%
obrotéw. W tym momencie pasek zmieni kolor na czerwony i pojawi sie nastepujacy ekran:

REVOLUTION WARNING

A

The pumphead has reached 80%
of its life. Pumphead should

be replaced soon.

IGNORE STOP PUMP

WATSON
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Gdy gtowica pompy osiggnie ustawiong przez uzytkownika liczbe obrotéw (100% wykorzystania),
wyswietlony zostanie nastepujgcy ekran:

REVOLUTION WARNING

A

The pumphead has reached 100%
of its life. Pumphead should

be replaced now.

IGNORE STOP PUMP

W obu przypadkach powyzszego czerwonego ekranu pompa bedzie nadal dziata¢. Zatrzyma sie tylko
po nacisnieciu przycisku ekranowego STOP PUMP (ZATRZYMAJ POMPE).

23.1.4.1 Aby wybrac¢ licznik obrotéw:

1. Podswietl opcje Revolution Counter (Licznik obrotéw) w menu ustawien sterowania.

2. Nacisnij =

CONTROL SETTINGS
Reset run hours 12 hrs
Reset volume counter 5l

Revolution counter
Configure inputs
Configure outputs
Sensors settings
Scaling factor
Floating ground

SELECT BACK

(WATSON 4
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23.1.4.2 Aby wiaczyé: Alarm licznika obrotéw:

1. Za pomocg przyciskéw +/- podswietl opcje Enable revolution counter alarm (Wiacz alarm
licznika obrotéw).

2. Nacisnij =

REVOLUTION COUNTER

Enable revolution counter alarm

Configure revolution counter alarm

Revolution counter

ENABLE EXIT

23.1.4.3 Aby skonfigurowac: Alarm licznika obrotéw:

1. Za pomocg przyciskéw +/- podswietl opcje Configure revolution counter alarm
(Konfiguracja alarmu licznika obrotéw).

2. Naciénij SiRey =

Disable revolution counter alarm
Configure revolution counter alarm

Revolution counter

SELECT EXIT

(WATSON 4
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Wyswietlony zostanie ekran ustawienn maksymalnego limitu liczby obrotéw.

REVOLUTION COUNTER

Enter maximum number of revolutions for pumphead.

Use +/- keys to select

1,000,000

SELECT CANCEL

3. Za pomocg przyciskow +/-, pods$wietl znaki do edycji. Dostepne znaki: 0-9

ZRYIIEIoAN EXT/PREVIOUS (NASTEPNY/POPRZEDNI) = aby edytowaé nastepny/poprzedni

znak.

5. Za pomocg przyciskéw +/-, pods$wietl znaki do edycji. Dostepne znaki: 0-9

6. Nacisnij @S5 = aby zapisa¢ ustawiong wartos¢.
23.1.4.4 Aby zresetowac: Licznik obrotéw:

1. Za pomocg przyciskéw +/- pod$wietl opcje Reset revolution counter (Zresetuj licznik
obrotéw).

2. Nacisnij = aby zresetowac do zera.
23.1.4.5 Aby wytaczyé: Alarm licznika obrotéw:

1. Za pomocg przyciskéw +/- pod$wietl opcje Disable revolution counter alarm (Wytagcz alarm
licznika obrotow).

2. Naciénij Iy .

REVOLUTION COUNTER
Disable revolution counter alarm

Configure revolution counter alarm

Revolution counter

DISABLE 3.4

(WATSON 4
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23.1.5 Ustawienia sterowania > Konfiguracja wejs¢

Patrz "14.4.3 Ustawienia sterowania > Konfiguracja wejs¢" on page 125

23.1.6 Ustawienia sterowania > Konfiguracja wyjs¢

Patrz "14.4.4 Ustawienia sterowania > Konfiguracja wyj$¢" on page 131

23.1.7 Ustawienia sterowania > Ustawienia skalowania

Patrz "14.4.5 Ustawienia sterowania > Wspotczynnik skalowania" on page 135

23.1.8 Ustawienia sterowania > Masa ptywajaca

Patrz "14.4.6 Ustawienia sterowania > Masa ptywajgca" on page 138
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24 Zasada dziatania

24.1 Lista kontrolna przed obstuga

Upewnic sie, ze pompa zostata prawidtowo zainstalowana: Przeprowadzi¢ nastepujgce kontrole przed
uruchomieniem, aby upewnic sie, ze:

e Osoba odpowiedzialna zainstalowata pompe zgodnie ze wszystkimi rozdziatami dotyczgcymi
instalacji.

e Osoba odpowiedzialna przeprowadzita szkolenie w zakresie automatycznej obstugi pompy
przez system sterowania we wszystkich trybach pracy pompy.

o Kabel zasilajacy nie jest uszkodzony

o Urzadzenie odtgczajgce zasilanie elektryczne jest tatwo dostepne i tatwe w obstudze w celu
odtaczenia zasilania elektrycznego w razie potrzeby.

e Zainstalowane przewody sterujgce nie sg uszkodzone.
o Nie ma wyciekdéw ptynu z zadnego zatgcza toru przeptywu ptynu.
o Jezyk pompy zostat prawidtowo ustawiony.

Jesli wystapi problem z ktérymkolwiek z elementéw listy kontrolnej przed instalacja, nie uruchamiad
pompy i zleci¢ jej wycofanie z eksploatacji do czasu rozwigzania problemu.

(WATSON J
MARLOW



24.2 Bezpieczenstwo

24.21 Zagrozenia, ktére mogag wystapi¢ podczas pracy

Podczas pracy pompy mogg wystgpi¢ nastepujgce zagrozenia.

24.2.1.1 Ryzyko poparzen

UWAGA

Niebezpieczenistwo obrazen z powodu oparzeh. Zewnetrzna cze$¢ pompy moze sie
nagrzewac podczas pracy. Zatrzymac pompe i pozwoli¢ jej ostygng¢ przed obstuga.

24.2.1.2 Nieoczekiwane zalgczenie

Wszystkie modele pomp mogg pracowac automatycznie w odpowiedzi na uktadu sterowania lub
dzieki wkaczonej funkcji automatycznego wznawiania pracy (uruchomienie po przerwie w zasilaniu).

To oczekiwane zachowanie jest sygnalizowane jako ostrzezenie na ekranie za pomoca symbolu !, jak
pokazano na ponizszej ilustracji.

WATSON-MARLOW
2PsI |
INPUT: 19.8 mA .

u 55006 ml/min

MENU INFO

(WATSON J
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24.2.1.3 Granice pracy - praca na sucho

Pompa moze pracowac na sucho przez krotkie okresy czasu, np. podczas zalewnia (pecherzyki
powietrza) lub gdy wystepuje ptyn z poduszkami gazu.

Niebezpieczenstwo uszkodzenia pompy lub gtowicy pompy. Glowica pompy nie jest przeznaczona do pracy
na sucho przez dtuzszy czas. Praca na sucho powoduje wytwarzanie nadmiernego ciepta. Nie uruchamiac
pompy na sucho przez dtuzszy czas.

24.3 Obstuga pompy

Ponizsze operacje zostaty wyjasnione w tej sekcji po przegladzie interfejsu HMI.
o Wigczanie i wytgczanie pompy w kolejnych cyklach zasilania od pierwszej instalacji.
e Zmiana TRYBU pompy
e Uruchamianie i zatrzymywanie pompy
e Zmiana predkosci pompy w TRYBIE recznym
o Uzywanie przycisku MAX w trybie recznym

24.3.1 Korzystanie z interfejsu HMI do obstugi

Przeglad interfejsu HMI do obstugi pompy mozna znalez¢ w "4.9 Przeglad HMI" on page 39.

24.3.2 Wiaczanie pompy w kolejnych cyklach zasilania po
instalacji

Pierwsze uruchomienie wymaga ustawienia jezyka. Kolejne sekwencje wigczania wyswietlajg ekran
gtéwny. Podczas tej sekwencji maja miejsce nastepujgce czynnosci:

1. Pompa przeprowadza test poczatkowy w celu sprawdzenia prawidtowosci funkcjonowania
pamieci i sprzetu.

2. Usterki wyswietlajg kody bteddw, jesli sg obecne.
3. Logo Watson-Marlow Pumps wyswietlane przez trzy sekundy.

4. Wyswietlony ekran gtowny.
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24.3.3 Zmiana TRYBU pracy pompy

Aby zmieni¢ TRYB pompy, nalezy wej$¢ do menu MODE z poziomu MAIN MENU za pomocga
przyciskéw +/- lub za pomocga przycisku MODE.

Korzystanie z MAIN MENU Uzywanie przycisku MODE

MAIN MENU

Fluid level monitor
Security settings
General settings
MODE menu
Control settings

Help

Wcisngc przycisk Select, aby wybra¢ TRYB pracy z menu trybdw.

CHANGE MODE

Flow calibration

Analog 4-20mA
Contact

Fluid recovery
PROFIBUS
BACK

SELECT

WATSON
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24.3.4 Uruchamianie i zatrzymywanie pompy

Pompe mozna zatrzymac lub uruchomi¢ za pomocg odpowiedniego przycisku STOP lub START.

MARLOW

Pozycja Nazwa Podsumowanie
1 STOP Przycisk zatrzyma pompe.
2 START Przycisk

« Uruchamiania pompy z ustawiong predkoscig
w trybie recznym lub podczas kalibracji
przeptywu.

« Dostarczania dawki stykowej w trybie
CONTACT.

We wszystkich innych trybach sterowania przycisk ten
nie uruchamia pompy.

(WATSON J
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24.3.4.1 Ekrany przerwania recznego

Jesli na klawiaturze zostanie nacisniety ,STOP” podczas pracy pompy, naped zostanie zatrzymany
i wySwietlone zostang nastepujgce komunikaty w zaleznosci od trybu:

Ekran recznego przerwania Warunek Sugerowane dziatanie
RANUALINTERR L] Sterowanie w trybie Nacisng¢ MANUAL, aby zmienic tryb lub
RS analogowym 4- ANALOG, aby powréci¢ do zdalnego
20 mA przerwane sterowania.
A przyciskiem STOP

Analog mode 4-20mA control
has been interrupted by STOP key.

Press MANUAL to change mode
or ANALOG to return to remote control.

ANALOG MANUAL
RO ST RRUE] Sterowanie w trybie Nacisng¢ MANUAL, aby zmienic tryb lub
) PROFIBUS PROFIBUS, aby powréci¢ do zdalnego
przerwane sterowania.
A przyciskiem STOP
PROFIBUS mode control
has been interrupted by STOP key.
Press MANUAL to change mode
or PROFIBUS to return to remote control.
PROFIBUS MANUAL
MANUAINTERRUE] Sterowanie w trybie Nacisng¢ MANUAL, aby zmienic tryb lub
S e PROFINET PROFINET, aby powrdci¢ do zdalnego
przerwane sterowania.
A przyciskiem STOP
PROFINET mode control
has been interrupted by STOP key.
Press MANUAL to change mode
or PROFINET to return to remote control.
PROFINET MANUAL
DESAL TR Sterowanie w trybie Nacisng¢ MANUAL, aby zmienic tryb lub
] EtherNet/IP EtherNet/IP, aby powréci¢ do zdalnego
przerwane sterowania.
A przyciskiem STOP

EtherNet/IP mode control
has been interrupted by STOP key.

Press MANUAL to change mode
or ETHERNET/IP to return to remote control.

ETHERNET/IP MANUAL

(WATSON J
MARLOW



Ekran recznego przerwania Warunek Sugerowane dziatanie

MANUAL INTERRUPT Sterowanie w trybie Nacisngé MANUAL, aby zmieni¢ tryb lub
Pump stopped. CONTACT CONTACT, aby powréci¢ do zdalnego
g przerwane sterowania.
przyciskiem STOP

Contact mode control
has been interrupted by STOP key.

Press MANUAL to change mode
or CONTACT to return to remote control.

CONTACT MANUAL

24.3.4.2 Zmiana predkosci pompy w TRYBIE recznym
Predkos$¢ pompy zmienia sie za pomoca:
24.3.4.2.1 Klawisze w gére i w doét

Legenda Czynnos¢

Nacisnij przycisk strzatki w gore, aby zwiekszy¢ predkos¢ zadana napedu o 0,1 obr./min.
« W przypadku przytrzymania predko$¢ nastawy wzrasta przy uzyciu szybkiego
przewijania.
E Nacisnij przycisk strzatki w dét, aby zmniejszy¢ predko$¢ zadang napedu o 0,1 obr./min.

e W przypadku przytrzymania predko$¢ nastawy zmniejsza sie przy uzyciu szybkiego
przewijania.

(WATSON J
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24.3.4.2.2 Przycisk MAX

Po nacidnieciu i przytrzymaniu przycisku MAX pompa bedzie pracowaé na nizszym z dwoch limitéw:
« Ustawienie ograniczenia predkosci
« Maksymalna predkos¢ pompy (ustawiona przez RFID gtowicy pompy)

Funkcja jest przydatna do zalewania pompy.

MARLOW

Podczas dziatania wyswietlany jest niebieski ekran, ktéry pokazuje:
« dostarczang objetos¢ w czasie rzeczywistym
e czas pracy w sekundach przy przytrzymaniu przycisku MAX.

2 WATSON-MARLOW

RELEASE MAX TO END
Volume pumped:

< 123.4 .

Time elapsed:
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25 Czyszczenie

25.1 Przeglad

Watson-Marlow potwierdza, ze Swieza woda jest kompatybilna ze wszystkimi odstonietymi
powierzchniami pompy. Zadne inne $rodki czyszczace ani chemikalia nie sg dopuszczone do uzytku.

Osoba odpowiedzialna musi:

o Przeprowadzi¢ ocene ryzyka, aby zatwierdzi¢ Swiezg wode jako odpowiedni $rodek czyszczacy.

Wzig¢ pod uwage potencjalng kompatybilnos¢ z:

o chemikaliami technologicznymi,

o pozostatosciami lub innymi materiatami osadzajgcymi sie na powierzchniach pompy
i w obszarze instalacji.

o Utworzyc specjalng procedure uzytkowg, positkujgc sie podang ponizej procedura ogdlna.

25.2 0Ogodlna procedura orientacyjna

1.

Zatrzymaé pompe.

2. Odizolowa¢ od Zrddta zasilania.

Wyczysci¢ pompe, przecierajgc wszystkie odstoniete powierzchnie suchg szmatkg lub szmatka
zwilzong wodg (zgodnie z zatwierdzeniem). Powtarza¢ do momentu usuniecia wszystkich
pozostatosci.

4. Pozwoli¢, aby pozostata woda odparowata z powierzchni.

Podtgczy¢ z powrotem zasilanie.

6. Ponownie uruchomi¢ pompe.

Jesli po czyszczeniu pompa nie dziata zgodnie z przeznaczeniem:

. Zatrzymac pompe.

2. Odizolowa¢ zasilanie.

3. Poinstruowa¢ odpowiedzialng osobe, aby wycofata pompe z eksploatacji.
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26 Konserwacja

26.1 Wymienne gtowice pompy

Nazwa Numer katalogowy
ReNu 150 Santoprene 0M3.6200.PFP
ReNu 300 Santoprene 0M3.7200.PFP
ReNu 300 SEBS 0M3.7800.PFP
ReNu 600 Santoprene 0M3.8200.PFP
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26.2 Akcesoria zamienne

Element Kod produktu
Ztagcze ptynu Qdos H-FLO (ztgcze hydrauliczne), PVC-U 3/4" NPT (F) 0M9.601H.U03 1
Zt3cze Qdos H-FLO (ztgcze hydrauliczne), PVC-U RP 3/4" 0M9.601R.U03 1
Kotnierz przytagczeniowy Qdos H-FLO, PVC-U 25 mm 0M9.601R.UOE 1
Kabel sterujgcy Qdos H-FLO - kabel prosty F General I/0 M12A 8W, dtugos¢ 3 m 0M9.603Z.0CF 2
(10 ft), nieekranowany 24AWG
Kabel sterujacy Qdos do modelu Manual, 5-pinowa z6tta wktadka M12A, dtugos¢ 3 0M9.203Y.000 3
m (10 ft)
Wtyczka zakonczenia magistrali Profibus M12B 4W meska O0M9.603W.0EN
Zestaw czujnika ciSnienia Qdos H-FLO OM9.605K.FTA 4
Zestaw czujnikéw cisnienia Qdos H-FLO - wersja dtawika U i U+ OM9.605K.FTT 4

(WA XYWl Ztacze ptynu i kotnierze przytgczeniowe sg dostarczane jako para (2
sztuki).

(A7 \X Y WA Przewdd sterujgcy M12 8W (8-zytowy) jest przeznaczony wytgcznie
do modeli Universal/Universal+.

Kabel sterujgcy do uzytku z modelem Manual jest wyposazony w 5-
AT WP stykowe zenskie ztgcze M12. To 5-stykowe ztgcze podigcza sie do
meskiego 4-stykowego ztgcza M12 modelu Manual. Piaty pin
(Srodkowy) nie jest uzywany.

AT XYWl Zestaw czujnikdw ciSnienia bedzie dostepny w sprzedazy w
2. kwartale 2024 roku. Zestaw zawiera odpowiedni kabel sterujgcy.

Nie nalezy montowac¢ zadnych urzgdzen ani akcesoriéw innych niz zatwierdzone przez Watson-Marlow
lub okreslone w niniejszej instrukgji.

(WATSON 4
MARLOW



26.3 Konserwacja elektryczna

26.3.1 Konserwacja napedu

W napedzie nie ma czesci wymienialnych ani podlegajacych serwisowaniu. Jezeli naped pompy jest
uszkodzony, nalezy wycofa¢ pompe z eksploatacji i skontaktowac sie z przedstawicielem firmy Watson-
Marlow w celu omoéwienia sposobu naprawy lub wymiany pompy.

Nie nalezy prébowaé zdejmowac obudowy pompy w celu sprawdzenia wewnetrznych czesci
w napedzie. Nie podejmowac préb naprawy ani wymiany jakiejkolwiek czesci napedu.

26.3.2 Wymiana kabla zasilajagcego

Pompy qdos nie posiadajg odtgczanych kabli zasilajacych. Jezeli kabel zasilajgcy ulegnie uszkodzeniu,
nalezy wytgczy¢ pompe z eksploatacji i skontaktowac sie z przedstawicielem firmy Watson-Marlow
w celu omoéwienia sposobu naprawy pompy.

Nie wolno podejmowac préby wymiany ani naprawy kabla zasilajgcego. Wymég ten ma na celu
ochrone przed nieodpowiednimi kablami znamionowymi lub nieprawidtowg polaryzacjg okablowania.

26.3.3 Wymiana bezpiecznikéw

26.3.3.1 Bezpiecznik napedu: Wewnetrzny

Wewnatrz obudowy napedu nie ma bezpiecznikdw, ktére moga by¢ serwisowane przez uzytkownika.
Nie wyjmowac ani nie demontowac napedu.

26.3.3.2 Bezpiecznik kabla zasilajgcego (tylko model brytyjski)

Model brytyjski zawiera bezpiecznik 5 A we wtyczce zasilania w przypadku modeli zasilanych pragdem
przemiennym.
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26.4 Konserwacja gtowicy pompy

W gtowicy pompy nie ma elementéw nadajacych sie do obstugi przez uzytkownika. Gtowice pompy
mozna jedynie wymienic. Instrukcje dotyczgce wymiany gtowicy pompy znajdujg sie w tym rozdziale:

26.4.1 Zywotnosé gtowicy pompy

Gtowica pompy jest kluczowym elementem eksploatacyjnym. Firma Watson-Marlow nie jest w stanie
przewidzie¢ doktadnej zywotnosci gtowicy pompy ze wzgledu na wiele czynnikéw, takich jak predkos¢,
kompatybilno$¢ chemiczna czy cisnienie.

Kazda z ponizszych sytuacji wskazuje na gtowice pompy, ktéra jest bliska korica eksploataciji:

o Spadek natezenia przeptywu w stosunku do normalnego natezenia przeptywu, ktérego nie da
sie wyjasni¢ w inny sposéb (tzn. nie jest spowodowany zmiang lepkosci ptynu lub ci$nienia
ssania, cisnienia ttoczenia, itp.)

e Po zatrzymaniu gtowica pompy zaczyna przepuszcza¢ ptyn.

Osoba odpowiedzialna musi przeprowadzic¢ ocene ryzyka w celu okreslenia zagrozen, takich jak
wycieki ptynu lub niezgodno$¢ chemiczna z materiatami konstrukcyjnymi (patrz "28 Zgodnos¢
chemiczna" on page 266), ktére mogg wystapi¢ w wyniku eksploatacji gtowicy pompy do momentu
awarii.

Pompa ma nastepujgce 3 funkcje:
e licznik godzin pracy
e Licznik objetosci
e Licznik obrotéw

utatwiajgce monitorowanie zywotnosci gtowicy pompy, aby mozna jg byto wymieni¢ przed awarig. .
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26.4.2 Wymiana gtowicy pompy

W ponizszej czesci instrukcji szczeg6towo opisano demontaz i wymiane gtowicy pompy zamontowanej
po lewej stronie. Wymiana gtowicy pompy zamontowanej po prawej stronie przebiega w identyczny
sposob po prawej stronie.

OSTRZEZENIE

Wewnatrz gtowicy pompy mogg znajdowac sie szkodliwe substancje
chemiczne, ktére, w przypadku rozlania, mogg spowodowac powazne
obrazenia ciata lub uszkodzenie sprzetu. Wykonujac jakiekolwiek zadanie z tej
sekcji, nalezy stosowac sSrodkéw ochrony osobistej i postepowac zgodnie

z procedurami zaktadowymi.

Gdy gtowica pompy ulegta awarii, zostanie uruchomiona detekcja wycieku i wyswietlony zostanie
nastepujacy ekran:

LEAK DETECTED

Pump stopped.

A

Pumphead has expired.

Replace pumphead and press ACKNOWLEDGE
once leak is cleared

ACKNOWLEDGE
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26.4.2.1 Demontaz glowicy pompy

UWAGA

Niebezpieczehstwo obrazen z powodu oparzenh. Zewnetrzna cze$¢ pompy
i watu napedowego moze sie nagrzewac podczas pracy. Zatrzymac pompe
i pozwolic jej ostygnac przed obstuga.

1. Zatrzymaé pompe.
2. Odtaczy¢ pompe od zasilania elektrycznego.

3. Zwolni¢ cisnienie w torze przeptywu ptynu i opréznic tor zgodnie z zaktadowg procedurg dla
tego kroku.

4. zZdemontowac ztgcza toru przeptywu ptynu i ztgcze przelewu bezpieczenstwa z gtowicy
pompy, upewniajac sie, ze pompa jest zabezpieczona przed rozlaniem ptynu.

5. Zatozy¢ gumowa nasadke przelewu bezpieczenstwa na przelew bezpieczenstwa gtowicy
pompy.

6. Zwolnic recznie dZzwignie blokujgca gtowice pompy. Nie uzywac narzedzi do przesuwania
dzwigni blokujace;j.

7. Odtaczy¢ gtowice pompy od napedu, obracajac jg w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek
zegara o okoto 15°.

8. Zdemontowac gtowice pompy, pamietajac, ze resztki chemikaliéw pozostang wewnatrz weza
gtowicy pompy / ztgcza ptynu. Nalezy je spusci¢ zgodnie z zaktadowa procedurg dla tego
kroku.

9. Sprawdzi¢, czy czujnik wykrywania nieszczelnosci i wat napedowy s3 czyste i wolne od
chemikaliéw technologicznych. W przypadku stwierdzenia jakichkolwiek sladow pozostatosci
chemicznych nalezy wycofa¢ pompe z eksploatacji i skontaktowac sie z lokalnym
przedstawicielem firmy Watson-Marlow w celu uzyskania porady.

10. Jesli gtowica pompy nie ulegta awarii, nalezy jg zutylizowa¢ zgodnie z lokalnymi przepisami.
Jesli gtowica pompy ulegta awarii, nalezy przejs¢ do kroku 11.

11. Oproézni¢ gtowice pompy z chemikaliéw i smaru gtowicy zgodnie z zaktadowg procedurg dla
tego kroku, odkrecajgc zawér spustowy pokazany na ponizszym rysunku:
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12. Gtowice pompy nalezy utylizowac¢ zgodnie z lokalnymi przepisami.
26.4.2.2 Montaz nowej glowicy pompy

Procedura ta zostata napisana w oparciu o nowg gtowice pompy, ktéra nie zawiera zadnych
wczesniejszych srodkéw chemicznych.

Nie montowac¢ uzywanej gtowicy pompy.

1. Wyjaé nowa gtowice pompy z opakowania, a starg poddac recyklingowi zgodnie
z zaktadowymi procedurami.

2. Wyréwnac¢ nowg gtowice z watem napedowym pompy i wsuna¢ jg we wiasciwe miejsce
w obudowie pompy.

3. Obréci¢ gtowice w lewo o ok. 15°, aby zablokowa¢ uchwyty mocujace.
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5. Zablokowat recznie gtowice pompy w potozeniu za pomocg dzwigni blokujgcej gtowice. Nie
uzywac narzedzi do przesuwania dzwigni blokujacej.

6. Podtaczyc ztgcza wejsciowe i wyjsciowe do gtowicy.
7. Podtaczyc z powrotem zasilanie elektryczne do pompy.

8. Antena RFID odczyta etykiete RFID gtowicy pompy, aby potwierdzi¢, ktéra gtowica zostata
zamontowana, a nastepnie zostanie wyswietlony odpowiedni ekran porady.

9. Wykonac¢ jedng z ponizszych procedur w zaleznosci od typu zamontowanej gtowicy pompy.
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26.4.2.2.1 Zamontowana gtowica pompy tego samego typu

(I ETa A CKNOWLEDGE (ZATWIERDZ) =

LEAK DETECTED

Pump stopped.

A

Pumphead has expired.

Replace pumphead and press ACKNOWLEDGE
once leak s cleared

ACKNOWLEDGE

Po potwierdzeniu wyswietlony zostanie ekran gtoéwny biezgcego trybu pracy.
3. Ponownie uruchomi¢ pompe.

4. Ponownie skalibrowa¢ przeptyw, postepujgc zgodnie z procedurg kalibracji przeptywu w
"11.3.2 HMI - Kalibracja natezenia przeptywu pompy: Menu MODE > Kalibracja przeptywu" on
page 74.

26.4.2.2.2 Zamontowana gtowica pompy innego typu

I\EIdII]ACCEPT NEW HEAD (ZAAKCEPTUJ NOWA GEOWICE) =

2. Zostanie wyswietlony ekran PUMPHEAD CHANGED (ZMIENIONO GLOWICE POMPY).

ERENEERAICONFIRM (POTWIERDZ)[ = |

PUMPHEAD CHANGED

A

New pumphead: 0OM3.6200.PFP
New settings will be applied:

Speed limit: 130.0 rpm

Maximum pressure: 7 Bar (100 PSI)

Flow calibration: 20.18 ml/rev

This will set the flow calibration to the pumphead
type defaults
Press CONFIRM to accept.

CONFIRM
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UWAGA: Kalibracja analogowa resetuje sie do ustawien domysinych tylko w Universal i Universal+.

PUMPHEAD CHANGED

A

New pumphead: OM3.6200.PFP
New settings will be applied:

Speed limit: 130.0 rpm
Maximum pressure: 7 Bar (100 PSI)
Flow calibration: 20.18 ml/rev

This will set the flow calibration and 4-20mA

response to the pumphead type defaults

Press CONFIRM to accept.

CONFIRM

Ponownie uruchomi¢ pompe.

5. Przeprowadzi¢ ponowng kalibracje przeptywu, postepujgc zgodnie z procedurg kalibracji
przeptywu w "11.3.2 HMI - Kalibracja natezenia przeptywu pompy: Menu MODE > Kalibracja
przeptywu" on page 74.

26.4.2.2.3 Zamontowana gtowica pompy nieznanego typu

Na ekranie PUMPHEAD UNKNOWN (GLOWICA NIEZNANA) wyswietlane jest ostrzezenie
o koniecznosci sprawdzenia ustawien.

Poprzednie ustawienia glowicy pompy (ograniczenie predkosci, ograniczenie cisnienia,
kalibracja analogowa) s zachowywane.

IRNEYSETIIACKNOWLEDGE (ZATWIERDZ) = aby kontynuowac z biezgcg konfiguracja.

PUMPHEAD UNKNOWN
Pumphead not detected

Check pumphead is not damaged.

If problem persists contact Watson-Marlow,

Please check drive settings are still valid
A for pumphead fitted.

ACKNOWLEDGE

Ponownie uruchomi¢ pompe.

Przeprowadzi¢ ponownga kalibracje przeptywu, postepujgc zgodnie z procedurg kalibracji
przeptywu w "11.3.2 HMI - Kalibracja natezenia przeptywu pompy: Menu MODE > Kalibracja
przeptywu" on page 74.
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27 Btedy, awarie i rozwigzywanie
problemow

27.1 Przeglad sekcji

W tej czesci znajdujg sie informacje na temat bteddw lub awarii, ktére moga wystgpi¢ podczas pracy
urzadzenia, wraz z mozliwymi przyczynami i rozwigzaniami problemoéw.

Jesli problemu nie da sie rozwigza¢, na koricu tego rozdziatu znajduja sie informacje dotyczace pomocy
technicznej oraz naszej kompleksowej gwaranc;ji.
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27.2 Btedy

Pompa ma wbudowang funkcje zgtaszania bteddw, co przedstawiono w ponizszej tabeli:

Kod

Err
Err0

Err1

Err2

Err3

Errd

Err9

Err10

Err14

Err15

Err16

Err17

Err19
Err20

Err21
Err30

Err50

MARLOW

Warunek

Btad ogdlny
Btad zapisu w pamieci
FRAM

Uszkodzenie pamieci
FRAM

Btad zapisu w pamieci
FLASH

Uszkodzenie pamieci
FLASH

Btad cienia pamieci
FRAM
Silnik zatrzymat sie
Usterka tachometru
Btad predkosci
Przetezenie

Przepiecie

Podnapiecie

Nadmierna temperatura

Sygnat poza zakresem

Nadmierny sygnat

Nadmierna moc

Btad komunikacji
wewnetrznej

Sugerowane dziatanie

Wytaczy¢ pompe / zasiegnac porady

Sprébowac wykonad resetowanie przez wytgczenie i wigczenie zasilania.

Sprobowac wykonac resetowanie przez wytgczenie i wigczenie zasilania.

Sprobowac wykonac resetowanie przez wytgczenie i wigczenie zasilania.

Sprobowac wykonac resetowanie przez wytgczenie i wigczenie zasilania.

Sprébowac wykonacé resetowanie przez wytgczenie i wigczenie zasilania.

Natychmiast zatrzymaj pompe. Sprawdzi¢ gtowice pompy i rurke.
Mozliwy reset przez wytgczenie/wtgczenie zasilania.

Natychmiast zatrzymaj pompe. Mozliwy reset przez
wytgczenie/wtgczenie zasilania.

Natychmiast zatrzymaj pompe. Mozliwy reset przez
wytgczenie/wtgczenie zasilania.

Natychmiast zatrzymaj pompe. Skontrolowa¢ system. Mozliwy reset
przez wytaczenie/wigczenie zasilania.

Natychmiast zatrzymaj pompe. Sprawdz zasilanie. Mozliwy reset przez
wytgczenie/wtgczenie zasilania.

Natychmiast zatrzymaj pompe. Sprawdz zasilanie. Mozliwy reset przez
wytgczenie/wtgczenie zasilania.

Natychmiast zatrzymaj pompe. Wytgczyc.

Sprawdz zakres analogowego sygnatu sterowania. Przytnij sygnat,
w zaleznosci od potrzeb.

Zmniejszy¢ analogowy sygnat sterowania.

Nadmierne zuzycie energii. Wytgczy¢ zasilanie. Sprawdzi¢ warunki
zasilania i systemu.

Sprobowac wykonac resetowanie przez wytgczenie i wigczenie zasilania.



27.3 Raportowanie btedow

Jesli wystgpig jakiekolwiek nieoczekiwane usterki lub awarie, nalezy je zgtosi¢ przedstawicielowi firmy
Watson-Marlow.

27.4 Awaria

27.4.1 Komunikat o wykryciu wycieku

W przypadku wykrycia wycieku pompa wyswietli nastepujacy komunikat:

LEAK DETECTED

Pump stopped.

A

Pumphead has expired.

Replace pumphead and press ACKNOWLEDGE
once leak is cleared

ACKNOWLEDGE
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27.4.2 Procedura wykrywania nieszczelnosci

Gdy tylko zostanie wykryty wyciek w wyniku komunikatu na ekranie lub w wyniku zaobserwowania
wycieku ptynu z gtowicy pompy. Nalezy niezwtocznie zastosowac nastepujacg procedure:

1. Odizolowa¢ pompe od zasilania elektrycznego.

2. Wycofaé¢ pompe z eksploatacji zgodnie z procedurg zaktadowa uzytkownika.
3. Ustali¢ przyczyne wycieku.
4

. W celu wymiany gtowicy pompy nalezy postepowac zgodnie z procedurg podang w czesci
dotyczgcej konserwacji. Procedura ta obejmuje kontrole pozostatosci chemicznych.

5. Przywroéci¢ pompe do eksploatacji.
6. Podtaczy¢ ponownie zasilanie elektryczne do pompy.

7. Zresetowac komunikat o wykryciu nieszczelnosci.
OSTRZEZENIE

Eksploatacja gtowicy pompy do punktu awarii moze spowodowac
przeptyw chemikaliéw z wnetrza gtowicy pompy do obszaru sprzegu
gtowicy pompy z napedem, w wyniku dziatania agresywnych chemikaliow,
ktore nie sg kompatybilne z wewnetrznymi materiatami gtowicy pompy.

Substancje chemiczne mogtyby zaatakowa¢ materiaty w tym obszarze

i dostac sie do napedu. Wewnetrzne czesci jednostki napedowej zawierajg
aluminium, ktére moze reagowac z niektérymi agresywnymi substancjami
chemicznymi, tworzac wybuchowy gaz.

W przypadku pompowania substancji chemicznej, ktéra moze reagowac

z aluminium, tworzgc gaz wybuchowy, nie nalezy eksploatowa¢ pompy do
momentu uszkodzenia gtowicy. Ponadto nalezy sie upewnig¢, ze
pompowane chemikalia sg chemicznie kompatybilne z materiatami
konstrukcyjnymi w obszarze sprzegu gtowicy pompy z napedem:
Obudowa napedu, uszczelnienia obudowy napedu, wat napedowy,
uszczelnienie watu napedowego.

W przypadku awarii gtowicy pompy lub zdarzenia powiadomienia

o wykryciu wycieku. Zatrzyma¢ pompe, wytaczy¢ z eksploatacji i wykonac
procedure wymiany gtowicy pompy (patrz "26.4.2 Wymiana gtowicy
pompy" on page 247).
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27.5 Rozwigzywanie problemoéw

27.5.1 Koniec eksploatacji glowicy pompy

Gtowica pompy ulegnie awarii z powodu:

1. zuzycia - gtowica pompy osiggneta swéj normalny punkt koricowy z powodu zuzycia
komponentow.

2. nadcisnienia - w wyniku poddania dziataniu ci$nienia wiekszego niz maksymalna wartos¢
znamionowa gtowicy pompy.

3. niezgodnosci chemicznej - stosowanie z chemikaliami, ktére sg niezgodne z torami przeptywu
gtowicy pompy, ktére z kolei sg normalnie zwilzane w normalnym uzytkowaniu.

27.5.2 Natezenie przeptywu

Natezenie przeptywu pompy jest zalezne od:
o Cisnienie ssania i ttoczenia
o predkosci pompy,
e lepkosci ptynu,
e stanu gtowicy pompy.

Rzeczywiste wartosci natezenia przeptywu moga réznic¢ sie od wyswietlonych na ekranie z powodu
zmian temperatury, lepkosci, ci$nienia wejsciowego i wyjsciowego, konfiguracji systemu i zuzycia
gtowicy.

Aby uzyskac najwyzszg doktadnos¢, zaleca sie regularng kalibracje pompy.

Aby okresli¢ przyczyne problemu z natezeniem przeptywu, nalezy odnies¢ sie do krzywych wydajnosci
na stronie "4.8.1.2 Krzywa wydajnosci" on page 33i okresli¢, w ktédrym miejscu krzywej pompa pracuje,
co pozwoli okresli¢ przyczyne problemu.
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27.5.3 Komunikat o wykryciu wycieku

Jesli po wymianie gtowicy pompy komunikat o wykryciu nieszczelnosci powtarza sie po wiaczeniu
zasilania lub po nacisnieciu przycisku resetowania wykrywania nieszczelnosci, nalezy wykonac¢
ponizsza procedure:

1. Wyja¢ gtowice pompy.

2. Sprawdzi¢, czy powierzchnia montazowa jest czysta i wolna od zanieczyszczen.

3. Ponownie zamontowa¢ gtowice pompy, upewniajac sie, ze jest prawidtowo ustawiona ze
strzatkg skierowang do gory.

Jesli komunikat nadal pojawia sie po kilku instalacjach gtowicy pompy, moze to oznacza¢ problem
z czujnikiem wykrywania nieszczelnosci. W takim przypadku nalezy skontaktowac sie z lokalnym
przedstawicielem Watson-Marlow w celu dalszego zajecia sie problemem lub naprawy.

(WATSON J
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27.5.4 Kalibracja przeptywu

Podczas kalibracji moga pojawi¢ sie nastepujace ekrany informacyjne.

e e coNTINUE] — NMSRE-cALIBRATE] = |

(WATSON J
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ADVICE
L0

Calibration accuracy
improves with

higher volumes

CONTINUE RE-CALIBRATE

Low flow rate detected,
consider replacing
the pumphead

CONTINUE RE-CALIBRATE

ADVICE
E FLOW
CAL
Actual volume has significant

deviation from metered volume.

Consider checking system integrity.

CONTINUE RE-CALIBRATE



27.5.5 0Ogoblna pomoc dotyczaca pomp

Pompa zawiera menu pomocy, ktére dostarcza informacji na temat oprogramowania w pompie.
Informacje te mogg by¢ wymagane podczas omawiania wsparcia technicznego z firmg Watson-
Marlow, jak opisano to w ponizszej sekgcji.

Wybierz Help (Pomoc) z menu gtéwnego, aby przejs¢ do ekranéw HELP AND ADVICE (POMOC I
PORADY).

HELP AND ADVICE

See www.wmfts.com for further information and technical support.

Model: QdosHiFlow
Asset number: 123456789A

SOFTWARE BACK

SOFTWARE VERSIONS

Main Processor Code:
1.2

HMI Processor Code:
12

HMI Screen Resources:
1.2

loBoard Processor Code:
12

BOOTLOADER BACK

BOOTLOADER VERSIONS
Main Processor Code:
1.2
HMI Processor Code:
1.2
loBoard Processor Code:
1.2

WATSON
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27.6 Pomoc techniczna

Jezeli nie sg Panstwo w stanie rozwigza¢ problemu btedu lub awarii, lub w przypadku innych pytan,
prosimy o kontakt z przedstawicielem firmy Watson-Marlow w celu uzyskania pomocy techniczne;j.

27.6.1 Producent

Producentem tego produktu jest firma Watson-Marlow. Aby uzyska¢ wskazéwki lub wsparcie
dotyczace tego produktu, nalezy skontaktowac sie z:

Watson-Marlow Limited
Bickland Water Road
Falmouth, Cornwall
TR11 4RU

Wielka Brytania

Telefon: +44 1326 370370
Strona internetowa: https.//www.wmfts.com/

27.6.2 Upowazniony przedstawiciel UE

Johan van den Heuvel
Dyrektor Zarzgdzajacy
Watson Marlow Bredel B.V.
Sluisstraat 7

Delden

Niderlandy

PO Box 47

Telefon: +31 74 377 0000

(WATSON J
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27.7 Gwarancja

Firma Watson-Marlow Limited (,Watson-Marlow”) gwarantuje, ze ten produkt jest wolny od wad
materiatowych i produkcyjnych przez okres dwéch lat od daty dostawy w warunkach normalnego
uzytkowania i obstugi.

Okreslenie zakresu odpowiedzialnosci firmy Watson-Marlow oraz rodzaju zados¢uczynienia za straty
klienta wynikajgce z zakupu jakiegokolwiek produktu marki Watson-Marlow pozostaje w sferze
uznania firmy Watson-Marlow, a mozliwe srodki obejmowa¢ beda naprawe, wymiane lub zwrot ceny
zakupu.

Jezeli nie uzgodniono pisemnie inaczej, niniejsza gwarancja ogranicza sie do kraju, w ktérym
dokonano zakupu produktu.

Zaden pracownik, agent ani przedstawiciel firmy Watson-Marlow nie ma prawa pocigga¢ firmy
Watson-Marlow do zadnej innej odpowiedzialnosci niz zakres powyzszy, chyba ze w formie pisemnej,
w oparciu o dokument podpisany przez dyrektora firmy Watson-Marlow. Firma Watson-Marlow nie
gwarantuje przydatnosci produktéw do okreslonego celu.

W zadnym przypadku:
i. koszt wytgcznego zadoscuczynienia dla klienta nie moze przekroczy¢ ceny zakupu produktu;

ii. firma Watson-Marlow nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szczegélne, posrednie,
przypadkowe, wtérne lub przyktadowe szkody, jakkolwiek zachodzace, nawet jesli firma Watson-
Marlow zostanie powiadomiona o mozliwosci wystapienia ww. szkéd.

Firma Watson-Marlow nie ponosi odpowiedzialnosci za zadne straty, szkody lub wydatki bezposrednio
lub posrednio zwigzane lub wynikajgce z uzytkowania jej produktéw, wtgcznie ze zniszczeniami lub
uszkodzeniami innych produktéw, urzgdzen, budynkéw, czy mienia. Firma Watson-Marlow nie ponosi
odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody wynikowe, wigcznie z m.in. utratg zyskéw,
niedogodnos$ciami, utratg czasu, utratg pompowanego produktu czy utratg produkgji.

Gwarancja ta nie stanowi zobowigzania firmy Watson-Marlow do ponoszenia jakichkolwiek kosztéw
demontazu, instalacji, transportu, czy jakichkolwiek innych optat wyniktych w zwigzku z roszczeniem
gwarancyjnym.

Firma Watson-Marlow nie odpowiada za uszkodzenia powstate podczas transportu zwracanych
elementow.

MARLOW



27.7.1  Warunki

e Produkty muszg zostac zwr6cone zgodnie z wczesniejszymi uzgodnieniami z firmg Watson-
Marlow lub do centrum serwisowego zatwierdzonego przez Watson-Marlow.

o Wszystkie naprawy i modyfikacje muszg zosta¢ wykonane przez firme Watson-Marlow Limited
zatwierdzone centrum serwisowe Watson-Marlow, lub wykonane za wyrazng pisemna zgoda
Watson-Marlow, podpisang przez kierownika lub dyrektora Watson-Marlow.

o Wszelkie kontrole zdalne lub podtgczenia systemu muszg zosta¢ wykonane zgodnie
z zaleceniami firmy Watson-Marlow.

o Wszystkie systemy PROFIBUS mogg by¢ instalowane i certyfikowane wytgcznie przez
autoryzowanego technika instalacji PROFIBUS.

o Wszystkie systemy EtherNet/IP muszg by¢ zainstalowane lub certyfikowane przez
zatwierdzonego technika instalacji EtherNet/IP.

o Wszystkie systemy PROFINET mogg by¢ instalowane i certyfikowane wylgcznie przez
autoryzowanego technika instalacji PROFINET.

27.7.2  Wyjatki

o Elementy eksploatacyjne, w tym przewody i elementy pompujace, nie sg objete gwarancja.
« Walki gtowicy pompy nie sg objete gwarancja.

o Naprawy i serwis wymagane z powodu normalnego zuzycia w eksploatacji lub braku nalezytej
i wtasciwej konserwacji nie sg objete gwarancja.

o Nieobjete gwarancjg sg produkty, ktére — w ocenie firmy Watson-Marlow — zostaty
naruszone, niewtasciwie uzyte, ulegty celowemu lub przypadkowemu uszkodzeniu bgdz
zaniedbaniu.

e Uszkodzenia spowodowane udarem elektrycznym nie sg objete gwarancja.

e Uszkodzenia spowodowane nieprawidtowym okablowaniem lub okablowaniem
nieodpowiadajgcym normom albo o zbyt niskiej jakosSci nie sa objete gwarancja.

e Uszkodzenia spowodowane szkodliwym dziataniem substancji chemicznych nie sg objete
gwarancja.

« Wyposazenie pomocnicze, takie jak wykrywacze nieszczelnosci, nie sg objete gwarancj3.

e Uszkodzenia spowodowane promieniowaniem ultrafioletowym lub bezposrednim sSwiattem
stonecznym nie sg objete gwarancja.

« Zadne gtowice pompy ReNu nie sg objete gwarancja.

o Jakakolwiek préoba demontazu produktu firmy Watson-Marlow spowoduje uniewaznienie
gwarancji.

Firma Watson-Marlow zastrzega sobie prawo do zmiany niniejszych warunkéw w kazdej chwili.

(WATSON J
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27.7.3 Zwrot pomp

Zwracane produkty muszg uprzednio zosta¢ gruntownie oczyszczone/odkazone.

Przed zwrotem urzadzenia nalezy przesta¢ wypetniong deklaracje odkazenia wraz
z wyszczegOlnieniem wszystkich ptynow, ktére miaty stycznos¢ z tym urzadzeniem.

Po otrzymaniu deklaracji zostanie nadany numer autoryzacji zwrotu. Watson-Marlow zastrzega sobie
prawo umieszczenia w kwarantannie lub odmowy przyjecia kazdego urzgdzenia bez numeru
autoryzacji zwrotu.

Dla kazdego produktu na odpowiednim formularzu nalezy sporzadzi¢ oddzielng deklaracje
dekontaminacji wraz ze wskazaniem lokalizacji, do ktérej ma zosta¢ odestane urzadzenie.

Aby otrzyma¢ dokument deklaracji dekontaminacji do wypetnienia, nalezy skontaktowac sie
z lokalnym przedstawicielem Watson-Marlow.

(WATSON J
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27.8 Zakonczenie cyklu zycia produktu

Gdy produkt osiggnie koniec okresu uzytkowania, osoba odpowiedzialna musi wycofaé produkt
z eksploatacji, aby umozliwi¢ jego utylizacje.

27.8.1 Naped

Nie wolno demontowa¢ napedu. Nalezy go odda¢ do zatwierdzonego centrum recyklingu w celu
utylizacji. Materiaty konstrukcyjne napedu podano w "28.1.4.2 Grupa elementow 4: Naped" on
page 273.

27.8.2 Glowica pompy

Gtowica pompy moze pomiesci¢ do 600 ml pompowanego ptynu.

Na spodzie gtowicy pompy znajduje sie otwér spustowy, ktory mozna odkreci¢, aby opréznic¢ gtowice
przed utylizacja.

Nie wolno demontowac gtowicy pompy. Po opréznieniu nalezy jg zutylizowac¢ zgodnie z lokalnymi
przepisami.

Jesli gtowica pompy byta eksploatowana do momentu awarii, nalezy spusci¢ wszelkie pozostatosci
chemikaliéw i smaru z przelewu bezpieczenstwa, a nastepnie ponownie zatozy¢ gumowg nasadke.

(WATSON 4
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28 ZgodnoS¢ chemiczna

Zapewnienie zgodnosci chemicznej jest wymogiem koniecznym do okreslenia, czy uzycie produktu jest
zgodne z definicjg zamierzonego uzycia (patrz "4.3 Przeznaczenie" on page 24).

Osoba odpowiedzialna musi przeprowadzi¢ ocene ryzyka w celu okreslenia wptywu ptynéw
wchodzacych w kontakt z materiatami konstrukcyjnymi pompy qdos H-FLO w nastepujacych
scenariuszach:

1. Zwykle zwilzane przez tor przeptywu ptynu

2. Zwykle nie sg zwilzane, ale mogg by¢ zwilzane przez nastepujace czynniki:
o Rozlanie lub wyciek z toru przeptywu ptynu
o Przez substancje chemiczne (ciekte lub gazowe) w Srodowisku pracy

o Jesli pompa zostanie uruchomiona do punktu, w ktérym waz w gtowicy pompy ulegnie
awarii, co spowoduje rozlanie lub wyciek pompowanego ptynu na materiaty
konstrukcyjne.

Nalezy okresli¢ materiaty konstrukcyjne, na ktére mogg mie¢ wptyw powyzsze scenariusze za pomocg
"28.1 Materiaty konstrukcyjne" on the next page, a nastepnie postepowac zgodnie z procedurg
opisang w "28.2 Procedura sprawdzania zgodnosci chemicznej" on page 274.

(WATSON J
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28.1 Materiaty konstrukcyjne

28.1.1 Identyfikacja grup elementéw

Materiaty konstrukcyjne sg pogrupowane zgodnie z ponizszym rysunkiem i tabela:

Numer grupy elementéw Nazwa grupy elementéw

1 Tor przeptywu ptynu / orurowanie uzytkownika
2 Ztacza toru przeptywu ptynu gtowicy pompy
3 Gtowica pompy:
« Grupa elementéw 3A: Glowica pompy - zwykle
zwilzana przez tor przeptywu ptynu
« Grupa elementéw 3B: Gtowica pompy - zwykle nie
zwilzana przez tor przeptywu ptynu
4 Naped

(WATSON 4
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28.1.2 Skroty (materiaty konstrukcyjne)

W tej sekcji mogg by¢ uzywane nastepujgce skroty:

Skrot Peilna nazwa
FKM Kauczuk fluorowy
HDPE Polietylen twardy
NBR Kauczuk nitrylowy
PAG6 Nylon 6
PC Poliweglan
PET Politereftalan etylenu
PFPE Perfluoropolieter
PP Polipropylen
PPE Sprzet ochrony indywidualnej
PPS Polyphenylene sulphide
PS Polistyren
PVCu Polyvinylchloride
PVDF Polyvinylidene difluoride
SEBS Styrene-ethylene-butylene styrene

(WATSON 4
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28.1.3 Materialy konstrukcyjne - zwykle zwilzane przez tor
przeptywu piynu

Nastepujgce elementy/grupy sg zwykle zwilzane przez tor przeptywu ptynu.

Grupa elementéw Element Materiat konstrukcyjny
Tor przeptywu ptynu / . . . . .
1 T . Mieszanina Okreslona przez uzytkownika
orurowanie uzytkownika
5 Potgczenia toru przeptywu Przytgcza ptynu PVCu
ptynu Uszczelki ztgcza ptynu FKM
ReNu Santoprene ReNu SEBS
Weze Santopren SEBS
Polipropylen
Port ztgcza ptynu p Py PVDF
wypetniony szktem
. Zaslepki port
3A  Glowica pompy PP i Y Polipropylen
przytaczeniowego i PVDF
wypetniony szktem
ptynu
Uszczelki korcowe
FKM FKM

ztgcza ptynu

(WATSON 4
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28.1.4 Materialy konstrukcyjne - zwykle nie zwilzane przez tor
przeptywu ptynu

WATSON
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28.1.4.1

WATSON
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Grupa elementéw 3B: Glowica pompy



Nastepujgce elementy gtowicy pompy nie sg zwykle zwilzane przez tor przeptywu ptynu, ale moga by¢
zwilzane przez tor przeptywu ptynu w niektérych scenariuszach.

3B

(WATSON J
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Grupa elementéw

Obudowa gtowicy pompy

Elementy wewnetrzne gtowicy
pompy

Obszar sprzegu gtowicy
pompy z napedem

Element
Kotnierz
przytgczeniowy
Korpus gtowicy pompy
Zewnetrzna ostona
prowadnicy
Przezroczysta ostona
Uszczelka wirnika
Pierscien
uszczelniajacy
Rdzen wirnika
Etykieta informacyjna
Sruby
Podktadka
Sprezyna
Podktadka NBR
Przycisk
Uszczelnienie watu
Kotpak spustu
Korek przelewowy
Uszczelka wirnika
Pierscien
uszczelniajacy
Rdzenh wirnika
Rotor
Przegroda weza
tozyska
O-ringi
Srodek smarny
Wktadki prowadnicy
R6zne
Uszczelka wirnika
Pierscien
uszczelniajacy
Rdzen wirnika
O-ringi
Zewnetrzna ostona
prowadnicy
Przezroczysta ostona
Przycisk

Materiat konstrukcyjny
PVCu

20% GF PPE+PS
20% GF PPE+PS

PC
NBR i stal

Stal nierdzewna

20% GF PPE+PS
Poliester, PET
Stal nierdzewna
Stal nierdzewna
Stal nierdzewna
NBR
Noryl
NBR
20% GF PPE+PS/ Santoprene
Santopren
NBR i stal
Stal nierdzewna

20% GF PPE+PS
GF PA6/TPU
HDPE
Stal
NBR
Srodek smarny na bazie PFPE
PP
Poliester, Loctite HY4090
NBR i stal
Stal nierdzewna

20% GF PPE+PS
NBR
20% GF PPE+PS

PC
Noryl



28.1.4.2 Grupa elementéw 4: Naped

Nastepujgce elementy napedu nie sg zwykle zwilzane przez tor przeptywu ptynu, ale moga by¢
zwilzane przez tor przeptywu ptynu w niektérych scenariuszach.

Grupa elementéw Element Materiat konstrukcyjny
K t
' osmetyczna obudowa GE PPE+PS
i zamek napedu
Obudowa napedu Ognioodporne GF PPE+PS
Klawiatura/HMI Poliester
Obudowa wykrywacza pC
nieszczelnosci
Ostona HMI PC
Nakfadki Poliester
Dtawiki kablowe PA6
Obudowa napedu Pierscienie O-ring NBR
Tuleja blokujaca Polipropylen
Uszczelki robocze .
Silikon
obudowy napedu
Sruby Stal nierdzewna
Ztgcza M12 Stop cynku, niklowany,
ejScia/wyjscia
4 wejsdlamygsd (tylko model ze ztgczem M12 (M))
O-ringi M12 FKM (tylko model ze ztgczem M12 (M))
Podstawa 20% PPE/PS z wypetnieniem szklanym
Obudowa napedu Ognioodporne GF PPE+PS
Uszczelki robocze .
Silikon
Obszar sprzegu gtowicy pompy ~ |0budowy napedu
znapedem Uszczelnienie watu
Santopren
napedowego
Wat napedowy Stal nierdzewna 440C
Etykiety informacyjne Etykiety informacyjne Poliester, PET
Kabel zasilajgcy (kod produktu Ostona zewnetrzna PCW
konczacy sie na A)
Kabel zasilajgcy (kod produktu Ostona zewnetrzna PCP
konczacy sienaB, C, D, E, K, R, U, Z)
Mieszanina Mieszanka materiatow, w tym
Elementy wewnetrzne napedu L
aluminium

(WATSON J ==
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28.2 Procedura sprawdzania zgodnosci chemicznej

Postepowac zgodnie z 3-etapowa procedurg sprawdzania kompatybilnosci chemicznej, kazdy etap ma
podetapy (A i B).

1. Korzystajac z informacji w sekcji "28.1 Materiaty konstrukcyjne" on page 267, okresli¢
materiaty konstrukcyjne, ktére ulegtyby zwilzeniu w nastepujgcych scenariuszach:

Krok 1A: Elementy w "28.1.3 Materiaty konstrukcyjne - zwykle zwilzane przez tor przeptywu
ptynu " on page 269 (grupa 1, 2i 3A)

Krok 1B: Elementy w "28.1.4 Materiaty konstrukcyjne - zwykle nie zwilzane przez tor
przeptywu ptynu" on page 270 (grupa 3B i 4) Zwykle nie sg zwilzane przez tor przeptywu
ptynu, ale mogg by¢ zwilzane w nastepujacych sytuacjach:

o Rozlanie lub wyciek z toru przeptywu ptynu
o Przez substancje chemiczne (ciekte lub gazowe) w Srodowisku pracy

o Jesli pompa bedzie eksploatowana do punktu, w ktérym waz gtowicy ulegnie awarii, co

spowoduje rozlanie lub wyciek pompowanej cieczy na materiaty konstrukcyjne, takie jak:

« Elementy wewnetrzne gtowicy pompy

e Obszar sprzegu gtowicy pompy z napedem

(WATSON J
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OSTRZEZENIE

Eksploatacja gtowicy pompy do punktu awarii moze spowodowac¢
przeptyw chemikaliéw z wnetrza gtowicy pompy do obszaru sprzegu
gtowicy pompy z napedem, w wyniku dziatania agresywnych chemikaliéw,
ktére nie sa kompatybilne z wewnetrznymi materiatami gtowicy pompy.

Substancje chemiczne mogtyby zaatakowa¢ materiaty w tym obszarze

i dostac sie do napedu. Wewnetrzne czesci jednostki napedowej zawierajg
aluminium, ktére moze reagowac z niektérymi agresywnymi substancjami
chemicznymi, tworzac wybuchowy gaz.

W przypadku pompowania substancji chemicznej, ktéra moze reagowac

z aluminium, tworzgc gaz wybuchowy, nie nalezy eksploatowa¢ pompy do
momentu uszkodzenia gtowicy. Ponadto nalezy sie upewnic, ze
pompowane chemikalia sg chemicznie kompatybilne z materiatami
konstrukcyjnymi w obszarze sprzegu gtowicy pompy z napedem:
Obudowa napedu, uszczelnienia obudowy napedu, wat napedowy,
uszczelnienie watu napedowego.

W przypadku awarii gtowicy pompy lub zdarzenia powiadomienia

o wykryciu wycieku. Zatrzymac pompe, wytgczyc¢ z eksploatacji i wykonac
procedure wymiany gtowicy pompy (patrz "26.4.2 Wymiana gtowicy
pompy" on page 247).

2. Nalezy okresli¢ kompatybilno$¢ chemiczng materiatéw konstrukcyjnych zidentyfikowanych
w kroku 1, korzystajac z krokow 2A i 2B:

Krok 2A: W przypadku produktéw z kodem produktu Watson-Marlow nalezy skorzystac
z przewodnika kompatybilnosci chemicznej Watson-Marlow:
https.//www.wmfts.com/en/support/chemical-compatibility-quide/

o Elementy z grupy 3A: Laczna kontrola elementéw jest przeprowadzana przy uzyciu nazwy

gtowicy pompy
Przyktad:
Podchloryn sodu, ReNu SEBS (Qdos) = zgodnos¢ klasy A

Krok 2B: W przypadku produktéw, ktére nie zostaty zakupione od firmy Watson-Marlow
nalezy skorzystac z przewodnikéw zgodnosci chemicznej dostawcy.

3. Jesli element nie jest kompatybilny chemicznie lub nie mozna okresli¢ kompatybilnosci
chemicznej, nalezy:

Krok 3A: Wybrac inny materiat, na przyktad inng gtowice pompy, ztacze ptynu itp.

(WATSON J
MARLOW


https://www.wmfts.com/en/support/chemical-compatibility-guide/

Krok 3B: Dokona¢ ponownej oceny planowanej eksploatacji. Na przyktad wymiana weza
perystatycznego lub elementu po okreslonej liczbie testowanych obrotéw przed awarig
gtowicy pompy, aby unikng¢ kontaktu z materiatami konstrukcyjnymi, ktére normalnie nie

bytyby zwilzane przez tor przeptywu ptynu.

(WATSON J

MARLOW



29 Certyfikaty

29.1 Oznaczenia zgodnosci na produkcie

29.1.1 Lokalizacja oznaczenia zgodnosci

Produkt jest oznaczony w celu wykazania zgodnosci. Oznaczenia te mozna zidentyfikowa¢ na
produkcie w miejscu zilustrowanym na ponizszych rysunkach:

A 100-240 V AC ~ 50/60 Hz
A 350 VA, 330 W
(MR, 45 °C Max.
O CELE 2
'
WATSON ’ ) IP66

3 T,
MA RLO w . L warranty void if serial number label removed
Pumps

Watson-Marlow Fluid

Technology Solutions

www.wmfts.com
i, arco Engwrﬂ.‘erm_q pl’t :nmpan;.- c

(WATSON J
MARLOW



29.1.2 Opis oznakowania zgodnosci

Znak zgodnosci

Opis

Zgodnos¢ z obowigzujgcymi przepisami dotyczagcymi oznakowania,
wymienionymi w deklaracjach UE.

Zgodno$¢ z obowigzujgcymi przepisami dotyczacymi oznakowania,
wymienionymi w deklaracjach UKCA.
Certyfikowany przez TUV zgodnie z:

« IEC61010-1:2010/AMD1:2016

« EN61010-1:2010/A1:2019

« UL61010-1:2012/R:2019-07

o CSAC22.2 Nr.61010-1-12/AMD1:2018

Zgodnos¢ z obowigzujgcymi wymogami ACMA (Australian Communications and
Media Authority)

29.2 Certyfikacja produktu

Drukowane dokumenty zgodnosci sg dostarczane w opakowaniu produktu.

(WATSON J
MARLOW
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